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Controlador del motor paso a paso "™
(Modelo de entrada de pulsos)
Serie LECPA

@ Un controlador que usa sefales de pulsos para permitir el posicionamiento en
cualquier punto.
El actuador se puede controlar desde la unidad de posicionamiento del cliente.

Panel tactil

Sefal de pulsos

E

Unidad de
posicionamiento

PLC Actuador eléctrico
Controlador del motor paso a paso Serie LE
(Modelo de entrada de pulsos)
serie LECPA

® Senal de comando de retorno al origen
Permite el retorno automatico al origen.

Diseno del sistema

® Controlador del motor paso a paso
(Modelo de entrada de pulsos)
serie LECPA

o Kit de ajuste del controlador | | ® Consola de programacién

(software de ajuste del controlador, (con cable de 3 m)
Ref.: LEC-T1-3EGL]

t

Sefial de pulsos

3 cable de comunicacion, unidad de =
conversion y cable USB incluidos). o
Ref.: LEC-W2
A .@.\
® Actuador eléctrico/ \, =
Serie LE . [
- ) ® Cable USB
posicionamiento (mini A, tipo B)
Alimentacion para £ A
sefiales E/S 24 VDC £ = Cable de @
Alimentacién de entrada ‘ - - @ Enchufe de alimentacion PC comunicacion
del controlador (accesorio) Suministrado por el cliente
Suministrado por el cliente <Tamafio del cable aplicable>

AWG20 (0.5 mm2)

Nota) No utilice un suministro eléctrico de "tipo prevencion de la corriente de entrada" para suministrar alimentacion de entrada al controlador.
El consumo de corriente varia segun el modelo de actuador. Consulte las caracteristicas técnicas del actuador para ver mas detalles.

Actuadores compatibles Ref. catalogo Actuadores compatibles Ref. catalogo

Mesa eléctrica de deslizamiento _
serie LES iy

P ES100-83 —
‘/,l Mesa giratoria eléctrica /‘fi{"\
= serie LER ‘ \ <4 ES100-94

Actuador eléctrico/
Modelo de vastago
serie LEY ‘,1

ES100-78

Actuador eléctrico/

Modelo de vastago guiado _ 5, =

serie LEYG N e " e ] —

Actuador eléctrico/ 3 C Actuador eléctrico/ /_/ ) _,;‘4 s ‘

Modelo sin vastago s ES100-87 Modelo miniatura =g ‘' ES100-92
Serie LEF & Serie LEPY/LEPS P =
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Serie LECPA

Forma de pedido

Controlador con

actuador

LEFS16B-100/-/S1

AP|1

lModeIo de actuador

Véase “Forma de pedido” en el catalogo de actuadores.
Para los actuadores compatibles, véase la siguiente tabla. Ejemplo: LEFS16B-100B-S1AP1

lMontaje del controlador
— |Montaje con tornillo
D |Montaje en rail DIN

Actuadores compatibles

Longitud de cable E/S [m]

Actuador eléctrico/Modelo de vastago Serie LEY*

Actuador eléctrico/ Modelo de vastago guiado Serie LEYG* ES100-83

Actuador eléctrico/Modelo sin vastago Serie LEF

Mesa eléctrica de deslizamiento Serie LES*

Mesa giratoria eléctrica Serie LER*

Actuador eléctrico/Modelo miniatura Serie LEPY/LEPS*

Ref. catalogo — Ninguno
ES100-83 1 15
*
ES100-87 g g*
ES100-78 La entrada de oul ”
N * La entrada de pulsos sélo se
ES100-94 puede utilizar con diferencial. Los
ES100-92 cables de 1.5 m sélo se pueden

* La operacion de empuje no es posible cuando se usa este Controlador.

I LECe

Modelo de controladorl

usar con colector abierto.

e Modelo de controlador
Cable del actuador ¢ AN Modelo de entrada de pulsos (NPN)
AP | Modelo de entrada de pulsos (PNP)

AP

1/ |-[LEFS16B-100

AN Modelo de entrada de pulsos (NPN)

lModeIo de actuador

AP Modelo de entrada de pulsos (PNP)

(Excepto las caracteristicas técnicas del cable y las
opciones del actuador)

Longitud de cable E/S [m]e————

Ejemplo: Introduzca “LEFS16B-100” para el modelo
LEFS16B-100B-R1AN1D.

— Ninguno

1 1.5 elMontaje del controlador
3 3* — |Montaje con tornillo

5 5% D |Montaje en rail DIN

# La entrada de pulsos s6lo se
puede utilizar con diferencial. Los
cables de 1.5 m sdlo se pueden
usar con colector abierto.

Caracteristicas técnicas

Elemento

LECPA

Motor compatible

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Alimentacion Nota 1)

Tension de alimentacion: 24 VDC £10%
Consumo max. de corriente: 3 A (max. 5 A) Nota 2)
[Incluyendo la alimentacion del accionamiento del motor, la alimentacion de control y el desblogueo]

Entrada digital

5 entradas (excepto aislamiento de fotoacoplador, terminal de entrada de pulsos, terminal COM)

Salida digital

9 salidas (aislamiento de fotoacoplador)

Entrada de senal de pulsos

Frecuencia maxima: 60 kpps (colector abierto), 200 kpps (diferencial)
Método de entrada: modo 1 de pulsos (entrada de pulsos en direccién), modo 2 de pulsos (entrada de pulsos en direcciones diferentes)

Encoder compatible

Fase A/B incremental (resolucién del encoder: 800 pulsos/giro)

Comunicacion en serie

RS485 (segun protocolo Modbus)

Memoria

EEPROM

Indicador LED

LED (verde) y LED (rojo)

Control de bloqueo

Terminal de desbloqueo forzado Nota 3)

Longitud de cable [m]

Cable E/S: 1.5 o menos (colector abierto), 5 o menos (diferencial)
Cable del actuador: 20 0 menos

Sistema de refrigeracion

Refrigeracion por aire ambiental

Rango de temperatura de trabajo [°C]

0 a 40 (sin congelacién)

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 o inferior (sin condensacién)

Rango de temperatura de almacenamiento [°C]

—10 a 60 (sin congelacién)

Rango de humedad de almacenamiento [% HR]

90 o inferior (sin condensacién)

Resistencia al aislamiento [MQ]

Entre la carcasa (aleta de radiacion) y el terminal FG
50 (500 VDC)

Peso [g]

120 (Montaje con tornillo)
140 (Montaje en rail DIN)

Nota 1) No utilice un suministro eléctrico de "tipo prevencion de la corriente de entrada" para suministrar alimentacion de entrada al controlador.
Nota 2) El consumo de corriente varia segun el modelo de actuador. Consulte las caracteristicas técnicas del actuador para ver mas detalles.
Nota 3) Aplicable al bloqueo no magnetizante.
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Dimensiones

Serie LECPA

a) Montaje con tornillo (LECPACI-[])

66

1.2

[ —e

;::%3

Opcion

b) Montaje en rail DIN (LECPACICID-[J)

35
0.55 32.5 04.5
2 17 Para montaje del cuerpo
(Modelo de montaje con tornillo)
Etiqueta de ref. del actuador compatible
i
lig
]
w| o| @ L
Sl = D
[
[
WL | | 2%

4.5

" Para montaje del cuerpo
(Modelo de montaje con tornillo)

>
®
2

39.

dJ

35 Nota)
142.3 (cuando se bloguea el rail DIN)
148.2 (cuando se retira el rail DIN)

Ok

Nota) El rail DIN no esta incluido. El rail DIN debe

prepararlo el cliente o pedirse por separado
[Ref.: AXT100-DR-UJ (consulte el catalogo)].

[Cable del actuador]

LE-CP-1

S

Longitud de cablel

lModeIo de cable

1 1.5m — Cable robdtico
3 3m S Cable estandar
5 5m
8 8 m*
A 10 m* Opcion de motor
B 15 m* — Sin bloqueo
C 20 m* B Con bloqueo
= Bajo demanda (s6lo cable
robético)
[Cable E/S] N de pin|Color del aislamiento|Marca en el cable|Color de a marca
1 Marrénclaro| = Negro
LEC - C L5 - 1 2 [Marrénclaro| m Rojo
l l 3 Amarillo u Negro
Modelo de cable E/S Longitud de cable E/S (L) 4 Amarillo ] Rojo
| L5 [Paraserie LECPA | 1 1.5m 5 Verdeclaro | ® Negro
3 3m* 6 Verde claro u Rojo
5 5 m* 7 Gris u Negro
% La entrada de impulsos s6lo se 8 Gris L Rojo
puede utilizar con diferencial. Los 9 Blanco L] Negro
cables de 1.5 m sélo se pueden 10 Blanco u Rojo
usar con colector abierto. 11 Marron claro| mm Negro
L 12 |[Marrénclaro| mm Rojo
13 Amarillo L1 Negro
12 14 Amarillo mm Rojo
20 19 15 Verde claro L Negro
= x ____V EE 16| Verdeclaro | mm Rojo
= \\\\% g <l |88 17 Gris m Negro
bg_ﬁ — NN == 18 Gris mm Rojo
= g 19 Blanco nm Negro
(25) (10) (40) 2= 20 Blanco L] Rojo
- (45) 2 ! Terminal
C’E Numero de hilos 20 redondo Verde
100£10 Tamano AWG 24 0.5-5
2 S\NC 3



Serie LECPA

Diagrama de conexion

LECPANCIC-CI(NPN) LECPAPLIL-CJ(PNP)

Nombre delteminall ~ Funcién  [N° de pin| gy . para sefial E/S Nombre delterninal ~ Funcion [N de pin| para sefial E/S
COM+ 2%V 1 e {F COM+ 24V 1 {F
COM- 0v 2 — — COM- oV 2

NP+ Sefial de pulsos 3 NP+ Sefal de pulsos 3
NP- Sefial de pulsos 4 NP- Sefial de pulsos 4
- Nota 1) Nota 1)
PP+ Sefial de pulsos 5 PP+ Sefal de pulsos 5
PP- Sefial de pulsos 6 PP- Sefal de pulsos 6
SETUP Entrada 7 SETUP Entrada 7
RESET Entrada 8 RESET Entrada 8
SVON Entrada 9 SVON Entrada 9
CLR Entrada 10 CLR Entrada 10
L Entrada 11 {Cargal— TL Entrada 11 {Cargal
TLOUT Salida 12 {carga—1 TLOUT Salida 12 {Cargal
WAREA Salida 13 {Cargal—¢ WAREA Salida 13 {Cargal
BUSY Salida 14 {Cargal—¢ BUSY Salida 14 {Cargal
SETON Salida 15 {Cargal—¢ SETON Salida 15 {Cargal
INP Salida 16 {Cargal— INP Salida 16 {Cargal
SVRE Salida 17 {Cargal—¢ SVRE Salida 17 {Cargal

<ESTOP o2 Salida 18 {Carga—+ <ESTOPNoa2|  Salida 18 {Cargal

“ALARM Mo Salida 19 {Cargal— +ALARMNoz2|  Salida 19 {Cargal
AREA Salida 20 i {Cargal— AREA Salida 20 {Cargal

G [Terminal redond J G Terminal redondol
0.5-5 0.5-5
Nota 1) Para el método de cableado de la sefial de pulsos, véase “Cableado detallado de la sefial de pulsos”.
Nota 2) Sefial de circuito légico negativo de activacion (N.C.)
_ Sefial de salida

Senal de entrada Nombre Detalles

Nombre Detalles BUSY Salida cuando el actuador esté en funcionamiento
COM+ | Conecta la alimentacion de 24 V para la sefial de entrada/salida SETON Salida durante el retorno a la posicién de origen
COM- | Conecta la alimentacion de 0 V para la sefal de entrada/salida INP Salida cuando se alcanza la posicién objetivo

SETUP Instruccion para el retorno a la posicion de origen SVRE Salida cuando el servoaccionamiento estd activado
RESET Reinicio de alarma *ESTOP Nota3) No hay salida cuando se ordena la parada EMG
SVON Instruccién de activacion del servoaccionamiento +ALARM Nota 3) No hay salida cuando se genera la alarma
CLR Reinicio de direccion AREA Salida dentro del rango de ajuste de salida del 4rea
TL Operacion de empuie (funcion de limitacién de empuie) WAREA | Salida dentro del rango de ajuste de salida de W-AREA
TLOUT Operacién de empuije (funcién de limitacion de empuije)

Cableado detallado de la senal de pulsos

e La salida de sefal de pulsos de la unidad * La salida de sefial de pulsos de la unidad
de posicionamiento es una salida de diferencial de posicionamiento es una salida de colector abierto
) 3 3 Tensioén de alimentacion de la seial de pulsos
Unidad de i ! Interior del controlador i} ) ‘ ‘
posicionamiento e Unidad de ! !
NP+ |~ posicionamiento | i Interior del controlador
NP- || TRODRE PR ‘ NP+ [
120 Q _ 1 kﬂé J&l%:
PP+ | ~ a Or—3 NP =
~ !\ = Resistencia linfftadora de 120 Q
PP— | ~ 1LQ ~ s corriente RNota 4 pp.
A\ —J .
L] Ll 1200 1kQ é J&:iﬁ&
! : N O PP E=
i i L1 Resistencia finffadora de. 1| 120 Q
‘ ‘ I corriente R Nota 4 |
Nota 4) Conecte la resistencia limitadora de corriente R en serie ! !
para adaptarse a la tension de la sefial de pulsos.
Tension de alimentacion | Resistencia limitadora
de la senal de pulsos de corriente R
24 VDC+10% 3.3 kQ+5% (0.5 W 0 mas)
5 VDC+5% 390 Q+5% (0.1 W 0 mas)
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