Actuador eléctrico/Modelo con vastago C €
Tamafio: 63 | | Caracteristicas a prueba de polvolgoteo (IP65) (i)

@;Posibilidad de seleccionar la posicion de montaje del motor en 4 direcciones!

@evo @GVO @EVO
.

"
Montaje superior Paralelo en el lado derecho | | Paralelo en el lado izquierdo En linea
@Carga max. de trabajo [kg] @evo Superior/Paralelo | En linea
200 80
115 72

OFuerza max. de amarre [N]

@evo Superior/Paralelo 3343
En linea 1910

OVelocidad max.: 1000 mm/s

* carrera 500

OCaracteristicas a prueba de polvo/goteo: - —= o e o
EqUivaIente a IP65 * J (9 Horquilla Horquilla Unidn
- — Sy K macho hembra simple
~—(  Aplicaciéon  )— -
‘ Rascador
o Previene la entrada de
= particulas extranas.
| Rascador . s .
; Ranura para detector Para comprobar el limite y la sefial intermedia.
- = magnético Aplicable al modelo D-M3L] y D-MILIW (indicacion en 2 colores)
+ Los detectores magnéticos se deben pedir por separado.
Detector de estado soélido, con indicador de 2 colores
Elevador Elajuste de la posicion de montaje se puede  Rango  ON
i realizar de forma apropiada sin cometer errores. ~ de trabajo . . . .OFF
. < -o iRo'oi Verde iF!o'oi
Una Iuﬂbe \=J - :«——r-—*——" T T ) d
i al iluminaenelrango = o s .
_ Y, 6ptimo de trabajo.
Ofrece 4 tipos de accionadores @R @ e
N
Modelo incremental Modelo absoluto

I
I
Modelo de entrada de q-'l:‘ g ¥ .:. 3 B
impulsos / Modelo de ) Modelo de entrada -

posicionamiento ' “HHHN"N' de impulsos ‘5'
Serie LECSA & I serie LECSB

Modelo de entrada -
directa

Serie LECSC

Tipo SSCNETHI

Serie LECSS

Serie LEY Y

13-EU607-ES




Serie LEY

Grafica de velocidad-carg_ja de trabajo

Traslado vertical

Traslado horizontal
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Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
Condiciones requeridas para "Opcion de regeneracion"
= La opcién de regeneracion es necesaria cuando se usa un producto situado " sz ]
por encima de la linea "Regeneracion” de la gréfica. (Pidalo por separado) Modelos de OPCIOI’I de regeneracion
Tamafio | Condiciones de regeneracion | Traslado vertical r;l' ra}sladtol
[Lectura del grafico] orizontal
Las condiciones requeridas varian en funcion de las condiciones de trabajo. Regeneracion (50%) LEC-MR-RB-032 No
“Regeneracion (50%)": Factor de trabajo de 50% o més LEY63[] | Regeneracion (100%)/Carga baja | LEC-MR-RB-032 necesario
Regeneracion (100%)”: Factor de trabajo de 100% Regeneracion (100%)/Carga alta | LEC-MR-RB-12
Velocidad de carrera admisible
[mm/s]
Paso Carrera [mm]
Modelo | Servomotor AC =i b fmm] 100 | 200 | 300 | 400 | 500 600 700 800
A 20 1000 800 600 500
B 10 500 400 300 250
C 5 250 200 150 125
LEY63L]) 400 w/Ll6o (Velocidad de giro del motor) (3000 rpm) (2400 rpm) (1800 rpm) (1500 rpm)
L | 2.86 70
(Velocidad de giro del motor) (1470 rpm)
Grafica de conversion de fuerza Grafica de carga lateral admisible en el extremo del vastago
LEY63[] 100
3500 AN
‘ ‘ P z ~N
3000 - Paso 2.86: LEY63(IL / ol N~
(S6lo modelo superior/paralelo) S 8 \\ ~
2500 8 g ~
= £ % I~
Z 2000 Paso 5: LEY63[IC | R 10 LEY63
© - =
N © O
fo et o}
g 1500 2o
=] 7 [
[ 1000 / // Paso 10: LEY63[1B % g
O =
=X
— /// 82
500 — )
o — Paso 20: LEY63(JA ]
1
10 20 30 40 50 60 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Limite de par/Valor de comando [%]
Carrera [mm]
Limite de par/Valor de i O Tiempo de empuje
comando [%] e continuo [minutos]
25 0 menos 100 — [Carrera] = [Carrera del producto] + [Distancia desde el
30 100 (60) — (1.5) extremo del vastago hasta el centro de gravedad de la pieza]
40 50 (30) 1.5 (0.5) F
50 30 (20) 0.5 (0.16)

+ 1 Los valores entre () corresponden a un accionador colocado muy

préximo.

# 2 Cuando se limite el par con un encoder incremental, el parametro n® PC12
y el valor del comando de par interno debe fijarse en 50% como maximo.

# 3 Cuando se limite el par con un encoder absoluto, el parametro n®
PC13y el valor del comando de salida maxima de par analdgico debe
fijarse en 50% como maximo.

O

Centro de gravedad
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Actuador eléctrico/Modelo con vastago

Serie LEY

LEY63

Forma de pedido

q

LEY 63

-200

0505 65005 bbb

0Tamaﬁo QTipo de motor @ Paso [mm]
. Salida |Tamafio de| Accionadores Simbolo] LEY63
Simbolo| Modelo :
[W] actuador | compatibles A 20
PV . B 10
9 Posicion de montaje del motor | g4 Servomotor AC 400 63 LECSA2-S4
- - (Encoder incremental) (o] 5
—_ Montaje superior
R Paralelo en el lado derecho s8 Servomotor AC 400 63 tggggzgg L 2.86°
L |Paralelo en el lado izquierdo (Encoder absoluto) LECSSZ-S8 * Paso de tornillo 5 mm, Paso equivalente
D En linea a con relacion de poleas [4:7]
# S6lo disponible para los modelos de montaje
superior y paralelo en el lado derecho/izquierdo.
@ Carrera [mm] @ A prueba de polvo/goteo 0 Opcion de motor @ Rosca en el extremo del vastago
100 100 — |IP5x (especificacion a prueba de polvo) _ Sin opciones Rosca hembra en extremo del
a a p IP65 (Especificacion a prueba de polvo/goteo)/| B Con bloqueo vastago
800 800 Con rosca del orificio de ventilacién Rosca macho en extremo del
# Cuando use el modelo a prueba de polvo/ M ~ vastago
goteo (IP65), monte correctamente el racor y (se incluye 1 tuerca del
el tubo en la rosca del orificio de ventilacion vy, extremo del vastago).
a continuacion, coloque el extremo del tubo en
una zona no expuesta al polvo o el agua.
= El racor y el tubo debe suministrarlos el cliente
de forma independiente. Seleccione [Diam. ext.
del tubo aplicable: g4 o mas, Rosca de
. conexion: Rc1/8]. .
9 Montaje* ] @Tlpo de cable Nota 1)
] Posicién de montaje del motor | *1 La fijacion de montaje se envia de fabrica, — Sin cable
Simbolo) Modelo - 7 pero sin instalar. .
Superior/Paralelo| En linea . . . . S Cable estandar
- *2 Para montaje con voladizo horizontal con brida — -
—  |Extremos roscados (estandar)2 [} [} delantera y extremos roscados, use el actuador R |Cable robdtico (cable flexible)
U |Roscado en la parte inferior del cuerpo [ ) o dentro del siguiente rango de carreras. Nota 1) Se incluyen los cables del
L Escuadra ™Y _ * LEY63: 400 omenos _ motor y del encoder. (El cable
F Brida delantera’ ° ® *3 Para el montaje con fijacion (I)sclllante hernbra, de bloqueo tamb.ién se inclqye
— - use el actuador dentro del siguiente limite de cuanto se selecciona la opcion
D  |Fijacién oscilante hembra*3 o — carrera. de motor con blogueo.)

¢ LEY63: 300 0 menos

m Longitud del cable Nota2) [m] @Tipo de accionador

— Sin cable Accionadores compatibles [ Tension de alimentacion
2 2 — Sin accionador
5 .
5 Ao | LECSA2/Entrada de impulsos 200V 2230V
A 10 (Encoder incremental)
Note 2) La longitud de los LECSB2/Entrada de impulsos
cables del encoder, e (Encoder absoluto) 200Vaz23ov
del motor y de :
f LECSC2/CC-Link
bloqueo es la misma. C2 (Encoder absoluto) 200V a230Vv
LECSS2/SSCNET#
S2 (Encoder absoluto) 200Va230V

@ Conector E/S

Sin conector

Con conector

* Cuando se selecciona el modelo de accionador, se
incluye el cable. Seleccione el modelo de cable y su
longitud.

Ejemplo) S2S2 : Cable estandar (2 m) + accionador

(LECSS2)
S2 :Cable estandar (2 m)
— :Sin cable ni accionador

* Tabla de carreras aplicables

Carrera Rango de

[mm]| 100 [ 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 |carreras que se

Modelo pueden preparar
LEY63 ® & o o o o o o 50 a 800

Nota) Contacte con SMC para la fabricacién de carreras intermedias.



Serie LEY

Caracteristicas técnicas

Modelo LEY63S3 ] (Superior/Paralelo) | LEY63DS: ] (En linea)
Carrera [mm] Nota 1) 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800
. Horizontal Nota 2) 40 70 80 200 40 70 80

_ | Carga de trabajo [kg] Vertical 19 38 72 115 19 38 72
.g Fuerza de empuje [N]/Valor de ajuste \o29): 152 50% No24) | de 156 a 521 ([de 304 a 1,012/de 573 a 1,910|/de 1,003 a 3,343 de 156 a 521 |de 304 a 1,012|de 573 a 1,910
S . Nota 5) Hasta 500 1000 500 250 1000 500 250
g| Velocidad | pango de 5052600 800 400 200 o 800 400 200
E [mm./s] de carrera |de 605 a 700 600 300 150 600 300 150
@ de 705 a 800 500 250 125 500 250 125
8| Velocidad de empuje [mm/s] Nota6) 30 0 menos
& | Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 5.000 [ 3000 ] 5.000
;3 Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02
8 | Paso de tornillo [mm] (incluyendo una relacién de poleas) 20 10 [ 5 [ 5(286) | 20 [ 10 5
:‘3 Resistencia a impactos/vibraciones (m/s2) Nota7) 50/20
E Modelo de actuacién Husillo a bolas | e et ecotea | Husillo a bolas
S | Modelo de guia Cojinete deslizante (vastago de émbolo)
g Rango de temperatura de trabajo [°C] de 5 a40

Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o inferior (sin condensacion)

Condiciones requeridas paraN28)| Horizontal | No necesarias | No necesarias | No necesarias | No necesarias | No necesarias | No necesarias | No necesarias

la "Opcidn de regeneracion” [kg] Vertical 2 0 mas 50 mas 12 0 més 46 0 mas 2 0 mas 50 mas 12 o mas
@ | Potencia del motor/Tamafio 400 W/LI60
-g Modelo de motor Servomotor AC (200 VAC)
~§ Encoder Modelo de motor S4: Encoder incremental de 17 bits (Resolucion: 131072 p/rev)
g Modelo de motor S8: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucion: 262144 p/rev)
3 . Horizontal 210
:@ Consumo de energia [W] Nota 9) Vertical 530
% Consumo de energia en reposo| Horizontal 2
® | En funcionamiento [W]Nta 10)|  Vertical 18
S [Consumo de energia max. instantanea [W] Nota 11) 1275
£8 Tipo Nota 12) Blogueo no magnetizante
23| Fuerza de retencion [N] 313 | 607 [ 1,146 | 2,006 | 313 607 1,146
g-g Consumo de potencia [W] at 20°C Nota 13) 7.9
S| Tensién nominal [V] 24 VDC 5.,

Nota 1) Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.

Nota 2) El valor maximo de la carga de trabajo horizontal. Se requiere una guia externa para soportar la carga. La carga de trabajo real varia en funcion
del estado de la guia externa. Confirmelo con el dispositivo real.

Nota 3) Valores de ajuste para el controlador.

Nota 4) Rango de ajuste de la fuerza (valores de ajuste del accionador) para operacién de empuje en el modo de control de par, etc. La fuerza de empuje
y el factor de trabajo dependen del valor de ajuste. Fijelo tras consultar la "Gréfica de conversion de fuerza" de la pagina 1.

Nota 5) La velocidad admisible varia en funcién de la carrera.

Nota 6) Velocidad de colision admisible para operacién de empuje en el modo de control de par, etc.

Nota 7) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al tornillo guia. (La prueba se llevé a cabo

con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccién paralela como
perpendicular al tornillo guia. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 8) Las condiciones de carga de trabajo que requiere la "Opcién de regeneraciéon" cuando se usa a la velocidad maxima (Factor de trabajo: 100%).

Nota 9) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté funcionando.

Nota 10) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta

detenido en la posicién de ajuste.

Nota 11) El consumo de energia méaximo instantaneo (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 12) Sélo cuando se selecciona la opciéon de motor "Con bloqueo".

Nota 13) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

Pesos
Pesos del producto Ikl Pesos adicionales kal
Serie LEY63SL1 (Posicién de montaje del motor: Superior/paralelo) Tamarno 63
Carrera [mm] 100 200 300 400 500 600 700 800 Bloqueo Encoder incremental 0.4
8, |  Encoder 5.4 6.6 8.3 94 | 105 | 122 | 134 | 145 Encoder absoluto 0.6
o8 incremental Rosca Rosca macho 0.12
[T}
e Encoder macho en
2 absoluto 5.5 6.7 8.4 9.5 10.6 12.3 13.5 14.6 extremo del | Tuerca 0.04
vastago
Serie LEY63DSLI] (Posicién de montaje del motor: En linea) Escuadra (2 conjuntos, incluye pernol
Carrera [mm] 100 200 300 400 500 600 700 800 de montaje) 0.26
g _ |  Encoder 56 6.7 8.4 9.6 10.7 12.4 13.5 14.7 Brida delantera (incluye perno de 051
o6 | incremental montaje) )
[TRe]
SE EI;“’"Idf' 57 6.8 85 97 | 108 | 125 | 136 | 148 Fijacién oscilante hembra (incluye
absoluto eje, anillos de retencién y pernode | 0.58
montaje)




Construccion

ctuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y

Modelo de montaje superior del motor: LEY63

El cable se envia junto de fabrica.
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Cuando se selecciona la rosca
macho en extremo del vastago

Lista de componentes
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Modelo de motor en linea: LEY63D

R

s

N® Descripcion Material Nota N° Descripcion Material Nota

1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado 16 | Anillo guia Resina

2 | Eje de husillo a bolas Acero aleado 17 | Polea del eje de tornillo | Aleacion de aluminio

3 | Tuerca del husillo a bolas | Resina/Acero aleado 18 | Polea del motor Aleacién de aluminio

4 |Embolo Aleacién de aluminio 19 |Correa —

5 |Vastago Acero inoxidable Anodizado cromado duro 20 | Contratuerca Acero aleado Anodizado cromado duro
6 | Culata delantera Aleacién de aluminio 21 |Sellado NBR

7 | Soporte de cojinete Acero inoxidable 22 | Anillo de retencion Acero para muelle

8 | Tope de giro Resina 23 | Adaptador del motor | Aleacién de aluminio Revestimiento

9 | Conector hembra Acero al carbono de fécil mecanizacion Niquelado 24 | Motor —

10 | Casquillo Bronce autolubricante 25 | Conector hembra (Rosca macho) | Acero al carbono de fécil mecanizacion Niquelado

11 | Cojinete — 26 | Tuerca Acero aleado Cromado trivalente
12 | Caja de retorno Aleacioén de aluminio Revestimiento 27 | Bloque del motor Aleacion de aluminio Revestimiento
13 |Placa de retorno Aleacién de aluminio Revestimiento 28 | Espaciador A Acero inoxidable

14 |Iman — 29 | Buje Aleacioén de aluminio

15 | Soporte del anillo guia Acero inoxidable 30 |Araha Uretano

Repuestos (s6lo montaje en paralelo)/Correa

Ne Tamafo Paso Ref. de pedido
B LE-D-2-

19 63 A/B/C 5
L LE-D-2-6

O



Serie LEY

Dimensiones: Motor superior/paralelo

Y74
x |
Posicion de deteccién de
fase Z del encoder - R
4+0.1 e st =

Rango de tuncionalmig‘nol(ua K [ >
el véstago i O Hx2
(Carrera + 8 mm) = prof. de rosca C

il

o I@ = o= i o J =

b -

a
T Q —
M > Y, K Nota2) 4x 01
S 4x O1 L B + Carrera M ‘ prof. de rosca R
prof. de rosca R A + Carrera EH
IP65 (especificacion a prueba de polvo/goteo):
Nota 1) Rango en el que se puede mover el vastago. LEY6300-CIP
Asegurese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre el - ‘ N Reis
vastago interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios (Vista ZZ) Rosca del orificio de ventilacion®

colocados alrededor del vastago.
Nota 2) La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago
(CK) varia dependiendo de los productos.

18

# Cuando use el modelo a prueba de polvo/goteo (IP65), monte correctamente
el racor y el tubo en la rosca del orificio de ventilacién y, a continuacion,
coloque el extremo del tubo en una zona no expuesta al polvo o el agua. El
racor y el tubo debe suministrarlos el cliente de forma independiente.
Seleccione [Diam. ext. del tubo aplicable: 4 0 mas, Rosca de conexion: Rc1/8].

[mm]
Rango de
Tamafio carrera A B () D EH EV H J K L M O1 R S
[mm]

Hasta 200 | 192.6 155.2
63 205a500 | 227.6 190.2 21 40 76 82 M16 x 2 44 36 37.4 60 M8 x 1.25 16 80

505a800 | 262.6 225.2

Rango de Encoder incremental Encoder absoluto
Tamafo carrera T U Vv Sin bloqueo Con bloqueo Sin bloqueo Con bloqueo
(mm] w X z w X z w X z w X z
Hasta 200
63 ig: a Zgg 150 4 60 110.2 | 150.2 (112166)* 138.8 | 178.8 (11216?* 98.5 | 138.5 (11216?* 138 178 (11216(;
a

# Los valores entre paréntesis ( ) corresponden a las dimensiones cuando se selecciona L como paso de tornillo.

Modelo en paralelo en el lado izquierdo del Modelo en paralelo en el lado derecho del motor:
motor: LEY63L LEY63R

[mm]
Tamafio S | T2 | U
63 84 | 146 4

Nota) Cuando el motor se monta en paralelo, en el lado izquierdo o en el derecho, la ranura que hay en el lateral del detector magnético en el que se monta el motor queda oculta.

5 Z SNC



Dimensiones: Motor en linea

Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie LE Y

LEY63DL[]
Posicién de deteccion de fase Z del encoder
41 )
4 x O1 prof. efectiva de rosca R
Rango de funcionamiento del vastago Neta 1)
_(Carrera + 8 mm) zz N /
{ -
U U
@)
- - - : 2 - 2 - - > o =
- i w i/
”””” i) | ] % \1;
a N/~
ov 2 L B + Carrera w [JK Nota2)
A + Carrera M
H prof. efectiva de rosca C EH
S
Nota 1) Rango en el que se puede mover el vastago. Asegurese de que
ninguna pieza de trabajo montada sobre el vastago interfiera con las
piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor del vastago.
Nota 2) La direccién de la distancia entre caras en el extremo del vastago (LK)
varia dependiendo de los productos.
[mm]
. Rango de
Tamafo carrera [mm] Cc D EH EV H J K L M 01 R S T U
Hasta 200
63 205 a 500 21 40 76 82 M16 x 2 44 36 37.4 60 M8 x 1.25 16 78 83 5
505 a 800
Encoder incremental Encoder absoluto
Tamano FEREE B \') Sin bloqueo Con blogueo Sin bloqueo Con bloqueo
carrera [mm]
A w V4 A w 4 A w V4 A w V4
Hasta 200 | 190.7 338.3 366.9 326.6 366.1
63 205a500 | 225.7 60 373.3 | 110.2 8.1 401.9 | 138.8 8.1 361.6 | 985 8.1 4011 138 8.1
505a800 | 260.7 408.3 436.9 396.6 436.1

Rosca macho en extremo del vastago:
LEY63LILICI-CICIM

M18 x 1

Distancia entre caras 27 11

26
39

76.4*

* La medida 76.4 corresponde al momento en que la unidad
se encuentra en la posicién de deteccion de fase Z del
encoder, es decir, a 4 mm del extremo.

IP65 (especificacion a prueba de polvo/goteo):
LEY63DLILI-LIP
(Vista Z22)

Rc1/8

Rosca del orificio de ventilacion™

o

10.5
Ll

50

= Cuando use el modelo a prueba de polvo/goteo (IP65), monte
correctamente el racor y el tubo en la rosca del orificio de ventilacion vy,
a continuacion, coloque el extremo del tubo en una zona no expuesta al
polvo o el agua. El racor y el tubo debe suministrarlos el cliente de

forma independiente.

Seleccione [Diam. ext. del tubo aplicable: g4 o mas, Rosca de conexion:

Rc1/8].

O
2



Dimensiones

Roscado en la parte inferior del cuerpo: LEY63[ILILI-[ 11U
Modelo de motor superior/paralelo6
X

o XA prof. H9 XA

prof. de rosca MR

Modelo de motor en linea

M
XA HO prof. XA 6 x MO de rosca

prof. de rosca efectiva MR

|
L
=% ' = ——
é Ja- _ _ _ _ é Ja- R é i i | R i _ B ‘..
. = El =g
=—=-mome =c . S
MD 1 Lo MD =
MC Seccién XX MC Seccién XX
L | MA ML + Carrera L | MA ML + Carrera Detalle de seccion XX
[mm] -
Tamano | Rangodecarrera[mm] | L | MA | MC MD | MH | ML MO MR XA XB Q «»f\}
50a74 24 50
m
75a 124 45 | 605 65 | LXAHY 3 XA
63 125 a 200 37.4 | 38 58 67 44 M8 x 1.25 11 6 7
201 a 500 100
501 a 800 86 81 135

Escuadra: LEY63 11 J-[1IL

Montaje hacia u
el exterior ;
o 32 [ Piezas incluidas
29.2 p = 2 i e Escuadra
g’/ ©) * Perno de montaje del cuerpo
! B B m
5 Hs5 & K\: Material: Acero al carbono (cromado)
o 2 | 4x 09 :
o i B #La medida A corresponde al
e | "’li — p—— A momento en que la unidad se
14.2 ‘] 8 1 95 zntcue_n’trz?j en 'Ia po?iciég de
4.3 8 eteccion de primera fase Z, es
133.2 + Carrera 25.2 LS + Carrera 110 decir, a 4 mm del extremo.
LA + Carrera Nota) Cuando el motor se monta en
paralelo, en el lado izquierdo o en
Brida delantera: LEY63L 11 J-LILJF el derecho, la culata posterior
28.4 debe montarse hacia el exterior.
| T
— Q}@ @ Piezas incluidas [mm
— * Brida = Rango de
— Tamario LA LS
h:ﬂ_ 3|3 * Perno de montaje del cuerpo carrera [mm]
— @ @, 50a200 | 200.8 | 133.2
S — L Material: Acero al carbono (niquelado) 63 2012500 | 235.8 | 168.2
9 92 4 x g9 * Deteccién de primera fase Z: valor 501 a 800 | 270.8 | 203.2
108 para 4 mm.
[mm]
Tamario | 1eM%0% | pa | gL
B 1 carrera [mm]
L 8 N 50a200 | 236.6 | 222.6
S 7 —i fn  paaoifico H10 - pigzas incluidas 63 | 201a500 | 271.6 | 257.6
= eje d9 * Fijacion oscilante hembra 5012800 | 306.6 | 292.6
4 H - B B B * Perno de montaje del cuerpo
VAR S/ * Eje de fijacion oscilante
S 8 — 3 * Anillo de retencion
r T 04 ] 122
22402 374 20 14 Material: Hierro fundido (revestimiento)
4433 - CL + Carrera * La medida A corresponde al momento en que la unidad se
DA + Carrera encuentra en la posicion de deteccion de primera fase Z,
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es decir, a 4 mm del extremo.

European Marketing Centre (EMC)

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Tel: +34 945-184 100 Fax: +34 945-184 124
URL http://www.smc.eu

1st printing SU printing SU 00 Printed in Spain

Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin
previo aviso y sin obligacion por parte del fabricante.



