Pinzas neumaticas

“wseiel serie MHW2

pifion-cremallera 020, 025, 932, 040, 050

Forma de pedido

MHW 2—20|| |D [1—{M9NL|S

N° de dedos l lN° de detectores
| 2 | 2dedos | = 2
s 1
Diametro
=0 20mm ¢ Detector magnético

25 25mm l - ‘Sin detector magnético

32 32mm x\/éase en la tabla inferior los
40 40mm detectores magnéticos aplicables
50 50mm

® Opcion de dedos

Tipo de Rosca @

Simbolo| Tipo | Tamafio
Rosca M| 220, 925

—: Estandar: Orificios roscados 1: Orificios roscados en la
en la cara frontal de los dedos cara lateral de los dedos

Re 232
TN NPT 240
TF G 250

Funcionamiento e

| D | Doble efecto

Detectores magnéticos aplicables

o . Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
o | Funcién | Entrada Led Cableado Voltaje — Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entedaleieatcs 0.5 1 3 5 Iprecableado| aplicable
= CE CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (L) (2)
3-hilos(NPN) 5V, 12V MONV | M9N L ® o ) ©) Gircuito
° —_— 3-hilos(PNP) M9PV M9P [ ] [ J [ J O O Cl
°
I§ 2-hilos 12V M9BV M9B [ ] [ J [ J O O —
$ J.Z‘f;'ﬁ?fé'{.’c”o Salida . 3-hilos(NPN) 5V, 12V MONWV| MONW | @ [l ® o ©) Cireuio |
& | (ndicador directa ! 3-hilos(PNP) | 24 V — |MOPWV | MOPW [ ] o o O O Cl PLG
§ | 2colores) | acable 2-hilos 12V M9BWV| M9BW | @ ° ° O &) -
§ Relsistente 3-hilos(NPN) sV 12V MONAV**| MONA** | O @) ® ) O Gircuito
(Iﬁ diig‘éi . 3-hilos(PNP) ’ MIPAV** | MOPA** | O O ® O O
2 colores) 2-hilos 12V M9OBAV** | MOBA**| O @) [ @) O —
«x Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
# Simbolos long. cable: 0.5 m--- — (Ejemplo) MONW * Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

M (Ejemplo) MONWM
-+ L (Ejemplo) MONWL
5meeeee Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion
correcta de la pinza neumatica.
Nota 2) Al realizar el pedido de la pinza neumética con el detector magnético, se incluye la fijacion de montaje del detector.
Si el detector magnético se pide por separado, se requiere la fijacion de montaje del detector (BMG2-012).
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Pinzas neumaticas de 180° de apertura Serie MH W2

Caracteristicas
Fluido Aire comprimido
Presion de trabajo 0.15a 0.7MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10a60°C
Repetibilidad +0.2mm

220-25: 60c.p.m

Frecuencia max. de trabajo 032 a 50: 30c.p.m

Lubricacién No es necesaria
Funcionamiento Doble efecto
Detector magnético (Opcional) Nota) Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

Nota1) Véase mas informacién sobre las caracteristicas de los
detectores magnéticos.

Simbolo Nota2) si se lubrica, hacerlo de forma permanente con aceite
de turbinas clase 1, ISOVG32.
Doble efecto Modelo
A B Fuerza efectiva |\nguode apertura (amboslados) Peso @
Lado Lado
(mm) (Nm) () apertura | cierre @)
MHW2-20D 20 0.30 -5° 300
MHW2-25D 25 0.73 -6° 510
MHW2-32D 32 1.61 180° -5° 910
MHW2-40D 40 3.70 -5° 2140
MHW2-50D 50 8.27 —4° 5100
Nota 1) A una presién de 0.5 MPa
Nota 2) No incluido el detector magnético
m * Véase la "Seleccion del modelo adecuado”.
* Véase para mas informacion sobre la fuerza efectiva de
prension y la distancia del volaldizo admisible.
Precaucion
| Instalacién
A\ Advertencia A\ Advertencia
Cuando se usa el montaje de adaptadores en la Cuando se use el regulador de velocidad con
cara lateral, tenga cuidado con las interferencias una conexion instantanea, use AS22 o AS23.
del tornillo y el regulador de caudal montado sobre Si se usa AS32 o AS33, apareceran interferencias
la pinza. del dedo con el regulador de velocidad
Apriete el como se muestra en la figura inferor. Esto
tornillo desde , . \
ol lateral. \ provocaria un mal funcionamiento.
s
Dedo
04> o) ° fy  MHW2:50°
E— — oo
) )
(o]
. [[E
Interferencias del tornillo con el regulador de velocidad
ZSVC 2-257



Serie MHW?2

Construccion

Dedos cerrados

602 ® @ \i@
[/ N\

[

Dedos abiertos

0 @ (@ ® @

T

F -

C

=

G

)

N
Lista de componentes Lista de componentes
Ref. Designacion Materiales Observaciones Ref. Designacion Materiales Observaciones
Cuerpo i6 ini i 20, 25: Resi
@ - P Aleacion de aluminio Anodizado duro @ Tapa cierre [} : esina
(2 | Embolo Acero inoxidable Nitrurado 032 50: Aleacion de aluminio]  Anodizado duro
(3 | Engranaje pifién Acero al carbono | Tratamiento térmico Rodamientos a bolas Acero al carbono Tipo proteccién
@ | Junta rotativa Latdn () | Chaveta Acero al carbono
® | Amortiguador Poliuretano (12 | Tornillo Allen Acero al carbono
(® | Dedos (A) Acero al carbono @3 | Tornillo Allen Acero al carbono
@ Dedos (B) Acero al carbono Anillo de cierre tipo C Acero al carbono
Anillo magnético Goma sintética @ | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono
Juego de juntas de recambios
Ref Desi ., Material Referencias
ef. esignacion ateriales
< MHW2-20D MHW2-25D MHW2-32D MHW2-40D MHW2-50D
Juego de juntas NBR MHW20-PS MHW25-PS MHW32-PS MHW40-PS MHW50-PS
- Y
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Pinzas neumaticas de 180° de apertura Serie MH W2

Dimensiones
MHW2-20D

Dedos con orificios roscados en cara frontal

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores

( w 4 X M4 prof.5

| (Roscas para montaj M5

de adaptadores) (Conexién dedos cerrados)
l
A
e
sgs o0 s
Y © ;\
M5
- 6 «20 191 (Conexién apertura dedos)
~— -/
- 60 -
45 4 X M5 prof. 10 (Rosca para montaje)
2 X M5 prof. 10 35 Didmetro taladro pasante interior 4.2
(Rosca para montaje) - >3 » (Para montaje por agujeros pasantes
Eii - - con tornillo M4)
I
TN #F P!
[} i ~N = —
© | [I__ - M* — | ©
o~ ,_V /\(* —— 1 3\ (S}
I I | $ Y
[ =
. N © '
U V
vy~ T
221H9 +g.052 Prof. 3 A A
o 12383
1
« 25 DU
- 36 -
A
— o
N
y
2 X M5 prof. 7
17 T en e
(Rosca para montaje)

Dedos con orificios roscados en cara lateral

Y
©+Q

‘ A

eI N

4 X M4
(Rosca para montaje de adaptadores)

O
z
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Serie MHW2

Dimensiones

MHW2-25D

Dedos con orificios roscados en cara frontal

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores

|

)

5.5

2 X M6 prof. 12
(Rosca para montaje)

30

Y

A

MHW2-25D1

Dedos con orificios roscados en cara lateral

226H9 *3%52 Prof. 3

4 X M5 prof. 6

(Roscas para montaje

de adaptadores)

A

A

45
30.3

o
sV

M5

(Conexion dedos cerrados)

® o]

16

10

M5

24

27

(Conexioén apertura dedos)

4 X M6 prof. 12 (Rosca para montaje)

Didmetro taladro pasante interior 5.1
(Para montaje con tornillos M5 pasantes)

34
45

P2\ | &
& A +—
VR |
5,
<21 .
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<20 .| (Rosca para montaje)
|
I
|
T
|
[ | p—— i
= - =
|
T
|
i
D [ Y
Y ©
f A
20 4 X M5
45 (Rosca para montaje de adaptadores)

O

24

2 X M6 prof. 10




Pinzas neumaticas de 180° de apertura Serie MH W2

MHW2-32D

Dedos con orificios roscados en cara frontal

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores

N

2 X M6 prof. 12
(Rosca para montaje)

SN

\*_/
TTT

i

4 X M6 prof. 7

(Roscas para montaje

de adptadores)

A

1/8
(Conexidn cierre de dedos)

1
.
n| o

1/8
(Conexioén apertura de dedos)

25 | 131,
- 83.5 -
- 61.5 > 4 X M6 prof. 12 (Rosca para montaje)
- 47 » Diametro taladro pasante interior 5.1
n n 29 (Para montar con tornillos M5 pasantes)

-+

ot

32

©34H9 3962 Prof. 4

0
MHW2-32D1

Dedos con orificios roscados en cara lateral

44

-
-
!
[
[
R
)
& A
<
Yy

2 X M6 prof. 10
- »|  (Rosca para montaje)

Y

A

~

4 X M6

(Rosca para montaje de adaptadores)
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Serie MHW2

Dimensiones

MHW2-40D

Dedos con orificios roscados en cara frontal

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos

cerrados)

(Conexidn apertura dedos)

4 X M8 prof. 16 (Rosca para montaje)

Diémetro taladro pasante interior 6.8
(Para montar con tornillos M6 pasantes)

2 X M8 prof. 15

P
| 4 X M8 prof. 9 ] 1/8
(Roscas para montaje C ion ded
de adaptadores) ) (Conexién dedos
| @
| m@ ~
i @ g ‘
5ol g +4--—H&-—-e-1— 8
Y @ Q\
Y L1
\i r
@ @ «33:5 14| N\ 1/8
— _ J
_ 104.5 _
2 X M8 prof. 15 755
(Rosca para montaje) - >
| " n 56.5
| ] 375
I — k
R . 5 / ! {D)/
Y ‘ ' ) 7 i
A !
g ° >§: o Q I‘L | wu ,,,,,,,, 3 g
© |
O) ) —— — =
— : v
oA v 1 [i \ ‘ @
7 o~ - Y
[ ‘ oy !
|
‘ vy v
‘ b 30103
+0.062 N -~
36 @42H9 * < Prof. 4 36,
- 56 >
@ O Y
ISR N S L - o
&)
,® Y
MHW2-40D1 ‘ 00

Dedos con orificios roscados en cara lateral

60

Y

(Rosca para montaje)

y

i

o

A
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- 36

O

44 4 X M8
- 67 - (Rosca para montaje de adaptadores)



Pinzas neumaticas de 180° de apertura Serie MH W2

MHW2-50D

Dedos con orificios roscados en cara frontal

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos

( o

-/

2 X' M10 prof. 20

(Rosca para montaje)

A
8
Y
<200 @52H9 "0 Prof. 5
-« 96
MHW2-50D1

4 X M10 prof. 13

(Rosca para montaje de adaptadores) 1/4
. . (Conexién cierre dedos)
\ e
ol © 00‘ €§ 5 y
®| oo| ™ — 66— ®
Y A Pan) v
| @ Y
Y @ 1/4
44 16 (Conexién apertura dedos)
136
- 96 -
- 69 - 4 X M10 prof. 20 (Rosca para montaje)
48 Didmetro taladro pasante 8.5
] B (Para montar con tornillos M8 pasantes)
A
A
[}
1 [sV)
© o| +~
0 T - —-—— - | -~
Y -
Iy Y
o A
“°l oy
vy X |
i !
M 44383
-2
@ @ i
[ N I - o
<
$ & !
j j 2 X M10 prof. 20
36 _| (Rosca para montaje)

Dedos con orificios roscados en cara lateral

A

O
z

Y

3V}

-

A

4 XM10

(Rosca para montaje de adaptadores)
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Serie MHY2/MHW2
Ejemplos de instalacion de detectores
magnéticos y posiciones de montaje

Los detectores pueden instalarse de varias formas dependiendo del n°® de detectores y de las posiciones a detectar.

Deteccion cuando la prension es por el exterior de la pieza

Ejemplo de deteccién

1. Confirmacién de posicion de reinicio de los dedos

2. Confirmacién de sujecién de la pieza

Posicion que hay que detectar

Dedos completamente
abiertos

Posicién de sujecion de la pieza

L ° 14

o

—d—ft—t —
br

|
NN

Funcionamiento del detector

El detector magnético se activa cuando los dedos vuelven a su posicion.
(LED encendido)

El detector magnético se activa al sujetar la pieza.
(LED encendido)

Coémo determinar la
posicién de instalacion
del detector magnético

Si no hay presion o es baja, conecte el
detector magnético a la alimentacion y
siga las indicaciones.

Paso 1) Abra completamente
los dedos.

©

&

Paso 1) Situe los dedos en posicion de sujecion.
A

[ ¢ [§

|
NN

——t——
br

Paso 2) Inserte el detector magnético en la ranura para el detector
en la direccién mostrada en la figura.

©

= —

®

Paso 2) Inserte el detector magnético en la ranura para
el detector en la direccion mostrada en la figura.

>7$ <<> LT

i
!
aa [

—=ige — |

1{

7N
A

Paso 3) Deslice el detector magnético en el sentido de
la flecha hasta que el LED indicador se encienda.

@
Paso 4) Deslice el detector magnético en el sentido de
la flecha hasta que el LED indicador se apague.

Paso 5) Mueva el detector magnético en la direccion
opuesta y fijelo en una posicion situada 0.3 a 0.5 mm
mas alla del punto en el que el LED se enciende.

Posicion con LED encendido —~—

|

&

0.3a0.5mm

Posicion de fijacion

Paso 3) Deslice el detector magnético en el sentido de
la flecha hasta que el LED indicador se encienda.
Desplace el detector de 0.3 a 0.5 mm mas lejos en el
sentido de la flecha y fijelo.

Posicién con LED encendido
6
f—( 1 () €
1

Posicién de fijacion

RAC

2-264

ZS\NC




Pinzas neumaticas de apertura angular 180° Serie MH W2

Montaje del detector magnético

Manejo de las fijaciones de montaje

(1) Inserte la fijacion del detector en la ranura del a pinza prevista para
ello, tal como se muestra a continuacion vy fijelo aproximadamente.

(2) Inserte el detector en la ranura de instalacién para la fijacién
del detector.

(3) Después de comprobar la posicion de deteccion, apriete los
tornillos de fijacion (M2.5) incluidos y asegure el detector.

(4) Asegurese de cambiar la posicién de deteccion a la posicion de (2).

Fijacion de montaje del detector magnético: Ref.

Si el detector se coloca en el lado de montaje tal como se
muestra a continuacién, prevea un espacio de al menos 2 mm
sobre la placa de montaje, ya que el detector sobresale del borde

de la pinza.
Espacio de 2 mm o mas

OO

ele
el o

@ &

Desplazamiento de un detector desde el borde del cuerpo

Referencias de las fijaciones de
montaje del detector magnético

BMG2-012

Ref. detector magnético

D-M9LI(V)/MITIW(V)/MITIA(V)

Note) Utilice un destornillador con un diametro de empufadura de 5 a 6
mm para apretar los tornillos de fijaciéon (M2.5). El par de apriete
deberia ser de 0.5 a 1 N\m. En general, haga un giro adicional de
90° después de encontrar una ligera resistencia.

Histéresis del detector magnético

Los detectores magnéticos tienen histéresis similar a los microdetectores.
Usa la siguiente tabla como guia para ajustar las posiciones del detector
magnético, etc.

o

© &
NN
Soriep

Histé,e sis Posicién de trabajo del detector magnético (ON)
Posicion de reinicio del detector magnético (OFF)
Modelo de detector
Moteoge ——~1p¥ie0 | DL28 IV
pinza neumética
MHW2-20D 4°
MHW2-25D 4°
MHW2-32D 2°
MHW2-40D 2°
MHW2-50D 2°
Modelo de detector | Histéresis max. (valor max.)
magnético D-M9CI(V)
Modelo de D-M9TIW(V)
pinza neumatica D-M9TIA(V)
MHW2-20D 4°
MHW2-25D 4°
MHW2-32D 2°
MHW2-40D 2°
MHW2-50D 2°

El desplazamiento maximo de un detector magnético (cuando los
dedos estan completamente cerrados) desde el borde del cuerpo se
muestra en la siguiente tabla. Use la tabla como guia para el montaje.

Cuando se usan ]ﬁ[{
detectores magnéticos L
D-M9I/M9CIW/Y59 5

D-M9CIA

D-Y701, Y7OW |

Cuando se usan detectores magnéticos
D-M9CIV/MOLIWV/Y69 4
D-M9JAV

D-Y70IV, Y7OWV

Protuberancia max. del detector magnético
desde el borde del cuerpo (L) (mm)

Modelo de detector Desplazamiento (mm)
dMeodﬁlga Posicon ~Cayrelin Modelo con entrada eléctrica en linea | Modelo con entrada eléctrica perpendicular
P geldedo D-Y59C/Y7P/Y7OW__| D-Y69L/Y7PV/Y7OWV

neumatica
MHW2-20D |06 T S

A S I T

Abierto — _
i P R N

MHW2-40D |06 . S

Ll e . e e

(mm)

Modelo de deteg{(or Desplazamiento (mm)
Modelo™Posicidn AL ") odelo con entrada eléctrica en linea | Modelo con entrada eléctica perpendicular

depiza “\geldedo "\ ['D-MOCI/MOTIW | MOLIA | D-MOLIV/MOLIWV [MOLIAV,
Abierto — — _

MHW2-20D }~ 22 - oo T T T

MHW2-25D [Gomaao] 7T o 5T 7

MHW2-32p |A0eto) s — =

MHW2-40D [coio] " 3T S T R 5
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