= Modulo de vacio: Serie ZX

Sistema eyector de vacio/Sistema externo de alimentacion de vacio

1 Adecuado para el manejo de componentes electrdnicos y componentes de precision hasta 100g

1 Diseno modular
Aplicacionesradaptadas a sus necesidades gracias a la seleccion de componentes modulares
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Maodulo de vacio
Sistema eyector de vacio/sistema externo de alimentacién de vacio

SerieZX

Para componentes electronicos y componentes de precision hasta 100g.
IDisefio modular

Aplicaciones de acuerdo con las necesidades del usuario mediante una seleccion de los componentes del médulo.
I Tamaiio compacto y peso ligero (120g con unidad completa); adecuado para el montaje del actuador

ITamafio de boquilla del eyector: 95 a @10 (Caudal de succion: 5 a 22 ¢/min)

Sistema eyector Sistema eyector
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O vacuostato

ZX100-000-F ZX100-0J00-E

Ejemplos de aplicacion

Manipulacién de componentes electrénicos  Montaje de componentes electrénicos Absorcién y traslacién
T o

en cintas transportadoras

.

Alimentacién de papel




Médulo de vacio Serie ZX

Introduccion de los componentes modulares

Caracteristicas técnicas estandar Sistema eyector Sistema externo de alimentacion de vacio

’ Componentes H Caracteriticas ‘ P.4-6 a 4-43 P.4-44 a 4-69
Eyector . )
Serie ZX1 Diam. boquilla @(mm) 0.5 0.7 1.0
Caudal méx. de succion (¢/min) 5 10 22
Consumo de aire (¢/min ) 13 23 46
Presién méx. de vacio —84kPa
Silenciador incorporado/escape de placa base
Escape Conexion de escape individual: RC(PT) 1/g
Valvula . ’ .
ZX1-VD] Componentes Valvula de alimentacién/valvula de escape
Funcién Normalmente cerrada/normalmente abierta
Funcionamiento Electrovalvula/valvula de accionamiento neumatico
Tensién de alimentaciéon 24,12,6,5,3V DC
3:;??0" ge Modelo Vacuostato Detector confirmacién adsorcidn Vacuostato Detector confirmacién adsorcién
Serie ZS Rango de la regulacion de presién 0a-101kPa ~20kPa a —101kPa 0a-101kPa ~20kPa a —101kPa
Histéresis 3% 0 menos 4mmHg
Diam. de ventosa aplicable (mm) 02 a 925 20.3a01.2 02 a 25 20.3a91.2
Tension de alimentacion 24VDC 24VDC
Rango de presion de trabajo Vacio a 0.5MPa
Filtraciéon 30 um
T | Conexion de la alim. aire M5 (estandar )/M6 (Opcion )
o
S | Conexion de la ventosa de vacio M5 (estandar )/M6 (Opcidn )
Caracteristicas técnicas || Conexién de aire Re (PT)V6
(7]
comunes S | Escape Rc (PT)i/s
«
é Conexidn de pilotaje externo M5
Ne@ de estaciones Max. 8 estaciones
m o Véase en las pags.4-12 a 4-22 las caracteristicas
técnicas detalladas de cada unidad.
* Véase en las pags.4-8 y 4-9 el sistema eyector.
*Véase en la p.4-34 la placa base del sistema eyector.
o Véase en las pags.4-42 y 4-45 el sistema externo
de alimentacion de vacio.
) Unidad .
simple !
P.4-67 a 4-72 Placa base simple Placa base
m * Véase en la p.4-58 la placa base del sistema externo de alimentacion de vacio.
e Véase en las pags.4-68 a 4-71 las unidades de recambio.

'\
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Modulo de vacio

Serie ZX/Sistema eyector

Forma de pedido
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Eyector Vflyu:fc_ Unidaldl ZX1 | 1 O | K1 |
Evector ! mogaiona. —vacuostmto| ZX 1 [10]] 1 K3|
Eyector poicad ZX1 1
Eyector Filtro ZX1 10 1

Diam. de boquilla del eyector

05
07

10

0.5mm

0.7mm

1.0mm

Escape eyector

1

Con silenciador

2

Escape conexion Rc(PT)1/g

Escape comun (sdlo placa base)

m Combinacién de vélvula de alimentacion y valvula de soplado

Véase la tabla 1 enla p.4-11.

Valvula pilotaje
DC: 1W
(Con LED indicador; 1.05W)

DC: 0.45W

Y*
(Con LED indicador: 0.5W)

%24V DCy 12V DC son
aplicables a 0.45W.

Tension
5 24V DC
6 12V DC
\J 6V DC
S 5V DC
A . R 3vDC
Precaucion __ |Accionamiento neumatico
Supresor de picos (K6, K8, J3, J4, D3, D4)
(+) @R
5 [
i ,@Neqro _l |
(=16 Entrada eléctrica
Indicador LED y supresor de picos L Longitud de cable: 0.3m
(+) o— Y LN Cf)n/sm cable
LED f | 8 LO | Conector Sin conector
/<,: A | § M con Longitud de cable: 0.3m
% i < 1 ] MN | clavia Cpn/sm cable
MO Sin conector
Modelo DC: G |Salidadir|  Longitud de cable: 0.3m
Equipare la polaridad de los conectores de H a cable Longitud de cable: 0.6m
acuerdo con las marcas ©y © de los — Accionamiento neumatico
conectores. No intercambie las polaridades — —
para evitar que se quemen los diodos o los Nota) En el caso de "K1" o "J1" (combinacion de las
elementos de deteccion. Si los cables han valvulas de alimentacion y soplado), no se puede
sido conectados previamente, el cable rojo utilizar el modelo de conector de clavija M.
es @ y el cable negro es ©.

PV/V conexion
— M5
Y M6

Entrada eléctrica del detector de vacio

Salida dir.

Longitud de cable: 0.6m

acable

Longitud de cable: 3m

Longitud de cable: 0.6m
Longitud de cable: 3m
Sin conector
(sin cable)

Conector

eVéase en la tabla 3 de la
p.4-9 la referencia del
cable con conector.

(]

Detector de vacioffiltro
E | Vacuostato (Modelo general) _[Confitro de succion
F Soélo filtro de succion

Presostato digital de vacio

21 | 2 salidas/sin salida analdgica
D | mmHg - - o
22 | 2 salidas/con salida analégica
1 salida (Con deteccion de problemas )/Sin salida analdgica
pp | kPa 23 ( p ) g
24 | 1 salida (Con deteccion de problemas)/Con salida analdgica

Nota) Salida analégica disponible sélo para
modelo con salida directa a cable.

Accionamiento manual

Modelo de presién sin enclavamiento

B

Modelo con enclavamiento ranurado (herramienta)

Indicador LED y supresor de picos

Ninguno

Con LED indicador y
supresor de picos

Con supresor de picos

4-8

e Véase en la tabla 2 en la p.4-9 el numero
de cable con conector.

* Véase la p.4-36 para pedir la placa base.

* Véase las pags.4-66 y 4-67 para pedir
una unidad de recambio.

SVC
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Sistema eyector Serie ZX

(1 Unidad de valvula/combinacién de valvula de alimentacion y valvula de soplado

Componentes Valvula de alimentacion Valvula de escape
Simbolo Electrovéalvula Accionamiento neumético Electrovéalvula Accionamignto neumatico | Escape externo
Valvula alimentacion|Valvula de soplado N.C. N.A. N.C. N.A. |Ninguno| N.C. N.C. N.C. ZX1A Ninguno
(VJ114) | (VJ324) | (ZX1A) [(VJA324) (VJ114) | (VJ314) (VJA314)

Electrovalvula | Electrovalvula

(N.C) (N.C) Ll o - - - B ® B - B B
Electrovalvula | Electrovalvula

(N.A) (N.C)) K - ® - - - - o - - -
Accionamiento neumético Escape extemo K6 _ _ Py _ _ _ _ _ Y _

(N.C.)
Accionamiento neumdtico | Accionamiento neumatico

(N.A) (N.C) 18 - - - o B - B ® B B
Electrovalvula .

(N.C) Ninguno J1 [ — - - - - - - - o
Electrovalvula .

(NA) Ninguno J2 _ (] - - - - - - - [ ]

— — Sin vélvula

* Vdlvula de accionamiento neumatico: Controlado por electrovalvula externa de 3 vias.
« Escape externo: Evacuado directamente mediante electrovalvula externa de 2 vias.

(DForma de pedido del conector con clavija de la valvula

®Peso (g)/K1:82, K3:132, K6:58, K8:132, J1:77, J2:100

(3Conector con clavija del vacuostato

Ref. conector
(DC)

VJ10-20

-4A 6 |

Longitud de cable

10
15
20
25
30

0.3m (estandar)
0.6m

im
1.5m
2m

2.5m

3m

Forma de

pedido

En caso de pedir un médulo de
vacio equipado con valvulas de
600mm o el cable més largo,
especifique tanto la vélvula de
médulo de vacio como las ref.

del conector.

(Ejemplo de pedido)

ZX1051-K15LOZ-EC
*VJ10-20-4A-6-

Nota) En caso de pedir un
vacuostato con cable de

ZS-10-5A

5m, especifique tanto el tipo de
vacuostato como las referencias
del conector de cable de 5 m.
(Ejemplo de pedido)

ZX1051-K15LO- ECN
VJ10-20-4A-6
ZS-10-5A-50

Longitud
de cable
0.6m
3m
5m

30
50

Sistema eyector/modelo recomendado (Los modelos indicados en esta tabla se entregan a corto plazo)

o Combinacién T , .| LEDindicadory Entrada
WL Modelo EScape e/ i goaimentacen| Vinladoeoape| | 1o oMl | Enirada elecrica oo o e picos| - Vacuostato eléctrica
(mm) eYeCtOr | 4vula piloto) | et 1 EOR (Long, (Vacuostato)
N.C. N.C.
o5 ZX1051-K15LZ-EC-Q (VJ114) (VJ114)
o ZX1051-K35MZ-EC-Q N-A N.C.
(VJ324) | (VJ314) Con
N.C. N.C. LED Detector
Al A (VJ114) | (VJ114) Modelo | jicador general Modelo
20.7 Con 24VDC | boquilla i d
lenciador N.A. N.C. macho y de vacio e conector
ZX1071-K35MZ-EC-Q sl (VJ324) (VJ314) supresor de (ZSE)
N.C. N.C. picos
o ZX1101-K15LZ-EC-Q (VJ114) (VJ114)
o ZX1101-K35MZ-EC-Q N.A. N.C.
(VJ324) (VJ314)

ZX1OOO-K15LZ-EC-Q

ZX100OO-K35MZ-EC-Q




Serie ZX

Sistema eyector/combinacién de vélvula de alimentacién y vélvula de escape

Simbolo de combinacién: K1

PD %——

Vilvula de soplado

PE

Valvula alimentacion|

- ]

R

PS X¢—9

La electrovalvula N.C. se utiliza para la
valvula de alimentacién. Igualmente, la
electrovalvula N.C. se utiliza para la
vélvula de escape de vacio.

Aplicaciones: Esta combinacion se
utiliza para efectuar un control de
acuerdo con las sefales eléctricas.

Simbolo de combinacién: K8

PD %——

Conex. pilotaje[>—— -
Vilvula soplade

i

ll_—f\—bo

PEG—
Conex, pilotaje[>———

Valvula alimentacion

La vélvula de accionamiento neumatico
N.A. se utiliza como valvula de
alimentacion. La valvula de
accionamiento neumatico N.C. se utiliza
para la valvula de escape de vacio.

Aplicaciones: Esta combinaciéon se
utiliza para efectuar un control de
acuerdo con las sefales eléctricas. Dado
que la vélvula de alimentacion esta N.A.,
la presion alimentada al eyector no se
interrumpe durante un corte de energia.

PV [>—':I—‘i___,l PVD :| 1'_———1 Como resultado, se mantiene el estado
. oI o l_m_! de succion. Esta combinacién se utiliza
_ para evitar que se caigan las piezas
. . . . te | rt ia.
Funcionamiento Funcionamiento durante los cortes de energia
Valvula | Vélvula de alimentacion (N.C.) | Valvula de escape (N.C.) Valvula | Vélvula de alimentacion (N.A.) | Valvula de escape (N.C.)
Condiciones Electrovalvula Electrovalvula Condiciones Vélvula de accionamiento neumatico | Valvula de accionamiento neumético
1. Adsorcién de la pieza ACTIVACION DESACTIVACION 1. Adsorcién de lapieza | DESACTIVACION DESACTIVACION
2. Escape de vacio DESACTIVACION ACTIVACION 2. Escape de vacio ACTIVACION ACTIVACION
3. Interrupcién del funcionamiento | DESACTIVACION DESACTIVACION 3. Interrupcion del funcionamiento ACTIVACION DESACTIVACION

Simbolo de combinacion: K3

PDX——

Vahvula soplas

La electrovalvula N.A. se utiliza para la
valvula de alimentaciéon. Del mismo
modo, una electrovalvula N.C. se
utiliza para la valvula de escape de
vacio.

Simbolo de combinacién: J1

PD%———

1

La electrovélvula N.C. se utiliza para la
vélvula de alimentacién. No se utiliza la
vélvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: Esta combinacion se
utiliza para llevar a cabo un control

PE Aplicaciones: Esta combinacion se PE de acuerdo con las sefales
utiliza para efectuar un control de ) eléctricas. Se descarga el vacio
— acuerdo con las sefales eléctricas. vavdaaim. mediante la inyeccién de aire entre el
o Dado que la valvula de alimentacién [ silenciador, la ventosa y la pieza de
: g ¢ estd N.A.,, la presiéon alimentada al | trabajo. Esta combinacion se utiliza
PS J | eyector no se interrumpe durante un PS X&—9 cuando no se necesita acelerar la
2 ] corte de energia. Como resultado, el SV velocidad de descarga de vacio.
PVP—3 . estado de succién se mantiene. Esta i =
! ] combinacién se utiliza para evitar que - -
las piezas se caigan durante los cortes
Funcionamiento de energia. Funcionamiento
Vélvula | Valvula de alimentacion (N.A.) | Valvula de escape (N.C.) Valvula |Valvula de alimentacion (N.C.) | Valvula de escape (N.A.)
Condiciones Electrovéalvula Electrovalvula Condiciones Electrovéalvula Ninguno
1. Adsorcion de lapieza | DESACTIVACION DESACTIVACION 1. Adsorcién de la pieza ACTIVACION —
2. Escape de vacio ACTIVACION ACTIVACION 2. Escape de vacio DESACTIVACION —
3. Interrupcion del funcionamiento ACTIVACION DESACTIVACION 3. Interrupcion del funcionamiento DESACTIVACION —

Simbolo de combinacién: K6

PD X——

Conex. descarga ext.
=t
X

L T~ +D

Disponga una vélvula externa de 3 vias
para que sirva como valvula de
alimentacion. De igual manera,
disponga una valvula externa de 2 vias
(valvula de vacio) para que sirva como
vélvula de escape de vacio.

Simbolo de combinacién: J2

PD %——\

EHD
\—DD

La electrovalvula N.A. se utiliza para la
vélvula de alimentacién. No se utiliza
valvula de escape de vacio.

Aplicaciones: Esta combinacion se
utiliza para efectuar un control de
acuerdo con las sefales eléctricas. Dado

Coner Aplicaciones: Esta combinacion se PE que la valvula de alimentacion esta N.A.,
ZJX1A utiliza para efectuar un control de ) !a presion - alimentada al eyector no se
[-o-x - acuerdo con las sefiales eléctricas. Vel aim. interrumpe  durante un corte de energia.
L ¢ — - s Como resultado, se mantiene el estado
1 ; de succién. Esta combinacion se utiliza
PS 1 PS Xi—— e para evitar que se caigan las piezas
PV D>———4 Dt | durante los cortes de energia. El vacio
i b PVP— $-—— se evactia mediante la inyeccion de aire
D-B:&D - Sl entre el silenciador, la ventosa y la pieza
A A de trabajo. Esta combinacion se utiliza
. . R . cuando no hay necesidad de acelerar la
Funcionamiento Funcionamiento velocidad de descarga de vacio.
Valvula | Vélvula de alimentacion Valvula de escape Valvula | Vélvula de alimentacion (N.A.) Vélvula de escape
Condiciones Valvula externa de 3 vias | Valvula externa de 2 vias Condiciones Electrovalvula Ninguno
1. Adsorcion de la pieza ACTIVACION DESACTIVACION 1. Adsorcién de lapieza| DESACTIVACION —
2. Descarga de vacio DESACTIVACION ACTIVACION 2. Descarga de vacio ACTIVACION —
3. Interrupcion del funcionamiento DESACTIVACION DESACTIVACION 3. Interrupcion del funcionamiento |  DESACTIVACION —
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Sistema eyector/construccion

Sistema eyector Serie ZX

ﬁ ® f?/"}l E[] @ ]
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5% ] | | 4
b oL
1] e @
S
® @
Lista de componentes Lista de repuestos
N2 Designacion Material Nota Ref Designacion Material Ref.
(1 | Montaje de vélvula de asiento — ZX1-PV-O ® Valvula pilotaje ] . Q© Véase las tablas
(2 | Tomillo ajuste del caudal descarga| Acero inoxidable (Accionamiento neumatico) 1,2y3
® | Placa base aluminio @ | Filtro PVF ZX1-FE
@ | Vacuostato — ZSE2, ZSP1 @ | Difusor/eyector — © Véase latabla 4
® | Valvula — ZX1-VAOOOO-D-O Nota 1) « La cubierta es de policarbonato. Por este motivo, no la utilice 0 exponga a
@ Placa intermedia _ (pvﬁps»pD) los siguientes productos quimicos: diluyente para pintura, tetracloruro de
: " - carbono, cloroformo, éster acético, anilina, ciclohexano, tricloroetileno, acido
@ __| Caja del silenciador sulfurico, acido lactico, aceite de corte soluble en agua (alcalino), etc.
® | Caja del filtro Policarbonato (1) « No la exponga a la luz solar.
Tabla 1: Forma de pedido de la valvula de pilotaje . , .
Tabla 3: Forma de pedido valvula accionam. neumatico
Ne Componentes Modelo Combinacién
Vélvula de alimentacion Vélvula de soplado ZX1 A
0 Electrovalvula Electrovalvula ZX1-VJ114-0000 K1 J1
N.C. (VJ114) N.C. (VJ114) ' Conexionado
Electrovalvula Electrovalvula 1 ppR——
@ ZX1-vJ3 ! ao-oooo K3, J2 M3 M3 Conexion pilotaje/externa
N.A. (VJ324) N.C. (VJ314) 2 M5 M5 conexion de escape
©) Accionamiento neumatico Accionamiento neumatico 7X1 -VJA31 4 K8 .
N.A. (VJA324) N.C. (VJA314) 2 Tabla 4: Forma de pedido del eyector
O) Accionamiento neumatico N.C. (ZX1A) ZX1A-OO K6
Tabla 2: Forma de pedido de electrovalvula
N2 de unidad Modelo eyector
ZX1—VJ114 -Q . . (modelo escape)
Diam. de boquilla del eyector 1 — Con silenciador
ZX1—VJ3[2]4 5]IL -Q 05 —0.5mm 2 — Conex. escape
07 —0.7mm 3 — Comun
Tipo de actuacién Accionamiento manual 10 —1.0mm escape
1 — N.C. (Normalmente cerrada) — Modelo de presién antibloqueo

2 — N.A. (Normalmente abierta) B Modelo ranurado de blogueo
: Indicador LED y supresor de picos
Opcién cuerpo - Ninguno
— — Escape individual para valvula pilotaje S Con supresor de picos
M —Escape comun para 4 Con LED indicador y supresor de picos
vélvulas principales y pilotaje Tensién
5 — 24VDC
Nota) EnelcasodeN.C..| g — 12vDC Entrada eléctrica
m,)md'que vV — 6VDC L —— Conector (0.3m)
::Eazls;' ;ET;T:e S — 5VDC LN — Conector (sin cable)
R LO — Sin conector

Valvula de pilotaje

Y*

£

vélvula de pilotaje).

DC: 1W
(Con luz: 1.05W)
DC: 0.45W
(Con luz: 0.5W)

%24V DC y 12V DC aplicables al modelo

0.45W
Nota) La longitud de tornillo de VJ100

— 3vDC

M —— Conector (0.3m)

MN — Conector (sin cable)

MO — Sin conector

G — Salida directa a cable (0.3m)
H —— Salida directa a cable (0.6m)

£

Nota) En el caso de "ZX1-VJ114",
no se pueden utilizar M, MN y MO.

y

VJ300 correspondiente a la serie ZX es

diferente de la del modelo estandar.
(Longitud de tornillo) VJ100: M1.7 X 1
VJ300: M1.7 X 2.

5
2

'\

xInstale un adaptador en el conjunto que haya de utilizarse
como una unidad. Se pueden conectar los conexionados PV y V.

Combinacién/ ZX-WD
Se utiliza como unidad instalando un adaptador/ ZX-W-0

Eyectorn
Ass'y {

A\ Precaucién

Al girar el tornillo de ajuste del volumen de caudal de descarga de vacio
en el sentido de las agujas del reloj se reduce el volumen de caudal de
descarga de vacio. El tomillo de regulacion se cierra completamente
cuando éste deja de girar. Al girar el tornillo 2 vueltas completas en el
sentido contrario a las agujas del reloj desde la posicién completamente
cerrada, el tomillo de regulacién se abre completamente. Si gira el
tornillo mas de 4 vueltas completas, se caera.




Serie ZX

Caracteristicas técnicas

N unidad ZX1-W05} ZX1-Wo07} ZX1-W10}
Diam. boquilla g(mm) 0.5 0.7 1.0
Caudal max. de succién (¢/min) 5 10 22
Consumo de aire (¢/min ) 13 23 46
Presién méaxima de vacio —84kPa
Presién max. de trabajo. 0.7MPa
Rango de presién de alimentacion 0.2MPa to 0.55MPa
Presion de alimentacién estandar 0.45MPa
Rango de temperatura de trabajo 5to 50 °C
Modelo de escape con eyectores® CcISd.igo @ Silenciafjor.ir}corporadou-Para mode!o simple y con placa base
Cédigo @ | Escape individual-----Para modelo simple y con placa base
Peso Silenciador incorporado: 35g/escape individual: 45g
Accesorios estandar Fijacién B
xLos cddigos D y @ corresponden a los sufijos de "Forma de pedido” que indica el método de
escape.

Forma de pedido

ZX1—W[05]|1

Tamano boquilla l l PV/V conexion
05 —0.5mm —_ M5
07 —0.7mm Y M6 (Opcidn )
10 —1.0mm Escape eyector

1 —Silenciador incorporado
2 —Escape individual Rc(PT)1/8

Dimensiones /ZX1-W[I[1}

M5 (o M8)

(Conexion PD)
Clavija de conexion
del escape externo (!

D
M5 (o M6)
= o ~ (Conexién P) D
< B - = . "
7} Conexion de alimentacion
e El de presion de aire

-
©

2| Alimentacién de aire

@Q‘})\ © =

/ e —
2-03 === 10

(Orificio de montaje ) 3 = 1*
<
(o M6) 0
Conexion
ventosa de vacio
48.2*
K
Simbolo 47
27 in
PD [/ T
7 0 .
WW &
P —V /] 1
Fijacion B >4
(Accesorios estandar)
(Orificio de montaje )
Q Nota 1) Extraiga la clavija del escape externo. Nota 2) Dimensiones :: Para fijacién de montaje B.

4-12
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Sistema eyector Serie ZX

Caracteristicas de caudal/Caracteristicas de escape (a0.45mpa]

| ZX1-W05 | [Lectura de los graficos |
Escape Caudal

—93 I f i = o‘

Presién de vaci .
—80 /"; el L —gol\ Pmax,
/l A
= 8 20 <<| [§ -6 o
o / == x ) P
= EE| [e 2
o / ss| [§8 3
» / wl| 55l |8
@ de 8- H = " o
2 4 S se| |8 &
$ o / i 1° 25| |2 - \
L = s 5 o
g3

o Con &

-13 //K £4m0 de airg g8 -13 \\.

— —T \

1 Qmax.
Caudal de succién

Las caracteristicas del caudal se expresan en la
presion de vacio del eyector y el caudal de
succion. Si el caudal nominal varia, también se
observard un cambio en la presién de vacio.
Normalmente se observa esta relacion con el
uso del eyector estandar. En el grafico, Pmax es
la presién max. de vacio y Qmax es el caudal
max. de succién. Se especifican las valvulas
segun el uso del catalogo. Los cambios de la
presién se expresan en el orden indicado a
contiuacion.

(DCuando la conexién de succién del eyector
estd cubierta y y es hermética, el caudal de
succion llega a 0 y la presiéon de vacio llega al
valor maximo (Pmax.).

(@Cuando la conexién de succién se abre
gradualmente, el aire fluye, (fuga de aire), el
caudal de succidon aumenta, pero la presion de
vacio se reduce. (condicién P1y Q1)

La conexidon de succiéon se abre mas, el

caudal de succién se mueve hasta el valor
maximo (Qmax ), pero la presion de vacio esta
cerca de 0. (presion atmosférica).
Cuando la conexion de vacio (conexionado de
vacio) no presenta fugas, la presién de vacio
llega al maximo, y la presion de vacio se reduce
a medida que aumenta la presiéon. Cuando el
valor de fuga es el mismo que caudal max. de
succidn, la presion de vacio se acerca a 0. En
caso de que deban adsorberse piezas
permeables, observe que la presiéon de vacio no
debera ser alta.

/\ Precauciones

0 04 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10
Presién de alimentacion(MPa) Caudal succién (¢/min )
| ZX1-W07
Escape Caudal
-53 —03
fm—
-80 Ny == ~80p,
s? o CZE % \|
s @ o2 2| [ -a7l)
T s /oA wez| € T
o & é\‘:“' EE| |3 \
g -53 Y A s |5 -8
> (=] -
3 / / 8'5 g —40 \
c  —40 Al . Sg
S 7 Caudal de stfccion & 2% E \
L— | [} 3
& o SE| [8 -z
// BE| |® \
Va =43
-13 a&° -1
0 01 02 03 04 05 06 0 5 10 15 20
Presidén de alimentacién (MPa) Suction flow (¢£/min)
(): mmHG.
|ZX1-W10
Escape Caudal
-93| -93
\
-80 -8oA
e \
v o
5 s o2z | o
3 ® cc| |s
o 53 EE| & -m
=SS \
[=§:] o
g -40 SE| |8 -40
£ {25 S8 | |8 \
w27 ©© 5 -7
r.%: ] — ; g ,g \
w jut
-13 ] 'g % o -13
&
0O 01 02 03 04 05 06 0 10 20 30 40 50
Presion de alimentacion (MPa) Caudal succién(¢/min)
(): mmHG.

O
<

/\ Precaucion

Véase en "Datos" de Best Pneumatics 3 la
seleccién del producto de la serie ZX y el
programa de las dimensiones.
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Serie ZX

Unidad de valvula/ZX1-VA

Caracteristicas técnicas

N® unidad ZX1-VAOOOOO
Componentes Valvula de alimentacion de vacio Vélvula de descarga de vacio
Accionamiento pilotado Accionamiento neumatico

Regulador de precisién | Electrovalvula Electrovalvula | Escape |Ac. neumatico
N.C. N.C. N.A. N.C. N.A. N.C. | externo N.C.
(VJA314) | (VJ114) | (VJA324) | (ZXT1A) | (VJA324) | (VJ114)| (ZX1A) | (VJ314)

Funcionamiento

Area efectiva mm? . L 0.07 0.45

Caudal Q. (Neimin) 3(163,3) Valvula principal (3.8) (24.5) -
Rango de presién de trabajo 0.3 a 0.6MPa

Frecuencia max. de trabajo 5Hz

Rango de temperatura de trabajo 5a50°C

Simbolo de la placa intermedia PV&PS—PD

Accesorios estandar Fijaciéon C

Electrovalvula/Caracteristicas técnicas

VJ114 | VJ314, VJ324
Tensién nominal 24,12, 6, 5, 3V DC (50/60Hz)
Entrada eléctrica Boquilla macho L, salida directa a cable[ Boquilla macho L, boquilla macho M, salida directa a cable
Indicador LED/supresor de picos Con o sin
Accionamiento manual modelo de presién antibloqueo/modelo ranurado de bloqueo

* Aplicable a conector con clavija. El montaje del conector incluye rectificador.

Electrovalvula/Modelo

Valvula de alimentacién
Modelo Electrovalvula | Electrovalvula | Accionamiento neumatico Ninguno
N.C.(VJ114) N.A.(VJ324) N.C.(ZX1A)

Electrovalvula [ ) _ [ ) [ )
N.C.(VJ114) K1 [82] K5 [73] D1 [77]

§ Electrovalvula _ [ ) _ [ ]
E N.C.(VJ314) K3 [132] D2 [100]

2 Escape externo o . ] L]
g (ZX1A) K2 [73] K6 [58] D3 [41]

§ Accionamiento neumatico _ [ ) _ [ )
s N.C.(VJA314) K4 [119] D2 [100]

Ninguno J1?77] J2 [.100] Jszn] -

[ I: Peso (9)

Forma de pedido/Véase mas detalles en la pag.10-8

ZX1-V A [K1 S| LjIZ -Q

Sistema 1 1 1 PV/V conexion
A: Sistema eyector Accionamiento
B: Sistema externo de alim. de vacio manual
Combinacion de valvula de
alimentacién y valvula de soplado LED indicador y supresor
Valvula de pilotaje e—— de picos
Tension nominal Entrada eléctrica

4-14
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Sistema eyector Serie ZX

16.2

30

i
.'Ili_.__rﬂ ﬂi.. £\

Unidad de valvula

Normalmente cerrado

Walvula alim.

PN
PB\‘(\O@PO MS (o M8) W
c° {conex. D) W
Conex. ga vac

e e ——
b
E
-b_ —_ = [—D
T PE
| A%
Conex. descarga alim. vacio i f
H
57.4% i 1 !
Fr— ) 2 va—ng—--__h_
7= o | “[[[;i"_b
= A
P =t 2
e l Circuito
at
2-03.6
(accesarios estandar) (arificio de montaje)
Normalmente abierto
M5 {0 ) i 8 Vélvula alim
p ! VJazam i M

Vaélvula soplado PO X—
/ V’Jim
Accionam. manual

T E Tornillo ajuste
|I | - /Taudal descarga —————pD
ALl E Placa PE

E'_ Bigy f - g intermedia
k il =
{E 4 ki
~ |
= P8 Xo———1
]
.03 = M5 (o M| PVb— b
{conex, V) ; (orificio de montaje) ! AL Neonar, i i
Conex. descarga alim, aire 5 Conex, alim. \'D'B:[I}Lo
A
79.4%* :
: Circuito
L B0
23

E 19 ol
« <
i 221
{accionam. manual)/
ulse y gire
modelo acc.

Fijacién C ,
(accesarios estandarorificio de montaje)

Pl

bloquea

Q Nota) Dimensiones *: Para fijacion de montaje C
«i: Para placa intermedia de montaje

O
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Serie ZX

Unidad de filtro de succion/ZX1-F

Filtro

Caracteristicas técnicas

N¢ unidad ZX1-F
Rango de presion de trabajo Vacio a 0.5MPa
Rango de temperatura de trabajo 5a 50°C
Capacidad de filtracién 30um
Elemento filtrante PVF

Peso 35¢g

Nota) Si no se utiliza el producto dentro de los rangos especificados de presion y temperatura, se
produciran problemas.

Simbolo

M5 (o M6)

/éonex, ENTRADA

@/

Filtro

2-03.5
orificio de montaje)

(orificio montaje)

Q Nota) Dimensiones *: Para montaje de fijacion A

ENTRADA
SALIDA ---—2/ e —
o 3 —s Jém @
9 E: = N Y
FF ::____JJ I L S —— E::::ﬂ
_—_-_-4" Paso =11 8.8 g
Fijacion A ~
(equip. estandar) 32
L )
T g A
’f_ #*
& <+ b
)
L r}i i )
2-R1.8* pad
(orificio montaje),.| k4o+| 8.8*
03.6* 19 [ ] 48
ol

N M5 (o M6
% ol o ‘Conex. SALIDA
[e9]
L
s8]
by A
BERE S -
J_z:::J/ 20 o L

Caja del filtro
/\ Precaucion

(DLa cubierta es de policarbonato. Por este
motivo, no lo utilice o exponga a los siguientes
componentes quimicos: diluyente para pintura,
tetracloruro de carbono, cloroformo, éster
acético, anilina, ciclohexano, tricloroetileno,
acido sulfurico, acido lactico, aceite de corte
hdirosoluble (alcalino), etc.

(2No exponga directamente a la luz solar.
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Vacuostato/ZSE2-0X

Presostato de vacio Serie ZX

Alta velocidad de respuesta/10ms
Tamano compacto: 39H X 20W X
15D (excepto area de conexién)

Cable mejorado: ElI modelo con
conector utiliza un elemento
sensible de capas finas de silicio

Caracteristicas técnicas del vacuostato

Detector de presion
(Se utiliza un elemento sensible de capas finas
de silicio.)

unta sensor

*Caja del filtro
A Precaucion

(DLa cubierta es de policarbonato. Por este
motivo, no lo utilice o exponga a los
siguientes componentes quimicos: diluyente
para pintura, tetracloruro de carbono,
cloroformo, éster acético, anilina, ciclohexano,
tricloroetileno, acido sulfurico, acido lactico,
aceite de corte hidrosoluble (alcalino), etc.
(2No exponga directamente a la luz solar.

*Regulacion de la presion de vacio

A Precaucion

Observe las siguientes precauciones cuando
regule la presion de vacio.

Gire ligeramente el destornillador con las
llemas de los dedos. Para prevenir posibles
danos en la ranura del compensador, no
utilice un destornillador que tenga una
empunadura grande o una punta que no se
ajuste a la ranura del compensador.

N® unidad ZSE2-0X

Fluido Aire comprimido

Rango de presién establecido 0a-101kPa

Histéresis 3% del fondo de escala o menos

Precision +3% del fondo de escala (5 a 40°C)
+5% del fondo de escala (0 a 60°C)

Tension 12 a 24V DC (Rizado +10% o menos )

Tamano conexion M5

*Peso — 50g *Salida — Colector abierto 30V/80mA *LE

D indicador — Luces en ON. «Consumo de

corriente — 17mA o menos (24V DC, en estado ACTIVADO)
*Rango de temperatura de trabajo — 0 a 60 °C *Presiéon max. de trabajo. — 0.2MPa

xCuando se utilice el sistema del eyector, la presién
detector.

subird instantaneamente hasta 0,5MPa no dafara el

Nota) Si no se utiliza dentro del rango especificado de presion de temperatura, se podran originar problemas.

con PLC
COM negativo

Marrén _(+)

Negro _ (0) oPLC

Cableado

Conexioén ZSE2 Conexidn
Terminal

Detector Marron (+) Detector

T Negro (0) Lo * "

‘H@q 210 =3

i T Azl (—) T

* Circuito principal del detector

Azul (=) Terminal entrada

COoM

=l

Forma de pedido

ZSE2 —0X | — 15

-Q

PV/V conexion 1

Y — M6 (opcional) L
Cc
CL
CN

1 Entrada eléctrica

Salida directa a cable (0.6m)
Salida directa a cable (3m)
Conector (0.6m)

Conector (3m)

Sin conector

\ Forma de regulacidn de la presién de

vacio

ZSE2

*El compensador de regulacién de presion
selecciona la presion activada ON. La rotacién en el
sentido de las agujas del reloj aumenta el punto de
partida del alto vacio.

Luz

Regulador d
= gl indicadora

presion

Presion atmosférica 0

*Cuando utilice el detector para confirmar
la adsorcioén correcta, la presion de
regulacién debera ser lo mas baja posible,
pero no tan baja como para que se
produzca una sefal de confirmacion falsa
cuando la adsorcion no haya concluido.

vacio

£ | P. de alimentacion
<

Adsorcidn uniforme

Adsorcion no uniforme

[ Sin adsorcion |

Presién de salida —

)



Serie ZX

Unidad de presostato/ZSE2-0X

Pautas para el uso de los presostatos

Circuito del sistema para la
adsorcion de la pieza.

Modelo eyector

__@_
<
— A

e

Presion de regulacion

Para utilizar en la verificacién de la seleccion de piezas
de trabajo, establezca la presién de vacio de manera
que pueda seleccionar la pieza sin lugar a errores. En
algunas situaciones, el interruptor puede activarse a
pesar de no haber terminado de seleccionar la pieza.

Uso de boquillas de seleccion de diametro reducido
Las boquillas que se utilizan para seleccionar piezas
electrénicas o piezas pequefas de precision pueden tener
un didmetro inferior a 2. Si el didmetro de boquilla es de
aproximadamente @1, la diferencia de presién entre la
condicion ON y OFF se reduce, dependiendo de la
capacidad del eyector o la bomba de vacio. En dicho
caso, es necesario utilizar el detector de verificacion de
seleccion ZSP1, que proporciona una histéresis reducida
y una alta precision. Por otra parte, un eyector con amplia
capacidad de seleccion no podra detectar
adecuadamente, de manera que se deberd utilizar

Modelo de alimentacion de vacio externo un eyector de capacidad adecuada. Ademas, es necesario

Linea de vacio

& «

—A
2

'l jg
S A

A

EZZA

estabilizar la presién del eyector y la bomba de vacio.
Sistema de alimentacién de vacio externo

Uso de presostatos miultiples con
fuente de vacio simple

Si se divide una fuente de vacio simple de manera que
se puedan utilizar los detectores con lineas individuales,
la presién puede ajustarse a los valores establecidos con
los detectores dado que la presion de la fuente de vacio
fluctta dependiendo del nimero de selecciones y
no selecciones.

Especialmente, dado que la fluctuacion de presién ejerce
una gran influencia al seleccionar una boquilla de
diametro reducido, tome las precauciones necesarias
que se describen a continuacion.

una

Regulador de presion de vacio

uente vacio

Depésito

E3

EE‘]Tomillu de regulacion

Presostato vacio

Linea de vacio

Linea alim. [>

Vilvula 2 vias Valvula 2 vias

Filtro succicn aire

LY

j& Presostato
vacio

Presostato
vacio

A

Presostato/ZSE2-0X-15

Filtro succion aire

Pieza
ventosa

*Ajuste el tornillo de regulacién para reducir
la fluctuacién de la presién entre seleccién
y no seleccion.

*Estabilice la presién de la fuente
proporcionando un depdsito y una valvula
de reduccioén de presion de vacio (valvula
de ajuste de vacio).

*Disponga una valvula de circulacién de
vacio para las lineas individuales. De esta
manera, en caso de error, se puede
desactivar cada valvula para minimizar las
influencias en otras ventosas.

Conexionado
ventosa vacio
M5

Simbolo

Conexionado vacio
i 3
u
T L
(=]
2 ]
uw
- [P —
. Fas
. 10_|17.6 f 10
Adapt. / 7 | A
/2-083.3 Orificic montaje #Relire el adaplador cuando
estd montado en el eyecior
Regulador de presiin
il
8 | QD
8]
'

Modelo conector: ZSE2-0X-15C

P
=
8
£ § Conector
2
=
g

w

@ F et

=]
[=]
s ] s}
e
VAC —— Fa . © C2
/\.J o
10 [ 17.6
2-93.3 Orificio montaje
Regulador de presién
S| ]
8 @
o
o
7 35.6
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Presostato de vacio Serie ZX

Unidad de vacuostato/ZSE3-0X

Funcidn incorporada con salida de
prediccién de fallos

Si la cantidad de vacio que deba ser alcanzada
se reduce debido a wuna reduccién del
rendimiento causado por una obturaciéon del
silenciador del sistema de vacio (eyectores),
ventosas agrietadas o fuga del conexionado de
vacio, esta funcién detecta rdpidamente hasta

Vacuostato

Caracteristicas técnicas

Unidad n® ZSE3-0X
Fluido Aire, gases inertes
Rango de presién de regulacion —101 a OkPa

gggg:ﬁ;@g s?srt]grrnrgal y emite una sefial que Histéresis Modo histéresis Variable (3 digitos 0 mas)

) Modo comparacién de ventana Fija (3 digitos)
Posibilidad de dos regulaciones Precision +1% F.S. 0 menos
independientes de presion Tension 12 a 24V DC (Rizado+10% o menos )
Este rasgo es adecuado para las aplicaciones Conexionado M5
U fealere 2 saloas saparadas 9o p19S0Y paso — 505 +LED ndiader — Lucesan ON

ventosas de succién de vacio o para las
aplicaciones que requieren 2 verificaciones de
la presion para efectuar cambios de linea en la
linea de presion positiva.

Funcion de autodiagnéstico

mFuncién de deteccion de sobrecorriente
mFuncién de deteccién de sobretension
nError de datos

LED indicador:
error indicado en LED

m
& v / I:uz ruia iiuminaﬂa en caso He
funcionamiento defecturoso

Funcidn de proteccién de datos

Aun en el caso de que se interrumpa la
energia, los datos de regulaciéon quedaran
guardados durante 100,000 horas
(aproximadamente 11 afios) en la IC exclusiva
(EEPROM).

«Caja del filtro
A\ Precaucion

sLa cubierta es de policarbonato. Por este
motivo, no la utilice o exponga a los
siguientes componentes quimicos: diluyente
para pintura, tetracloruro de carbono,
cloroformo, éster acético anilina,
ciclohexano, tricloroetileno, acido sulfurico,
acido lactico, aceite de corte soluble en agua
(alcalino), etc.

*No exponga directamente a luz solar.

*Consumo de corriente — 25mA o menos *Rango de temp. de trabajo — 0 a 60 °C

*Presion max. de trabajo. —0.2MPa

Cableado

Ejemplo cableado

12 a 24V DC

Conexion con PLC
A terminal COM negativa

12a 24VDC
"""""""""" Mgnm{u@ e

SGris

1(safida analogica)

L Vi
'
'] 1

&
Phegro (SALT)

D2 T Blanco (SAL 2)

PLC
Terminal de entrada

| PG
Terminal de entrada

CCM

Forma de pedido

ZSE3 —0X —|21

-Q

{salida

Colector abierto NPN 2 salidas/

Sin salida analégica

Colector abierto NPN 2 salidas/

Con salida analégica

Colector abierto NPN 1 salida/

Funcion autodiagndstica/sin salida analdgica
Colector abierto NPN 1 salida/

Funcién autodiagndstica/con salida analégica

21

22

23

24

1 Entrada eléctrica

— Salida directa a cable (0.6m)
L Salida directa a cable (3m)
C Conector (0.6m)

CL Conector (3m)

CN Sin conector

Nota) Salida analégica disponible sélo con modelo de
salida directa a cable.

| Forma de regulacion de la presion de vacio |

| Pautas para el uso de los presostatos |

O
=
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Serie ZX

Unidad de vacuostato/ZSE3-0X-21, 22, 23, 24

Salida directa a cable: ZSE3-0X-CJ Conector: ZSE3-0X-COC

@ —
r=f=1 é i
888 a} g1 ti
g [” my T 8218
AN Y |
o =4 =
= c
i H —
= uy !ﬂu H@ 3
cy 8 -
5 {3
o
A d - |
s = B i
10| 226 |2 10.25
. ‘Conexi ol fe>
2-03.3 (orificio de montaje) presidn vacio N <2 = l
presidn vacio . M5 & / s
ox: M5 oxY: Me )
0XY- MB 10 | 22.6 o 10.25
Conexionado 2-0 3.3 (orificio de montaje) i i
7 50.6 ventosa vacio E;sﬁq"g aee
Qx: MS OXY: M6
o OXY: M6
] & P 7, 50.6
K0
Batan REINICIGY Botén ABAJO h
Botén INICI on AHRIEA ! 3
o
(]
Botén REINICIDY ; Batén ABAJO
Batén INICIO Botén ARRIEA
4-20 5 SVC



Sin unidad de valvula

Escape eyectorl S | Stema eyector Serie ZX
&
‘_‘; " 6‘)*{; )
N
gg‘\w'}c
&

Configuracidn y combinacién | Vacuostato (ZSE2) |
| Eyector | +[Unidad de filtro (F) |
Modelo EO
ZX1000 — F

Vacuostato (ZSE2)
ZX10O0O0O-EO o M8)
wventosa vacio

Eyector + silenciador

\

Vacuostate (ZSE2)
—vecuostatn |edeé)

\
\
\

B 1 ] l !lrm / M5 (o MB)

Unidad de vacuostato
Unidad de eyector
Circuito

(Los circuitos con otros elementos distintos del vacuostato se
indican de la siguiente manera.)

Vacuostato (E)
Filtro

2-03 3(orificio de montaje)

|
bz

R | —zsea——
|
j_t'
P v

(conex. PD) \\
Clavija oonox descarga\
A externa M
= H /;" M5 (o M&) : \\‘ Da'n'?ﬂrﬁ}':'-'i"'““'"
) ! ! {conex. P) E% - Z5Pi
Ei 0l Conex, alim. aire [\ £ _.‘_TJ_OMLM con
s L "
o / Y @'l ol atmoslédica)
- I @ s § S Pmm o
& =2
' F= —--l—ﬁ}—q
10l | 17s L‘D == | Eximn v
10,
i % Unidad fitra{F)
L 57.1
Espaciador 1 ZX1-F
// para montaje lateral) |
i—-—@—.qv
- L )
e
*
o &G
!
/_
__2R18' | o3&
(orificio de mantaja] fforificio de montae)
3 & 107 78°
19* 13.6%

5: Nota 1) Retire la clavija del escape externo. Nota 2)

Unidad de filtro (F)
ZX1000-F

Dimensiones :: Para fijacion de montaje A : x: Para espaciador de montaje 1

Eyector + silenciador

\ Filtro
M5 (or ME) H \\.
Conexionado \ 2-03.5
ventosa vacio ] (otificio de
"% montaje)
' - ) =]
] )
; ,.&3 S : o
) fa b
i ey |
if e
/ 4.5 =
Fijacian A 88
{accesorio estandar)
& o
| [
m..-r!n..um'
7 : :
Uhn) AN | | o] 2|«
wgm| N1/ RS
AR
¥ =
! et
P
2-R1.8* / _03.6*
(orificio de montaje) {orificio de montaje)
1* 10* 3.8"
19* 48"

'
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Serie ZX

Unidad de valvula: K1

Escape
eyector

Configuracién y combinacién Vacuostato (ZSE2)
. - Vacuostato (ZSE3
| Eyector | + | Unidad de valvula (K1) | + —— ( ) ) o
|Unidad de filtro (F) | _ &S Circuito
[¥N) ‘@‘\\'b ‘tjll_c;s rt:|rc|éllt?s con ottrc:s comp:_nemes
H HE H AN Islintos del vacuosialo se indican
|Sin detector ni filtro | o e Do
EO
Modelo DOO PE
zx100oO —  Kiooo —  FO gy | oD
Ninguno - I'—ZSEE—' j
PS ] 1
=i
1 | T ] V
(]|
Detector confirmacién
adsorcién (P)
T
:l —! comunicacion con
Vacuostato (ZSE2) presion
ZX10O0OO-K1OOOO-EO ‘ Er ‘
I I
;i‘jw_ D—av
Unidad
filtro (F)
|’ ZX1-F '|
H { V
(I :_ ‘
Sin detector
y filtro
v
ﬂﬂﬂ ﬂﬂ E ﬂ zggguostalo Vdlvula alim. hﬁ ﬂﬂ Valvula soplado
W Y J]_ VJ114 / VJ114
= Pl m[n, 2033 Tornillo ajuste
orificio de montaje caudal descarga
| —
[ I 3 G HtH Placa intermedia i g
°l 8| f 2
o B B
- B
0 @
— O o o
Lo« b ]r;*
| 1 |
E == ::I === " l: ===
0], 176 MS (o M8)
[ . PE) .
76 s 4.7 Gg:llg:_ 5:’?! aire
(accesorio estandar) ggnn[::i'o\;n’adp 5
i 78 Espaciador 1
/fpara montaje lateral)
2
Accionam. manual Regulador de presidn iged
{sin bloguea) l 3"}' ek : z
i K}
[/ L
" Whoa an ols
ot EL - 9 &l w5
o =4 W [T3]
A .
7
83 Lo A
Eyector + silenciador - ?“
{orificio de montaje) ‘ 83.6*
2.R1.8* orificio de montaje)
1* 105, 17.6*
19* 13.6"

£

Nota) Dimensiones *: Para fijacion de montaje A
=x: Para espaciador de montaje 1
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Sistema eyector Serie ZX

Vacuostato (ZSE3)
ZX1000-K10OO0O-bO

2-93.3 (orficio
montaje alvula alim

VJ114

(normalmente

Z3E3 cerrada) normalm
; /J 5 m cerrada)
Placa udal descana
M5 (or M8) | intermedia
Conexionadd, 1 o
ventosa | o 3
vacio B
] el
1 o leld 8
H ' 4
I )
Paso =10 I 226 \
= 506 1.0 47
] 9 (conex. PE) 5
Tomille Phillips
M5

(conex. PV)
Conex. alim. aire

Conex. escape  Boton ABAJO

Espaciador 1
i HC(F’T}UB B%TglpB a /(para montaje lateral)
Clonam. manua:

(sin bloqueo) & ‘?W‘
| Elofil
[} e T =6
— S
Bm&is'mﬁ% Eﬁl . | 03.6*(orificio de montaje)
11109 226*
2-A1.8% 19* 18.7*
(orificio de mantaje)
Unidad de filtro Sin detector y filtro
ZX1000-K10OO00O0-F ZX1000-K1000040

EL. i i il :

T A B
b |
] M5 (o M6 =
! (conex. V)
| Conexionado T TITT T
| ok venjosa | L &
= o) vacio [ I~ o
@O , b "o ®
T |~ 2035 = P &
1], 88 (orificio de & /J i3 ~
montaje) m ;
iz 66.2 - i 2-03 / 3l 1*
g (orificio de montaje)
Err
! 69.4*
|4 L 50.4 . e
8% 5 d7ee |He
1
T ' N
2-R18* B ! M) | 5
(orificio de montaje) | N 036% Y 1 ,l
‘ i jorifico de montaje) Fijacion B g+
1* | J10%) 8.8* (acn;egorm i
1g* 4.8% estandar) 2.03.6

O
<
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Serie ZX

Unidad de valvula: K3

Escape
del eyector

Configuraciéon y combinacién Vacuostato (ZSE2)
| Eyector | + [Unidad de vélvula (K3) | + | Unidad de filtro (F)
| Sin detector ni filtro |
Modelo EO
zX10oo —  K3ooo — F
Ninguno
Vacuostato (ZSE2 )

ZX10O00-K3OOOO-ed

ﬁ

D—av

g
Q0 v L
S « PKe
N
o
N
N
P
R
v\\g\\@@\
PD*——
Circuito
(Los circuitos con ofros componentes
distintos del vacuostato se indican
de la siguiente manera)

PE Vacuostato (E)
o ZSE2-—
|

PS %é—— ' '

PV D._.“I—-___; ‘ ‘

I*—D-| l | |.q_!
i (B — -
=]

r ZX1-F-‘

I | Detector confirmacién

adsorcion (P)

Y

o

Z8P1—-
!_- _1 —| [c%md%wcacién

| “atomosférica)

[ ]
Vv

|
Sin detector y ‘
filtro
I
I

Valvula alim.

Vacuostato
(ZSE2)

VdJ324M

Presostato ‘
]
tjf@jﬂ__ v

ﬂ h M} Valvula de

o | | 707 i
o o] |
®© v Placa =
D H - intermedia -
© o| 8| & .
E i 1 e e o
M—— © 8wl 2 | /PO
n ok o, e e .|
‘I.Q Tl ; T 1—(7:]@
b 2-03.3 ==
\}1 2 ¥ 10.__.|. 17.6 _| ™~_(orificio de montaje) 7 1|l |4
T NS (or Me) M3 A
Fijacidn A g:onex. ] (conex. PE)
(accesorio estandar) ve"'r?:ﬁ’éa VEiEiB
99.6 Espaciador 1
23 31 /(para montaje lateral)
Reguiador [ _ y
e presion i 3
" & @ -
I 4
© iHE 19 anum oo
& e - v
-9
Accionam. manual /‘Eyector + silenciador’ i
(pulse y gire accionam. {
modelo de blogueo) 2.R1.8* | 03.6"
(orificio de montaje (orificio de montaje)
Q Nota) Dimensiones #: Para fijacion de montaje A 1 1107 7.6*
#+: Para espaciador de montaje 1 19* 13.6*%

ado
VJ3i4

Accionam. manual

Tornillo ajuste
‘caudal descarga

M5 (0 M6)
(conex. PV)
Conex. alim. aire




Sistema eyector Serie ZX

Unidad de filtro (F)
ZXOOO-K3OOOO-F

- Unidad filtro
v
—_I‘.f @©
_| 0w
Rl
1 ]
11 88 2035
89 (orificio montaje)
|' T
14 D+
e T
1319 e %‘%4@-—'3%}5
B E 157/ et
& ¥
1
3-- E.,&
2-R1.8" 03.6"
(orificio montaje) (orificio montaje)
1] || 10 8.8"
19* 4.8"
Sin detector y filtro
ZX1000-K3O0OOO
|
o |
® o I
4 . ; &
E ©fr-\ X as i
KOl il

M5 o M6) ' \'qu 2-03 /3 1
w

conex. V) _ (orificio de montaje)
Conex. ventosa vacio 910"
71 .
7* ki £
= B T
o [/
{3 [q | @% H.
17 2R @ 7 P SEEL
e 19| o LIl -
Fijaciéon B LE’:

(accesorio estandar)
2-03.6
(orificio de montaje)

SMC 4-25
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Serie ZX

Unidad de valvula: K6

Alimentacidn
pilotaje

Configuracién y combinacion

Vacuostato (ZSE2 )

Eyector | +|Unidad de valvula (K6) |+ | Unidad de filtro (F)
| Sin detector ni filtro |
Modelo EO
ZX1ooo — Ké — F
Ninguno

Vacuostato (ZSE2 )
ZX1000O - K6 - EO

Alim. de aire
escape externo Escape del
eyector

|| -

= {“(\
@\\‘*‘g <
R4
0\\2}/ £
R
@@
}'\\@‘ Q:L{Q\\
pD—
Circuito

oy

Conexionad (
descarga ext. : d
e |

Conexionado
pilotaje

[>—+><X-—<

]
PS x¢—1
PVD—+—ot

L F L L OL

Los circuitos con otros componenetes
distintos del vacuostato se indican
e la siguiente manera)

i

Vacuostato (E)

- ZSE2—)

EXH

L~

Detector confirmacion
adsorcién (P)
Comunicacion

ZsP1 —-
tomosférica)

Presostato

[
Unidad
filtro (F)
— ZX1-F ]

Sin detector
y filtro

]
=V

Vacuostato
ﬁ M’ h /f (ZSE2) Valvula alim. ﬁﬁﬁ Vihile sooledo
(accionam. neumatico)' (descarga ext.)
- L/ ZX1A o) / 2X1A
i oy H Tornillo ajuste
l /caudal descarga
b 0 - —
‘ oy 3 H | 2 P 2)
- g * E i 1" Ik
C;D_a Fb I Fjw ﬁg% H/F’vgh
t T R e e w0, 9 1 I
3 q9v | %ﬁ*@‘,\' | | Mo i@p
- 7___ L__:o e + 1 ._=J?/J/ e
/ bl 2-03.3 M3 /x’
- Paso =10 17.6 (orificio de montaje) M5 (o M6)
/ Fjamén A E:nghsg) (conex. PE) 1 4.7 (conex. PV
(accesorio estandar) Co exionad . 1.5 conex alim. aire
|1053 vacﬁ:
78 Espaciador 1
2 13 a (para montaje lateral)
M5 Flegulador de o -
Conex. pilotaje —presién ' Siih, -
. | -
w = @ \}
] 71/_,@"_( -
M5 /
Conex. descarga
ext.
03.6%
Vacuostato  / / orificio de montaje)
ZSE2 /” 1104
2-R.a* ; 1o 13.6*

Q Nota)

Dimensiones *: Para fijacién de mon

(orificio de mantaje)

taje B

«+: Para espaciador de montaje 2.

4-26
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Sistema eyector Serie ZX

Unidad de filtro (F)
ZX1000-K6-F

Unidad de filtro

e | [/
: /|
} | ©
| <
6@
11 8.8 ~._ 2-03.5
(Orificio de montaje)
66.2 Espaciador 1
2( 13 / (Para montaje lateral)
1 B E
[
E@‘QB‘ f? i | ]~ *:,;
o |y
| e
1
|5
2-R1.8* 23.6*
(Orificio de J (Orificio de montaje)
montaje) 1 8.8*
N 19'; (48"
Sin detector y filtro
ZX1O0O0O-Ké
B
® ; [
o | |9 AT
8 P MR
1 e
< 2-63 ,/ 3.1
M5 (0 M6) 6

(ConexionV)
Ventosa de vacio
Conexion

(Orificio de montaje)

*
) *
H
b %
i o
8V
&
Fijacién B
(accesorios 2-03.6
estandar) (Orificio de montaje)

O
=
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Allim. delairia
H piloto valvula
Serle ZX alimentacio Escape de
Alim. de aire § eyector
piloto valvula
de escape 40
- ” . Q@o
Unidad de valvula: K8 e
00(\?‘@((\0
Configuracion y combinacion ?((’ ®
9 y | Vacuostato (ZSE2) © \g;,\\o‘
z = . O
| Eyector | +|Unidad de vélvula (K8) |+ | Unidad de filtro (F) s -~ o
N
| Sin detector ni filtro | /9* e?
"\\00 o0
Modelo EC] oo\.f e cireui
zZX1Oooo — K8 — F 2 o ircuito
Ninguno Conexion pllotaij:gjl)-—— (Los circuitos con otros elementos
g distintos del vacuostato se indican
! de la siguiente manera.)
T
PE
Conexion pilotaje p>--- Vacuostato (E)
i
I
PS>—4—
PV D>
Vacuostato (ZSE2) i
ZX1O0OO-K8-EO
Detector de confirmacion
de la adsorcién (P)
ZSP1—-
.
o i (Evacuacion
78.6 Espaciador 1 ' | apresion
31 (Para montaje lateral) ‘ atmosférica)
M3 3 Compensador Detector de mﬂ
Valvula alim. Iy P i |
Conexion pilotaje 3 ‘ * s Vv
T, I R i i
1t w |x
©
- ofQ| ¥ b Filtro
NSt 0 unidad (F)
— fol -
M3 ’72)(1 F ‘
Valvula de escape b 3 | |
Conexién pilotaje 2.R1.8* 53.6% I:@:'“ v
(Orificio de montaje) (Orifcio de montaje ) i
1% 1o 7.6* . sin
19 13.6 detector ni filtro
v
Vacuostato Vélvula de escape

/ (ZSE2)

a
Al
;

, o o 0 2 ol &
I 0
laal : i )
* | © ) I Gy
5:—| 1825 1= [& &l -
T o) \ Y ! L] i
1 !
f 12 & 10 17.6 ™ 2033

o N\ M5 0M6
M ConexiénV)
(Accesorios estandar) Conexion
ventosa de vacio

£

Nota) Dimensiones *: Para fijacién de montaje A

#x; Para espaciador de montaje 1.

(Orificio de montaje )

(Accionamiento neumatico )
(Normalmente abierto) Mh
VJA324

Ac. manual

Valvula de escape
(Accionamiento neumatico)
VJA314

(antibloqueo) Tomnillo de regulacién
M3 del caudal de escape
(Conex
PE)

50

1L 147N\ M5 (o M6)
~—==  (Conexién PV)
Conexion de aire

4-28
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Sistema eyector Serie ZX

Unidad de filtro (F)
ZX1000-K8-F

Filtro
. foahcie.)
[ Y-
5 @ |
- 2-03.5
1 8.8
67.8
o @l
irr‘n .
Ty
ki /Zf"% @_ | 1ol & &
) Q= Ly
A % .
S
02-R1.8% W5y
(orificio de montaje)

1# 10 _(lonnao*de montaje]

8.8
19 | [ a8
Sin detector y filtro
ZX1000-K8
M5 (o M6)
(conex. V)
conexionado
ventosa vacio £ gl 4
! = S .
eI : | il
* [as! a
=t =
3 % (s
ohaok it
| - / b —
%, 2-03 3 1*
& (orificio de montaje)
70.2*
50 £
Fi '.: ‘15_
@ m@ | 4
i iz Tz
i /AN
Fijacién B 8%
(accesorio estandar) T
2-03.6

(orificio de montaje)

O
<
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Serie ZX

Escape
del eyectorl

- O
. . . . ‘@Q\\\\@S &
Unidad de valvula: J1 QS
Y ®
@“"Qz?‘og
Configuracién y combinacién &7k
9 v | Vacuostato (ZSE2 ) s Py,
\ Eyector | +[Unidad de valvula (J1) |+ | Unidad de filtro (F) | ‘@%’&@
| Sin detector ni filtro | SER
S
Modelo EO ®
zX1ooo —  J1ood _— F
Ninguno
Vacuostato (ZSE2)
ZX100O0O-J1000-EO
Vacuostato
bt fi ZSE2 |
o ! of
Vélvula de alimentacién
T }I:]_q / VJ114
T = il Tornillo de regulacion
' a 2033 del caudal de escape
pAl inma (Orificio de montaje)
] 9 © o o
3N g 8 ? [
o i 0
i - ® —+ O o
0 X 1 i
it W _If f e 71 -
10 17.6
42 — M3
L 78 - (Conexién PE)_1 || |47 \ M5 (0 M6)
Fijacion A ..
= C i6nV (Conexioén PV)
(estandar) (Conexieny) =+>— Conexién de aire
Conexién
78 Espaciador 1
2 1.3 31 (Para montaje lateral)
Accionamiento manual gg?;%i?:ggzr .
(antibloqueo) de la presién ﬁ’} ® £ CIrCUIFo .
. - PD%—m— (Los circuitos con otros elementos
© E:I e | . distintos del vacuostato se indican
—| o0 'gg ; s wl & % b e de la siguiente manera.)
A5 W) [te)
© (%) % =0l )
e PE Vacuostato (E)
Eyector + Silenciador il
| 2368 ZSE2—
(Orificio de montaje) H r
1% || 10% 17.6* PS »éi—9 |
2-R1.8" 19* 13.6* PVD_Nl_'_"Ii——qI ‘ ‘
(Orificio de montaje) L = | ]
— | v

Q Nota) Dimensiones :: Para fijacién de montaje A
=x: Para espaciador de montaje 1.

Detector de confirmacién
de la adsorcion (P)

— ZS8P1 ——

Detectorde presin |
: ' |
[ v

Unidad de (Evacuacién
i a presion
filtro (F) atmosférica)

E< >:]a v
Sin detector
ni filtro

[
ijﬂv
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Sistema eyector Serie ZX

Unidad de filtro (F)
ZX1000-J10000-F

i m Unidad de filtro

| ©
= P
e
— 2- 935"
11—1_ 8.8 (Orificio de montaje)
lon ol LT
%ﬁi"ﬂ @ of —|
o - &[5 5
/ARl
T
2-R1.8* P~
(Orificio de montaje) |~ I 3.6
1% 10* (Oriflo\o de montaje)
T1ov | [4s"
Sin detector y filtro
ZX1000-d10000
i I
+ AL
M5 (0 M6) .
(ConexiénV) |
Conexion -
ventosa de - G
vacio SEN . 5 ~
&3 ©) /1 j:' ~
SR iz
— L

L
E 2- 03 / 3 | [
(Orificio de montaje)
69.4*
50.4 *
Ak in
2| 5
-|E
77| _d
s ?%& 15
H & 7 |
o T el |5
FiacionB .87
(Accesorios estandar)
2-03.6
(Orificio de montaje)

O
=
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Nota) Dimensiones *: Para fijacién de montaje A
++: Para espaciador de montaje 1

0

. Escape del @“IJ\D
Serie ZX Escape | "
il
&
R
. . AN
Unidad de valvula: J2 . ot
<
C QQS?\\?:/
Configuracion y combinacion 0 0% - .
9 y | Vacuostato (ZSE2) | Ce® il &
\ Eyector | +[Unidad de valvula (J2) |+ [ Unidad de filtro (F) | @0"@6\' *
- e eF o
| Sin detector ni filtro | o 5
&®
Modelo EO
zZX1i0oog — J20100 e F
Ninguno
Vacuostato (ZSE2 )
ZX1000-J2000-EO
il ] i
. R I V*?‘Z:;‘Ei:;am-—-- Vélula de almentacion L
|i|!| |J | |!| (Normalmente abierto) Accionamiento manual
| - m = ]
i . _-3 7 Tornillo de regulacién
i ) 0 M3 del caudal de escape
&8 R (Conexion iy Placa
i o & s g1 3 § intermedia
BE _ B = :
I E | fre) R
| ; ] P 0 ! , S
* -@ — ot Qo Q[N
gl s FEy 4
Al W ,\ = 1 - =
‘ ! 12 % 0 1176 [~ 2033 '
M5 (o M6) (Orificio de montaje) 4.7 M5
Fijacion A_____ (Conexi6nV) 5 —
(Accesorios estandar) Conexién (Cone>_(|’on PV)_
ventosa de Conexién de aire
vacio
99.6 Espaciador 1 PD x— Circuito
enam = 5 /Panenee o choutin oo g gomorcs
?sgggw Corpﬁnsgdm de lateral) F 1 indican de la siguiente manera.)
( { regulacion de presion o
el accionamiento de
modelo de bloqueo) £ Vacuostato (E)
@ﬂ_
I ol |
@ RS R PE . ’—ZSEz—I
wn |
l @ LI | | ‘.
A '
A I ]
2-R1.8* 23.6* gt iH DV
(Orificio de montaje) (Orificio de montaje) [
1% || 10* 7.6* Detector de .
19* 13.6* confirmacién de adsorcién (P)

— ZSP1 —
|

< (Evacuacion
a presion
atmosférica )

Detector de presion
I
I
<D—av

e

Unidad de
filtro (F)
-ZX1-F ‘

_<D._iL;v

Sin
detector ni filtro
—lal v
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Sistema eyector Serie ZX

Unidad de filtro (F)
ZX1000-J20000-F

q m Filtro

g v
o ol
: O]
[
oo
[ — 2-03.5
" 11 88 _Torificio de montaje)

SMC

g —
2-R1.8* 036"
(Orificio de montaje) (Orificio de montaje)
1| | 10¢ 8.8*
19* 4.8*

Sin detector y filtro
ZX1000-Jd20000

i b

il

[
[

~5

o - —
“:FF

17
38
50

~
v i
2-03 1%
(orificio de montaje)
(ConexionV)
Conexion «
ventosa de vacio | 912 T |,
| %
BT
=] 7
5 Wﬁm | T ] A
w 3
W |
Fijacion B 18]
(Accesorios estandar)
2-03.6
(Orificio de montaje )
o
ZS\VC
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Serie ZX

a eyector/Placa base

Funciones

Numero max. de unidades

Max. 8 unidades

Funcionamiento

Alimente aire desde la conexion PV de la placa base
para alimentacién comun.

Espaciador individual R1

Funcién

Separa la alimentacion de aire desde la placa base
y hace que las unidades se utilicen una por una.

Caracteristicas técnicas estandar

Conexion Conexionado Funcién
Conexion PV 1/8 Alimentacion de aire
Conexion ESC 1/8 Escape comun
Peso

1 estacion: 73g (50g por estacion adicional)

Observaciones) Conexién PD: Obturacion

Aire de escape desde ambos lados para 4 o mas estaciones de la placa base ZX1103

Alimentacion de aire

(':aca base Lateral izquierdo Lateral derecho
Pos. conex. alim. Nexign PV PS PV PS
L (Luz) O (] [ [ J
R (A la dcha.) ) o ©) [ J
B (ambos lados) @) ([ O [ J

O: Alimentaciéon @: Enchufado (La conexion ESC se descarga a presién atmosférica.)
Nota) Se incluyen tapones ciegos en todas las conexiones de cada unidad de vélvula.

Cuando se utiliza el espaciador individual R1

base.

Funciona como una unidad simple. El aire es alimentado desde la conexién PV de la unidad de
vélvula. La conexién PE se comunica con la presién atmosférica.

Nota) Cuando se utiliza el espaciador individual R1, las otras valvulas deberan disponer de espaciador
R16. Las funciones son las mismas que en el modelo estandar. Alimentacién comun desde la placa

Forma de pedido de las placas base

Indique médulo de vacio, placa ciega y espaciador individual debajo de la referencia de la placa base.

(Placa base)

ZZX1|06

R

Ne de estaciones 1
01 |1 estacién
02 |2 estaciones

08 |8 estaciones

Rosca de conexién

— Rc(PT)
F G(PF)
T NPTF

(Ejemplo de pedido)
ZXX106-R
*ZX1101-K15LZ-EC --
#*ZX-BM1

4-34

1 Posicidon de la conexion de alimentacion

Conexion
remota *1

Simbolo Alimentacién

Conexion PV en
el lateral derecho
Conexion PV en
lateral izquierdo
Conexion PV en
modelo con escape
+1 Para la unidad de valvula.
+2 La conexion de ESC 2 esta conectada a
la presion atmosférica. Las clavijas estan
acopladas a las conexiones PD de la
unidad de valvula.

R |Lateral derecho

L |Lateral izquierdo

B | Ambos lados

1 pc. (Placa base)
5 pcs. (Unidad simple de vacio)
1 pc. (Placa ciega)

TPrimera estacion desde el lado de la valvula

O

SMC

(Espaciador individual)

ZX1 —R1—

1

1

Distribucion
(La primera estacion desde el lado derecho
del lado de la valvula es la estacion 1.)

— | Todas las estaciones
1 Sélo estacion 1
8 Soélo estacion 8

«Si se necesita mas de un

espaciador, especifique todos
los espaciadores..

(Ejemplo de pedido)

Si

estd instalada en la estacién 1y estacion 3:

ZZX106-R -ovevveveevennnes
#*ZX1101- K15Z-EL ----- 6 pcs.
#*ZX1-R1-1
#*ZX1-R1-3
5 ZX1-R16 crvereeververeenenne



Sistema eyector Serie ZX

Placa base/Ejemplo de circuito del sistema

Cuando no utiliza alimentacion individual de presion de aire

PV: Conexion de alimentacion de aire

PS: Conexion de presion de alimentacion de la
valvula de alimentacion

PD: Conexidn de presion de alimentacién de la
valvula de soplado

PE: Conexion escape piloto

ESC: Orificio de escape comun

(Ejemplo de circuito del sistema)

PV_EXH
P

A
PD %

8
PE*@%:::#W

PS Xt ———4———T—
PV

C

PE %\_{\_‘
I, NP N N O—

Cuando utiliza alimentacién individual de presion de aire

Espaciad@ﬁ_ )

Espaciador individual R

(Ejemplo de circuito del sistema)

PV_EXH
PS PD
Y AN

PD P U 7 N

PS

PD _'7%\_1\_/ 9
% ' | I

i g '
| PS %< X" =
PS Mt——¢——— )
PV %t PVI>‘| ——
1 |
yHH ISy Dy e =1 v
Espaciador individual R1 /
v
PS PS PD
PV EXH PV EXH
ZSNC 4-35



Serie ZX

Sistema eyector .

Valvula alim.(VJ114)
(N.C))

Vdlvula soplado(VJ114)
’ (N.A)
. (\ﬁfma alim. (V4314) Tomillo ajuste de.
3 Accionam. manual caudal de T;'Isscarga
© (s6lo gire accionam.
A a g modelo blogueo) / _(conex. PD)
— | o 3
n
o © 0
5 o
i 3 572 ®
: 2-% S| &
25] 37.4 Conex. ESC. comun = <
L4 ~
2-18 M5 (o M6)
conex. PV
Coﬁ’?g)zeaﬁimpmcmduél aire Colg-ex. alim. al}re individual
131.4
Placa final -
Placat ‘\ 4-05.5 (orificio montaje)
S\ A\ 611 29.5 Adaptador escape
Accionam. manual 26 1/8
(pulse y gire accionam: 32 Tornillo ajuste
de modelo de bloqueo) |
Petector confirmacién adsorcién
Accionam. manual §] / ZSP1
(s6lo gire accionam. - ] di
modelo blogueo) . Gf ‘@—9—% =
Cuerpo ) Pl . cl\t‘
Modelo accionam. manuall gy g, -_I oo
(ZX1A) o o — s ] <
b 5 @—J -7\§~ Regulador presién
il ~._\Vacuostato
{conex. pilotaje) ]% _J% N ZSED
M5 @l - .
f [~ ~.__Filtro
Py \\
(conex. escape ext.) . \Q e tador B
Adaptador D ©|(44) Silenciador + eyector
Espaciador individual R1 22 ] 30
37.4 47
57.6
70.3
(mm)
Sinboly ——Esteciones] 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Sistema eyector Serie ZX

(En caso de alimentacién individual de presion de aire)

Seccion transversal B

Ejemplo de circuito del sistema

(estandar )

(Ejecuciones especiales)

(En caso de alimentacion individual
de presion de vacio )

PV EXH
133.9 FSFD
63.6 o
2.5 10 L%
PE —’L
Espaciador individual R1 3 %J« |
BEREIRON RSN IPAN PS <
EE o7 L =1 PV
ela [k VA : O—
éD E RS PD
e | 7
4 {2 e } %
Espaciador R16 Y T -
Espaciador R16 i Z/@ Pe @ |
- A
Espadador indviduel A1~ - Syiom——— %W ?
——_s9. T oy

Seccion transversal A

) PD
Conex. salida externa

FJ

. PE .
Conexion pl|05]§ |
PS i %]
PV —
Espaciador individual R1DI‘] v E

M3 o PO
Conex. escape piloto Alim. aire individual be
(Conexién PE) conexion; PV 1
- = o|e ) h Adaptador DL==—% v
Sesrmimeremy | PVPS PD
PE% 3E$$PE$% PD EXH
[ M 'PS AN AT
0| © PVRN PV r;y@
N [
5 2
M5 (0 M6)
22.5| Paso=21 Conexion individual de alim. aire
(Conexion PV)
M5 (0 M6)
Conexion individual de alimentacion aire
(Conexion PV)
__wm jir g
r i 0
0 [
8 wl ¢ @] | 2=
© o, | ® ! Q)| =) vo—
| —; T e
e AR 9 @ |
Paso
M5 4.5| | =21 22.5
(o M6)
Coenxionado M5 M5
ventosade (o Me) (o M6)
vacio Conexionado Conexionado
(ConexiénV)  ventosa de vacio ventosa de vacio
(ConexionV)

O
=

Conex. individual
alim. aire: PV
Espaciador R16

Espaciador individual R

PV EXH
1 PSPD

7

PD

PE

| [

PS

g

R4 <
] Detector de presion|
= >—V

X

Espaciador R16

Conex. escape externok

. PE
Conexién pilotaje .-

PD

PE

| g

PS

b

PV

i

s

PD

PS
PV

m] +— %’—'J-—%V

spaciador individual R1
-

PD

Conexion individual
alim. aire: PV,

=

ey
Lot
I v

PS PD
PV EXH
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Serie ZX

Sistema eyector : K1

Modelo K1
ZZX1O00O-00
ZX1000-K1OLO-EO-0O

jm] Mﬁ nnﬂ ﬁﬁ E ﬁ ﬂ Vacuostato
38 FQED
Ell /" Zske Unidad de filtro
=y
o= = g
Ventosa de vacio [
Conexion = ! =
- ]
(O M6) w PD rinks |
6 P — my i
© Ly - 2
'\ I:I -
& - 43 " S |
o PS5 kY !
Q) ® - £
ST RET @ SIS O%4 \| oo
2-)a
4.5 Paso=21| 22.5 \ Conexién ESC. comun
374 ||3 \
44 2%
(Conexion PV)
Conexién comun de alimentacién de aire
97 5
374 i
2 4-05 .5 (Orificio de montaje )
|.28—-1_ Compensador de ajuste de presion
23.4 32
26 10| ww
Accionamiento manual /| < ©
) ©
0 (NP G
= 77/).@
‘(2 ///ﬂd k‘\, 8
7
®% / —| - N
7 &) [oVI [T o |
//m T
W 4
<) >
BN, o
Placa base
Eyect Silenciad
Placa final (44) yector+ sfenciador
(mm)
Simbolo Estacones |~ 4 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Sistema eyector Serie ZX

VJ114

Valvula de alimentacion n i n[.m

Valvula de soplado

Tornillo regulacién
caudal de descarga

YJ114 |yy114 [[vuiid

vu114

TP <> PS++PO} [ {PV++ PSP

4%
3

28.5

225 | Paso =21

'\

Circuito
EXH
PV PS  PD
R £ 7Y
4
PE T
g NN gy
J -
PS Xt—4———¢
PV ¢ -
]
L )
NI N NIV Y
PD %——— -
PE Tt
NN
E 1
PS X&————
PV X< N
’: ":
—D.[[[Q.Q__/\_r\_ﬂ\_r 0 ay
PVPS PD
EX
4-39



Serie ZX

Placa base: K3

L2
L3

Modelo K3 %
ZzX100-00 K
ZX1000-K3OOoO-edO-d
" "
<
I I .gﬂll
L -+ \._] -+ 3 ]_._ Vacuostato
Z8E2 Unidad de filtro
|| il
Conexién ventosa |
de veacio T
B ! ‘
L. ) 2, -
~ PD ‘
0 E =51
o @ 8
N~ @ Esc |
& ’%9 9 8 | .
7 oléy @ PS |
4 2 & ® Q \ 00
@ @ l (‘2! p PV
2-)%
4.5 Paso=21 22.5
374 |3 0%
44 -
18.7 !
61.1 " A0 5
451 32 Regulador de presién -
N4 / Jof QL
Accionam. manual A
(pulse y gire accionam. 23\
de modelo de bloqueo)
I o]
& — Q__ [a¥] E
(73] W | ;o
2l =
Biz+to &
[3)
Bz
Placa base
Placa final (44) “Eyector + silenciador
(mm)
Simbolo Estacioneg 4 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Sistema eyector Serie ZX

Circuito
PV EXH

PS PD
Y x &

NI P
vy

{

i N W N N —
Vélvula soplado
! [ VJ314 . ;
! 1

I,."II Tornillo ajuste PS e ¢y
l;'caudal descarga 3

Valvula alim.
VJ324m

Accionam, manu ah,

51.3

i

Xz 3
e
= C)

®R 3|
2 |
<
IO
285
A
N

225 =21 [5 i_ 3 o
PS xé——4——1—
PV
_D‘[[E{];\_r\_r\_f V
v
PS PD
PV EXH
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Modulo de vacio

Serie ZX/Sistema de alimentacion de vacio externo

Forma de pedido

Unidad de valvul. Unidad
n:ngdelz ‘l{la.(‘:’.u o vac:::satato ZX1 OO

i s | 2100

Unidad de vélvula Unidad
modeloN.C. [ | filtro ZX1 OO
Unidad de valvula/Combinacion de vélvula de alimentacion y de soplado PV/V conexion
Véase la tabla (D en la p.4-43 — M5
M cional
Valvula de pilotaje L/ 6 (Opciona)
: ntrada eléctrica del vacuostato
DC: 1W Entrada eléctrica del tat
— | (Conled: 1.05W) — [Salida dir | Longitud de cable: 0.6m
" DC: 0.45W L | acable |Longitud de cable: 3m
Y (Con led: 0.5W) (o} Longitud de cable: 0.6m
24V DCy 12V DC son CL Conector Longitud de cable: 3m
aplicables a 0.45 W. Sin clavija
CN (sin cable)
Tension - —
m *Véase en la tabla 3 de la
5 24V DC p.4-43 la referencia del
6 12V DC cable con conector.
\'/ 6V DC
s 5V DC Detector de vacioffiltro
R 3V DC E Vacuostato (General) [ Con filtro de succion
« Véase la p.4-56 para __ [Accionamiento neumatico F Sdlo filtro de succién
efectuar el pedido de la (K6, K8, J3, J4, D3, D4)
placa base.
* Véase las p_ags.4-66ly 4- Presostato digital de vacio
67 para pedir una unidad > saldas/s T oo
de recambio. D | mmHg 21 sa.l as/sin sal |. a ana qglFa
L 22 2 salidas/con salida analdgica
. Entrada eléctrica KPa 23 1 salida (Funcion autodiagndstico)/Sin salida analdgica
# Longitud de cable: 0.3m ol 24 | 1salida (Funcién autodiagndstico)/Con salida analdgica
Sin cable
% Conector Si " Nota) Salida analégica disponible sélo para el modelo
—m ] on Longitulg ggr;z%g 0am con salida directa a cable.
MN | clavia Sin cable Accionamiento manual
MO Sin conector —_ Modelo de presién antibloqueo
G |Salida dir. Longitud de cable: 0.3m B Modelo ranurado de bloqueo
H | acable Longitud de cable: 0.6m _ .
— Accionamiento neumatico Indicador LED y supresor con picos
Nota) En el caso de las valvulas  (combinacion = Nln.gun.o
de de alimentacion y soplado), el modelo z Con LED indicador y
M no puede utilizar conector de clavija. supresor de picos
m « Véase en [ tabla  de la p.4-43 la S* | Con supresor de picos de tension
referencia del cableado con conector.
A\ Precaucion
supresor de picos Modelo DC:
(+) @fde Adapte la polaridad de los conectores segun las

1 @ marcas &) y €xde los conectores. No intercambie las
g* S polaridades para evitar que se quemen los diodos o
Negro | 2 los elementos de deteccion. Si los cables han sido
A=) = conectados previamente, el cable rojo es ( vy el
Indicador LED y supresor de picos cable negro es ©.
(+) @
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Tabla 1. Unidad de valvula/Combinacion de valvula de alimentacion y valvula de soplado @l]

Componentes Valvula de alimentacién Valvula de soplado
N—— Simbolo Solenoide Accionamiento neumatico Electrovalvula | Accionamiento neumatico | Escape externo
\
alirie:tzcign Valvula de soplado N.C. N.A. N.C. N.A. [Ninguno | N.C. N.C. N.C. %1 |Ninguno
(VJ114) | (VJ324) | (ZX1A) | (VJ324) (VJ114) | (VJ314) (VJA314)
Electrovalvula Electrovélvula Ki ° _ _
(Normalmente cerrado) | (Normalmente cerrado) - - - B o B B
Electrovalvula | Electrovélvula
(Normalmente abierto) | (Normalmente cerrado) e - g - - - - ® - - -
Accionamignto neuméico
(Normalmente cerrado) Escape externo Re - - L - - - - - g -
Accionamiento neumético | Accionamiento neumatico
(Normalmente abierto) | (Normalmente cerrado) i3 - - - g B - B d B B
- = Sin unidad de valvula

Tabla 2. Unidad de valvula/Cable con conector

Tabla 3. Vacuostato/Cable con conector

Ref. conector

(Para DC)

VJ10-20-4A

Longitud de cable

6
10
15
20
25

30

0.3m (estandar)
0.6m

im
1.5m
2m

2.5m

3m

Forma de pedido

En caso de pedir el médulo de
vacio con 0,6m del cable mas
largo, especifique las referencias
del médulo de vacio y del montaje
del conector. (Ejemplo de pedido)
ZX100-K15LOZ-EC------e---e 1 pc.
#VJ10-20-4A6-cecceeeceeccancne 2 pcs.

ZS-10-5A

Longitud de cable
= 0.6m
3 [ 3m
50 5m

Nota) Si pide un detector con cable
de longitud de 5 m, especifique las
referencias del detector y del cable.
(Ejemplo de pedido)
ZX100-K150Z-ECN--+--+-- 1 pc.
#*VJ10-20-4A-6-+---
#ZS=10-5A-50:ccceeeee00esereee 1 pc.

Sistema de alimentacion externa de vacio/Modelo recomendado (Los modelo indicados a continuacion pueden ser entregados inmediatamente.)

Combinacion
Va - o Tension nominal | Entrada eléctrica|  LEDindicadory [ Unidad de vacuostato Er)traq a
Modelo dvla de alinentacid Valvula de sopado | "oy oo (Long. de cable) |  supresor de picos /Unidad de filtro s
(Vlvula de pilotaje) ((accionamiento directo) ' (detector )
N.C. N.C. Filtro de succion
RO (VJ114) (VJ114) _ Con (ZX1-F)
NC NG Boquilla macho | LED indicador
ZX100-K15LZ-E o o conector i
00-K15 C (VJ114) (VJ114) 24V DC o supre);or o Vacuostato Tipo conector
N.A. N.C. ; s (ZSE)
H _ picos de tension
ZX100-K35M2-EC (VJ324) (VJ314)

ZX100-K35MZ-E]

ZX100-K15LZ-EC]

4-43
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Serie ZX

Sistema de alimentacion externa de vacio combinacion de valvula de alimentacién y vélvula de soplado

Simbolo de combinacién: K1

La electrovalvula N.C. se utiliza para la valvula de alimentacion.
Mientras que, la electrovalvula N.C. se utiliza para la valvula de
soplado.

Aplicaciones: Esta combinacion se utiliza para llevar a cabo un
control de acuerdo con las sefales eléctricas.

PD ¥——

Vilvula sopladof

Pl

Vablvula alim,

PE

e—==1q

Simbolo de combinacién: K6

Debera disponerse una electrovalvula externa de 3 vias para que
sirva como valvula de alimentacién. También ha de disponerse una
electrovalvula externa de 2 vias (valvula de vacio) de manera que
sirva como valvula de descarga de vacio.

Aplicacién: Esta combinacion se utiliza para llevar a cabo un control
de acuerdo con las sefales eléctricas.

PD »——

Conex. descarga ext
| (e |

| LT Al

) D |

Conex. pilotaje

R

[P -+ —

PS D PS Xi——
pv [ PV

2 I

!- .

L9 A —] A
Funcionamiento Funcionamiento
Valvula | Valvula de alimentacion | Valvula de soplado Valvula | Valvula de alimentacion | Valvula de soplado

Condiciones

Electrovalvula

Electrovalvula

Condiciones

Electrovalvula

Electrovalvula

1. Adsorcion de la pieza

ACTIVACION

DESACTIVACION

1. Adsorcién de la pieza

ACTIVACION

DESACTIVACION

2. Escape de vacio

DESACTIVACION

ACTIVACION

2. Escape de vacio

DESACTIVACION

ACTIVACION

DESACTIVACION

DESACTIVACION

3. Interrupcién del funcionamiento

DESACTIVACION

DESACTIVACION

3. Interrupcién del funcionamiento

Simbolo de combinacién: K3

La electrovalvula N.A. se utiliza como la valvula de alimentacion. Mientras
que, se utiliza una electrovalvula N.C como la vélvula de soplado de vacio.
Aplicaciones: Esta combinacion se utiliza para llevar a cabo un control de
acuerdo con las sefales eléctricas. Dado que la valvula de alimentacion
estd N.A,, la presion alimentada al eyector no se interrumpe en casos de
cortes de suministro eléctrico. Por lo tanto, se mantiene el estado de
succién. Esta combinacion se utiliza para prevenir la caida de las piezas en
casos de fallo de la corriente.

PD ¥———

Vélvula sopladol

Simbolo de combinacion: K8

La valvula de accionamiento neumatico N.A. se utiliza como valvula de
alimentacion. La valvula N.C. de accionamiento neumatico se utiliza como
vélvula de soplado de vacio.

Aplicaciones: Esta combinacién se utiliza para llevar a cabo un control de
acuerdo con las sefales eléctricas. Dado que la valvula de alimentacion esta
N.A., la presién administrada al eyector no se interrumpe en casos de cortes de
suministro eléctrico. Por lo tanto, se mantiene el estado de succién. Este
modelo se utiliza para evitar que las piezas de trabajo se caigan durante los
cortes de los cortes de suministro eléctrico.

PD %——
Conex. pilulai& —

Vélvula sopladol

N
— PE
PE Concx.mlotajc[}'-'
WValvula alim,
Vélvula alim, r
r | 1
| p ]
! PS D——
PS B—— PV ;
4 h]
PV ~ |
I 15
= —q A
<1 A
Funcionamiento Funcionamiento
Vélvula | Valvula de alimentacion | Valvula de soplado Vélvula | Valvula de alimentacion | Valvula de soplado
Condiciones Electrovalvula Electrovalvula Condiciones Valvula de ac. neumatico Valvula de ac. neumatico
1. Adsorcién de la pieza] DESACTIVACION DESACTIVACION 1. Adsorcién de la pieza| DESACTIVACION DESACTIVACION
2. Escape de vacio ACTIVACION ACTIVACION 2. Escape de vacio ACTIVACION ACTIVACION
3. Interrupcion del funcionamiento ACTIVACION DESACTIVACION 3. Interrupcién del funcionamiento ACTIVACION DESACTIVACION
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Sistema de alimentacion externa de vacio/Construccion

iy

oRl |iill
o OH{%

[

o
e
i

® @
Lista de componentes Lista de repuestos
Ref. Designacion Material Nota Ref Designacion Material Ref.
(D | Montaje valvula de asientq — ZX1-PV-O ® | Vélvula de pilotaje — Véase Tablas 2y 3.
piiotaj

(@ __| Tomillo regulador caudal descarga| Acero inoxidable 1 | Filtro PVF ZX1-FE
® | Placa base multiple Aluminio Nota 1) « La cubierta es de policarbonato. Por lo tanto, no la utilice o
@ _ | Vacuostato — ZSE2, ZSP1 exponga a los siguientes productos quimicos: diluyente
® | Valvula — ZX1-VBOOOOOO-D-O para pintura, tetracloruro de carbono, cloroformo, éster
(® |Placa intermedia — (PV)/(PS < PD) acético, anilina, ciclohexano, tricloroetileno, acido sulfdrico,

f : acido lactico, aceite de corte soluble en agua (alcalino),
@ | Muelle de retorno Acero inoxidable ot
® | Caja delfiltro (1) Policarbonato  No exponga directamente a la luz solar.

Tabla 2: Forma de pedido de electrovalvula

Tabla 1: Forma de pedido de la valvula de pilotaje

. Componentes — ZX1-VJ114— - -Q
I —— odelo Combinacion
Vélvula de alimentacién |Valvula de soplado
Electrovalvula |Electrovalvula ZX1-VJ3 4 S|iL -Q
1 N.C. (VJ114) |N.C. (VJ114) ZX1-VJ114-0000 K1, J1 - —
El. .t vl EI. .t vl Tipo de actuacién Accionamiento manual
ectrovalvula | Electrovalvula 1 1_[N.C. (Normalmente cerrado) —  [Mod. presion sin enclavamiento
2 A. (VJ324) [N.C. (VJ314) zx1 'VJ324D'DDDD K3, J2 2 | N.A. (Normalmente abierto) B__|Mod. enclavamiento ranurado
Ac. neumatico | Ac. neumatico . .
3 | Nk (VoAzos | NG, (vungra|  ZX1-VJASH4 K [ opeiones cuerpo Indescor £ supeser depiecs
4 Electrovalvula |Ac. neumatico |Sdlo aplicables modelos N°2'y 3. — ,,i??&;?ﬂi‘;ﬁ’;j,‘e S| Con supresor de picos de tensién
Ac. neumdtico |Electrovalvula |Indique cada referencia. 1| Escape comin para 2| Con/LED indcadorsupresar de picos
vl principales y pilotaje Tensién
Nota)En el caso del TW
modelo N.C., no Tl 1ovnr~ P
i Pyl 6 12V DC Entrada eléctrica
. ; : ; ; " d bolos.
Tabla 3: Forma de pedido de la valvula de accionamiento neumatico (Induidusl Escaps | _V_| 6VDC _ T | Gonector(03m)
para valvula de S 5V DC LN | Conector (Con/sin cable)
pilotaje) R 3v DC Sin clavija

ZX1A —alsvbe o

Conector (0.3m)

MN | Conector (Con/sin cable)
Conexionado . . . MO Sin clavija
Valvula de pilotaje G _ | Salida directa a cable (0.3m)

M3
M5

M3
M5

Conexion piloto/externa
conexién de escape

. DC: 1W H
(Con luz: 1.05W)
DC: 0.45W
(Con luz: 0.5W)

Salida directa a cable (0.6m)

Nota) En el caso de "ZX1-
VJ114", M, MN y
MO no pueden ser
utilizados.
%24V DC y 12V DC son aplicables a 0.45W.
Nota) La longitud de tornillo de VJ100 y VJ300
de la serie ZX es diferente de la del
modelo estandar.

Y

A\ Precaucion

Si se gira el tornillo de regulacion del volumen del caudal de vacio en el sentido de las agujas del reloj
el volumen de caudal de escape de vacio se reduce. La vélvula de regulacion estd completamente
cerrada cuando el tornillo deja de girar. Si se gira el tornillo 2 vueltas completas en sentido contrario
a las agujas del reloj desde la posicion completamente cerrada, la valvula de regulacion queda
completamente abierta. El tornillo saldré de su posicion si gira més de 4 vueltas completas.

<longitud de tornillo> VJ100-M1.7 X 15
VJ300-M1.7 X 22
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Serie ZX

Unidad de VéIVUIa/zx1 'VB Véase mas detalles en p.4-14.

O
@
00 (\\0

Caracteristicas técnicas

N2 Unidad ZX1-vBOOOOO
Componentes Vélvula de alimentacion de vacio Vélvula de soplado
Accionamiento pilotado Accionamiento directo
. . Electrovalvula |Accionamiento neumatico | Electrovalvula |Soplado | Accionam.
Funcionamiento NC. | NA | NG | NO. | NG | NG |externo| neamitcs
(VJ114) | (VJ234) | (ZX1A) [(VJA234) (VJ114) | (VI314) | (ZX1A) |(VIA314)
i 2
é;ziigre(g.“v(?\l?nr:n ) 3 (163.3) Valvula principal ?3087) (gﬁg) —
Rango de presion de trabajo 0.3 a 0.6MPa
Frecuencia max. de trabajo 5Hz
Rango de temperatura de trabajo de5a50°C
Simbolo de la placa intermedia (PV)/(PS==PD)
Accesorios estandar Fijacién B/Espaciador 2

\O
&@0‘

&
o“e*-\b«& K1 (Normalmente cerrado)

o0
o e“\osa

o
PD *———
| —
PE
o ;
PS i
pv 3=
<] A
M ﬂﬂ ﬂ Valvula alim.

Vélvula soplado
114

Tornillo ajuste
1| /caudal descarga
Placa

&
w i

3 B

17

38

17.5

intermedia

[T e

[
2-03 / il

% | lorificio montaje)
[t}

14

ex. A .
ventosa vacio

on
Coriex.

w
F
o

Accionam. manual
(sin blogueo)

> 2-03.6

Fijacion B

(accesorio estandar)

QNota) Dimensiones #:

M3 ALY ¥
(conex. PS)
Conex. alim,
vélvula vacie 1 4.7
5 M5 (o M6)
{conex. PV)

Conex. alim. vacio

(orificio montaje)

Para fijacién de montaje B

++; Para placa intermedia de montaje

c\©
NeY
ae

K3 (Normalmente abierto)

PE

] A

79

PD *————

1**

-3

60.1
23

—l
CO' = - o _q}_li_ "8
[T} wr s |
: g
(accionam. manual) I 8
Pulse y gire accionam. 2_0:
modelo blogueo = "
__ Fijacién B (orificio montaje)

(accesorio estandar)

. Ml M Vdlvual so Iadoﬁ
F;fé:rrl:'l:lll%h.rgbiena) bt/ VJ31 I—_ﬂ[
VJ324M Taese T|_
M3 1 -
(Conex. PE) o
: f ot~ Y
Te}
N 203 /3]
{orme%g)cmx/ 1 f‘5-7 (orificio montaje)
alim.vacio " T \_M5 (o M) M5 (o M6)

(conex. PV} :
conex. alim. vacio

{conex. V) Conex.

ventosa vacio
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Sistema externo de alimentacion de vacio Serie ZX

Unidad de filtro de succion/ZX1-F Véanse mas detalles en la p.4-16.

Caracteristicas técnicas

N¢ unidad ZX1-F
Rango de presién de trabajo Vacio a 0.5MPa
Rango de temperatura de trabajo 5a 50°C
Eficiencia de filtracion 30um
Cartucho filtrante PVE

Peso 35g

Q Nota) Se pueden originar problemas si no se utiliza dentro del rango especificado de presién y temperatura.

Presostato de vacio/ZSE2, ZSE3

Presostato de vacio
Alta velocidad de respuesta/10ms
Utiliza un elemento sensible de
capas finas de silicio

Caracteristicas técnicas
del presostato

Véanse mas detalles en las pags. 4-17 a 4-20.

N¢ unidad ZSE2-0X | ZSE3-0x
Fluido Aire comprimido
Rango de presion de regulacion 0a-101kPa
Histéresis 3% fondo de escala 0 menos

s +3% fondo de escala (5 a 40°C +1%
Precision +5% fondo de escala EO a 60°C; Fondo de escala
Tension 12 a 24VDC (rizado = 10% 0 menos)

Tamafo de conexion

M5

Q Nota) Se pueden originar problemas si no se utiliza dentro del rango especificado de presion y temperatura.

O
e
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Serie ZX

Unidad de valvula: K1

Configuracion y combinacion | Vacuostato (ZSE2) |

|Unidad de vélvula (K1) |+ | Vacuostato (ZSE3) |
| Unidad de filtro (F) |

Modelo ED)
ZX100 — Kioooo — EDD PD %———

Circuito

(los circuitos con otros componentes distintos
de los vacuostatos se inidican de la siguiente
manera)

PE
Vacuostato (E)

[—ZSE2“""|

1
1

T |

I | V
| =]
Unidad de filtro (F)

F ZX1-F W

Vacuostato (ZSE2 )
ZX100-K1OOO-EO

Valvula alim.

Valvula soplado
VJ114 ﬂﬂ ﬂﬂ / V114
Vacuostato /
il

i e N
. i“ Fﬁ”_ (I M3 (M3P)

(conex. PD)
‘ 2-03.3

Tomillo ajuste

F reTrE— Placa caudal descarga
| orificio 2 9
| ] o ?o‘ E HHH / gmntaie] 0 intermedia
/ @
y. 38 3
| o
| _ 0 Q| g
A8 sd| d/ TEIN s
= Sl ;’:} { [ A wi| o b - (conex. PS)
g AT [ | S— 1 - _|_| | ==4={!) :::.Cpslnelx.alirq. aire
- valvula vacio
4.5 X Paso =10 | 17.6 ,e" 1 47
Fijacion A M3 PE 5 M5(oM6)
(accesorio estandar) ﬁm)_ (conex. PE) o= (conex. PV) conex.
Conexionado alim. vacio
ventosa vacio
66 Espaciador 1
ara montaje lateral)
2 Regulador FL/eﬁ
de
presién < o] . [
Accionam. manual \ IR T .
e 9.3 |1 V
_min
[ Y e
I B - %=
8 2| 9 e wl & | ©
o = |
B !__\:E__J'I
I I
| ane 4
M '
2-R1.8* 03.6°
(montaje |ateral) (montaje lateral)
Q 1* 10* 17.6%
Nota) Dimensiones +: Para fijacion de montaje A, 19* 13.6°
xx; Para espaciador de montaje 1.

O
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Vacuostato (ZSE3)
ZX100-K1OOOO-DOO

T

i Pl ﬂﬂ | Tomille ajuste
0o i vavuiaatin., il f,mzm'ajm
10 (normalm. Iy | [Conex. alim.
: cerrada) [ [aire M3
! ZSE3 2-03.3 | ficonex, BS)
i i Em orificio montaje) Placa /oaa 66
M5 ; /g intermedia—| =4/ (MPa)
(ccnex. V) cone. | e E © T =
ventosa vacio : S 2| g
. 5 : I / 1
© <;{ Q‘ﬂ x r ‘q/ gtm —q &
wn T T it B E-—
-I —_——d ; H : L |
| 5 Boh—{ /

42 | INM2.5 X 51_ Paso=10 226 M3/ 1l lar\ms
/Fijacién A Tornillo Phillips i 50 (conex, PE) : "65nek.'P\]'].
(accesorio ’ JALS E‘:or!ex.alim.
estandar) vacio

i Espaciador 1
) Botén A para montaje lateral
Accionam. manual === r
sin blogueo cton ARRIBA 1 D7 B
© ' é f’l-l?‘}?ﬁ':-
= - o P
=l B : (v pllS{ini
i3 / ¥
Botén REINICIO LAY
E::.dn TES 03.6(orificio montaje)
u *
PR, T
(orificio montaje)
Unidad de filtro (F)
ZX100-K1OOOO-F
Filtro
=1 1 ,1"
4
T 1T
g "Y1 |
I
|
| . b
& &
H it
s ~. 2035
1 |88 (orificio montaje)
95.4
1.-'9— R *
i
mn. ol |~
'3
SAIREE
T
2-R1.8° P
(orificic montaje) [ 1 03.6°
{orificio montaje)
10 L10" 88’
19* 4.8"

O
e
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Serie ZX

Pt RIS
& %{z&
" V4 QQ\\ fbﬁ
Unidad de valvula: K3 o e
RN
?,c-’d&@ g
. L L WL o
Configuracion y combinacién  [Vacuostato (ZSE2 ) | .@Q%%“\%@h@ &
- . = = SIS e o
| Unidad de vélvula (K3) |+ [ Unidad de filtro (F) | ¥ (P‘_\\@%\\\'b“\
k\
Modelo EO PD ¥ ——]
ZX100 _— K3Dooo — F
| —
PE
Vacuostato (E)
- ZSED—
| =]
PS D—';—— ! !
PV[E‘% ‘ ‘
1
1 1
Vacuostato (ZSE2) =\
ZX100-K30OO-ED Circuito O
(Los circuitos con otros elementos
distintos de la valvula de vacio se Hﬂ:ﬂ?g)de
indican como se muestra a
continuacion. ’—’ ZX1‘F"
ﬁ Vélvula alim. hn ﬂﬂ
(norm. abierta) Vdlvula soplado
Vacuostato W\ /\J314
ﬂ / (ZSE2) \\
Accionam. manual
[ 1k f/ = /
T m / .
P Tornillo ajuste
‘caudal descarga
a - 7 /
o C ]
~ M3
oy (| L = conex. PS)
o -l @ 2 (conex. alim.
= II P vacio
D b
* T3] S
R () g © @ 8 VoL &
8 deyv 1 , bl >
| R R — ]
\ * 2-03.3 -
42 = 0] __,,...1_7_-.5_.,\(oriticio de montaje) \
kit \(_ME_(C' ':":)_ M3 45?\ M5 (0 M6)
conex.
(accesorio estandar) Con;}exionadp SEHIRGEE) (aclﬁitm.e:égg) et
YSHIOEE:VECIo Espaciador 1
996 /(para montaje lateral)
23 3
Regqulador d i6
eguiador de resion *
m_e__\ |$‘ @ -
o
e D < | . . | #
gGLfﬁm b =4 _® 3—855
a T %)
[E“ﬂ _‘é} | i il |
W]
_Accionam. manual ! e 1
(pulse y gire accionam. Ty
de modelo de blogueo) -
2-R1.8° _le36*
(orificio montaje) orificio montaje)
™ | 10" 7.6*
19* 13.6*

Q Nota) Dimensiones *: Para fijacion de montaje A
=x; Para espaciador de montaje 1
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Unidad de filtro (F)
ZX100-K3OOOO-F

MM

f S
I
| @
T 1 ©
(& e
age
Fe e 2-03.5
11 8.8 (Orificio de montaje)
77
L
& ol
L sl
lx 1T
=T B ':!T! —
B ) an ll P A
TN < ©
R <
w | I |
~—8- T
D
P
2-R1.8* [, 23.6*
(Orificio de montaje) (Orificio de montaje)
1* 10* 8.8*
19* 4.8%

O
:
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Serie ZX

Alimentacion de

Aire de alimentacion
de soplado externo

ire de pilotaj .
aire de pilotaje | l \\%0\0
&®
= ’ 'l &0%%
&
Unidad de valvula: K6 < P
s o
o o(\e‘d\\()\\*
. ‘s . ‘s %b(\ P [
Configuracién y combinacion | Vacuostato (ZSE2 ) | @ Q@y—
. z > = ™ o &
[Unidad de vélvula (K6)| + | Unidad de filtro (F) | ¢ P PDX— Circuito
e 64’0 Escape externo| (Los circuitos con otros elementos
Modelo EC b(\?_, oS conexion distintos del vacuostato se
ZX100 —_— K6 — F 0(\@!5(\,@0\0 *— indican de la siguiente manera.)
O&\@e
Vacuostato (E)
Conexién pilotaje
P TmLSEl e
| | |
|
PS x—ﬁ— I I
PV [}— ‘ \
| 1
T
Unidad de filtro (F)
Vacuostato (ZSE2) ZX1-F
ZX100-K6-EJ
Vacuostato
i (ZSE2) 11
0 Valvula de alimentacion n Valvula de soplado
Accionamiento neumatico (ZX1A) Escape externo
t (ZX1A)
. /
i = | Tornillo de regulacién
| del caudal de descarga
I ] % 10 © Placa intermedia
o ol 8|
Y 9} oy It el
o © ]
I i E |
A G L % R s ! s
% AT 12 l&o i
o YAV T il
== N !=:--:= —
i o 2-03.3
4.2 M5 (o M86) 10 17.6 (Orificio de montaje) MS (o M6)
Fijacién A (ConexionV) (Conexién PE) ] (Conexién PV)
(Accesorios estandar) Conexionado de 5  Conexion suministro de vacio
ventosa de vacio
66 Espaciador 1
2|, 13, : 31 (Para montaje lateral)
| r‘j‘
M3 X 0.8 ” " - S
Regulacion presidl H
Conexion pilotaje ™\ cor?duen sgdof : I-q} R VA x
f iu rrT_i
€ o e }_ £ W o o[-
by - I~ o N| |0
s BE P
A
M3 X 0.8 ]
Escape externo A
conexion
\_ 23.6
Vacuostato (Orificio de montaje )
(ZSE2) 1 |l 10*
2-R1.8* 19 13.6*

(Orificio de montaje)

Q Nota) Dimensiones :*: Para fijacion de montaje B
«+: Para espaciador de montaje 1.
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Unidad de filtro (F)
ZX100-K6-F

Unidad de filtro

n\

2-03.5
8.8 (Orificio de montaje)

2-R1.8*

(Orificio de
montaje)

23.6*
(Orificio de montaje)
1* 10* 8.8*
19* 4.8*

O
:
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Serie ZX

Alimentacion aire

ara piloto de .
Alimentacién aire e soplado &°
para pilotaje ®
vélvula alimentacion \09’0
NCN
Unidad de valvula: K8 > P
Q@ 5 (1)0(\(\@*\0
0° : e
o
Configuracién y combinacion Vacuostato (ZSE2 ) 050%\@ s
p R = = © o )
[Unidad de valvula (K8)| + [ Unidad de filtro (F) Q;\% y 4@0\?468@0
RPN
Modelo EC e et
ZX100 — K8 — F O-a\'\ . O&\«\ PD[;(——
A COnex.| e e
Ninguno pilotaje
p
p—
Circuito PED
(Los circuitos con otros conex. L>==0 v tato (E
elementos distintos del plictse Roucstaia (&)
vacuostato se indican =
de la siguiente manera.)
Vacuostato (ZSE2 ) Unidad filtro (F)
ZX100-K8-E[J ’ ZX1-F ]
Lo
L—< >:F v
5 ‘ E’Zagggs)tato Valvula de alimentacion Valvula de soplado
Mln 0 (Accionamiento neumatico ) (N.A.) ﬁhﬁ (Accionamiento neumatico)
. 1 VJA324 \ / VJA314
& Accionamiento maRLa Tornillo de regulacién
2 (antioloqueo) del caudal de descarga
I
| Interfaz
N in ins 0 final Conexién alimentacion
] 3 p ! ol gl 3 o de la vélvula de vacio
w0 Yo} 5]
i - @? -;} N a2 ® 9
0 eV T & '\:9\ o
— S 5%
4.2 S 10, 17.6 2-93.3 (Orificio de montaje ) M3 /
?é% n%xgnw (Conexién PE) 1 4.7 \ M5 (o M6)
5 .
(Accesorios estandar) ~ Conexionado de (Cong)’(lon PV) ,
ventosa de vacio Conexién sum. de vacio
66.6

M3
Conexion pilotaje
vélvula alimentacion

U]
<

21.6

o
—

Espaciador 1

31

Compensador

(Para montaje lateral)

== ajuste presién

=

i

]

M3
Conexidn pilotaje

para valvula de soplado

41*
51*

2-R1.8* . |g3.6"
(Orificio de montaje) (Orificio de montaje ) Q Nota) Dimensiones *: Para fijacion de montaje A
1* 410" 7.6* «+; Para espaciador de montaje 1.
19* 13.6*
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Unidad de filtro (F) Unidad de filto
ZX100-KB-F o I
|
I
|
1 o
o—-ol1=
S N2ty
= 2-93.5%
" 8.8 Orificio de montaje
55
& @

M i %

| *
T

-
GO ° I
) . .
S
2-R1.8 B
(Orificio de montaje ) | ||~ 23.6%
(Orificio de montaje )
#1 10* 8.8%
19* 4.8*

O
e
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Serie ZX

Sistema de alimentacion externa de vacio/Placa base

Funciones
Numero méx. de unidades Max. 8 unidades
L La alimentacién de vacio desde la conexién PV de la placa base es comun.
Funcién . - . - A
La alimentacién de aire desde la conexion PS es comun.

Espaciador individual R1

” Separa la alimentacion de aire desde la placa base y hace que
Funcién ) . L
las unidades se puedan utilizar de forma individual.

Caracteristicas técnicas estandar

Conexion Conexionado Funcién

Conexion PV 1/8 Conexion externa de la bomba de vacio
Conexion PS M5 Alimentacion de aire para la valvula de vacio
conexion ESC 1/8

Escape comun
Peso 1 estacion: 73g (50g por estacion adicional)

Observaciones)  Conexién PD: Obturacion
Vacio desde ambos lados de la conexién PV para 6 estaciones 0 més, de la placa base externa de la bomba de

vacio.
Alimentacién de aire
ase multiple Lateral izquierdo Lateral derecho
Pos. de la conexion de alim———Conexion PV PS PV PS
L O O o o
R [ ) [ @) O
B O @) O O

(O: Alimentacién de vacio desde la conexién PV (O: Alimentacién de aire desde la conexién PS
@: Enchufado (La conexién ESC se comunica con la presién atmoférica.)

@ Caracteristicas de la placa base Q Nota) Todas las conexiones de cada unidad de valvula disponen de clavijas.

Cuando solicite el modelo de

placa base de la serie ZX, Cuando se utiliza el espaciador individual R1
utilice la hoja de pedido.

Funciona como una unidad simple. El aire es alimentado desde la conexién PV de la unidad de
valvula. La conexiéon PE se comunica con la presién atmosférica. Las otras conexiones estan tapadas.

Forma de pedido de las placas base

Indiqgue mddulo de vacio, placa ciega y espaciador individual debajo de la referencia de la placa base.
<Placa base>

<Espaciador individual>

ZZX1|06— |R ZX1—R1—1

o
Es_tgiionesl lPosicién de la conexion de alimentacion 1 (T_osicién i desde ol ot
01 |1 estacion ’ " Alimentacion a primera estacion desde el extremo
Wmmones Simbolo r(e:;let;“’ﬂ Aim. de vacio [Alm. de aire derecho de la valvula es la estacl|on 1)
R P I Conexion PV | Conexién PS 1_ ';(;cli:selss;:gzt:ilones
08 |8 estaciones lateral derecho | lateral derecho . 4
L | Lateralizquierdo Cone).(ién PV Cone).(ién. PS 8 Sélo éstacién 8
Rosca de conexion lateral izquierdo| lateral izquierdo
— Rc(PT Conexiones PV | Conexiones PS *Si se necesita mas de un
e el 14 S
T NPTF x1 ala valvula. .
*2 La conexién ESC se comunica con la (Ejemplo de pedido)
presién atmoférica.Las conexiones PD y o » »
todas las conexiones de la valvula Si estd instalada en la estacién 1y estacion 3:
A - ZZXA06-R::veeeereesseeeeeene 1 pc.
disponen de clavijas. #ZX1101-K15LZ-EC-+------- 6 pes.
#ZX1-R1-1
(Ejemplo de pedido) +ZX1-R1-3
ZZXA06-R:-weeomereenesseneeeens 1 pc. (Placa base mdltiple) $ZXA-R1Brereeeeremrenenennennns 4 pes.
%*ZX1101-K15LZ-EC:----

- 5 pcs. (Unidad simple de vacio)
HZX-BMT oo 1 pc. (Placa ciega)
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Placa base/Ejemplo de circuito del sistema

Cuando no se utiliza alimentacion individual de presion de aire  Cuando se utiliza alimentacién individual de presion de aire

Espaciador R16

)
s
N
'é"b
R
PV: Conexion alimentacion de vacio p\\«\‘ \,bc‘,\b‘\
PS: Conexién de alimentacion de aire para la “(\e“
véalvula de vacio W
PD: Conexion alimentacion de aire para la
véalvula de soplado
PE: Conexidn escape pilotaje
ESC: Orificio de escape comun
<Ejemplo del circuito del sistema> <Ejemplo del circuito del sistema>
py EXH
py _EXH PS PD
Q@s PD N
PDX——— T PD 1T

PE T PE . =

PE P X
PE N
-
1

r i
i PS D= X X1
PS4+ PV X
PV x*——ﬂ N L
L N NI NI 0 ay
L 0 ay ESL v
SN PS  PD
Ps’ PD PV ExH
PV EXH
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Serie ZX

Sistema externo de alimentacion de vacio

Valvula de soplado (VJ314)

(N.C.)
Vélvula de alimentacién (VJ324M

(N.A)

Accionamiento manual
(Solo gire el accionamiento

Valvula de alimentacion (VJ114)
(N.C))
Valvula de soplado (VJ114)

(N.C)

Tornillo de regulacion

del caudal de descarga
M5
/ (conexién PD)

1 modelo de bloqueo.)
0 £ ]
A & ()]
5 @ P 0
= [Ts) 8 % 8 : w 2
S V@ Py ol @
. B o
1 0|
5\ 2-1/8 20 g
25| /374 Conexion ESC 225 A5 (or )
| 44 comun Paso=21 — - —
Conexion de alimentacién
2-M5 2:1/8 individual de vacio
Conexién de alimentacion Conexion alimentacion de vacio comun (Conexion PV)
comun para valvula de vacio (Conexién PV)
(Conexién PS)
19.4
Placa final
Placa base
N\ \61.1 4-5.5 (Orificio de montaje )
Tornillo de regulacion
23 Detector de confirmacion de
la adsorcion ZSP1
Accionamiento manual 8
(Empuije y gire el | oy —
accionamientoen  —| =i = 1 —
el modelo de bloqueo) | q
&
Acmona.rmento manual . 0 i ) Compen%adorde ajuste
EjSétl)(I) gire el accionamiento _ Cuerpo_(Ac, neumético) 2 “\Q: 1 de presion
e bloqueo) M5 ZX1A 9T 75l | Vacuostato ZSE2
M5 (Conexidn pilotaje ) 13 l6: _kT ~. Filtro
(Conexion externa de T ~
descarga) &4 ™~ Adaptador B
Adaptador D o 118 |
Espaciador individual R1 (44)
22 35
37.4 45.6
58.3
(mm)
Simbolo slaciones | 4 2 3 4 ) 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

(En caso de alimentacién individual de presion de aire) Ejemplo de circuito del sistema

Seccion transversal B (estandar) (Ejecuciones especiales)
(En caso de alimentacién de presion
121.9 individual de vacio)
63.6 5 PV EXH v EXH
25 PS PD Espaciador individual R1 Pq PD
hdva —AB
PD PO
Espaciador individual R1 & :
> |
NN 3@ o~ |
g o]~ 24 w
T ? PE — 11 PE o
éD 3 § % Jé?* NN
. o 1 | \
Espaciador R16 g@ vany PSxs > PS NS 4
- ~ 3 ) Conex. alim. el
PVW ;Presostato individual vacio: %—W [ Presostato ]

Espaciador R16

<>V Espaciador R16 . PV
g PD . B
Espaciador individal A ‘ i

39.9
- PEx—
LU éjt
. s - P
Seccion transversal A 5 ? S %
ey | GV : L ey

Espaciador R16 e

PE

| [

PDx—¢— s PD g -
Conexién de Conexién
descarga externa k escape externo 15 -
PE x——— P PE ‘,
{ 3 Conexion v+ Conexién e
) g o pilotaje :I pilotaje —I
] 39”/& o | i & .
b il PV PV PV >% i !
| §o @ Sl 1 1 Ly [ S Al
LI‘\? Espaciador individual R1 v Espamador individual R1 ™~ v
M5 (o M6) {T"L’“ ﬁﬂ' ”T B
Alim. individual de vacio LA 44 NSNS
conexion (Conexion PV) ) PD bl PD L]
Conex. alim. | i
MS5 (o M6) individual vacio: PV ‘ || Conex. alim. L g
Conex. de alim. individual de vacio B individual vacio: PV [E——E*:
‘. A4 | N
(Conexion PV) Adaptador D % v Adaptador B4 v v
PV PS PD pyPSPD
EXH EXH
m [
T )
) 1 . | o))
gl ® \ | ‘ N
©| o 4 ‘ o ; 9
o ® Ue%)
b@o v eY e |
; i
M5 (o M6) 225
Conexidn de la ventosa de vacio Paso=21
(ConexiénV)
M5 (o M6)
Conexién de la ventosa de vacio M5 (o M6)
(ConexionV) Conexionado boquilla de

adsorcion

O
:
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Serie ZX

e\l
(\\0%"‘)<5 06\0
© ,bée
o \Of’
N N V4 4 \0
Sistema externo de alimentacion de vacio (6 Placa base Ki
o
s,
\4{\8;,;:,?"/7
/}775} CIO,IC'O
s %’70
%, "
Qc,b ‘-‘o,b ) /7@*,6/7‘7
Modelo K1 o e,
% 0
ZZX100-00 g,
ZZX100-K1OLO-EO-O gy
nﬂﬂ ﬁﬂ ﬂﬂﬂ ﬂﬂ B n Vacuostato
83 1 /7SB2 {nidad filtro
e - 21
Contexi()rgj B |
ventosa de o = '
vacio M5 - 1| ] —g § sy |© U '
oW6) ‘ (9] 1 PD%’,\M ‘,
e} Pe |[ | Il Il k&% | 8
| [(a] b |
! S ® b |
| — o™ To) [’:_ Q—AK |
o N of & . o
S /O
\ 2-1/8
45 | Paso=2t| 225 | Conex. ESC. comun
| 2-M5 4o ‘2 1;'8.
= 44
(conex. PS) (conex. PV)
conex. alim. conex. alim.
vacio comun vacio comuin
85 ,
e crd 4-95'.5 (orificio montaje)
r-28—-1- Regulador de presion
23.4 32 10
14 e -
Accionam. manual /, <|©
7Y ©
e |8 & 74
) ] | h‘\ 8 _
i 7 5
; : : o|o|N 3
- N o
& |
|
oAV Yo
.Placa hase._ : ‘
Placa final (44)
(mm)
Simbolo—Estaciones] 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 | 54 | 75 | 96 [ 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 | 66 | 87 | 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 | 71 | 92 | 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

<

%

=

=5

W

o

3

=00=

| —

| —

==

=
1=
 e— —
e § —
] =
/| /=

Valvula soplado
i /fVJ114

Tornillo ajuste
caudal descarga

O

Circuito

py ESC.

P
Y

PDX______AT__J§%J\J

P M~
NN\
- ;
|
PS)@:—«.———- e

PDye— o  mnimg

PD

2

%

PE M——e
\J\_IJ\_f
-
]
PS 2 o
PVx< s
w
NN
gl
PS P
PV Esc.
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Serie ZX

Vacio externo

@é\c

0‘3’@ . . .y
" Placa base del sistema de alimentacion: K3

Kz
oy,
Rsha
e %y, e
“0p ey,
Modelo K3 b,
v
ZzX100-00 o
ZX100-K3OOO-EO-O
A i n
m L (= Vacuostato
| SR L | ZSE2 )
FH H Filtro
Ven(t:osa de vacio ] | ‘
onexion ; }
M5 X 0.8 | % ol i © L
o
- : ©
™~ E Paa EXH\ i
2 8 [t} PS |
! | AT -
amcECE : 50
N v v 9I - 0 \;VX\ o
2-1/8
4.5 Paso=21 225 Conexién ESC. comin
37.4 3
2-M5 + 2-1/8
(Conexion PS) 44 Conexion PV) | ) )
Conexion de alimentacion comun para vélvula de vacio onexion alimentacion de vacio comin
1067 |4-05.5
61.1 | (Orificio de montaje)
451 32| Compensador de ajuste de presion
w|w
Accionamiento manual 14 10 <|©
(Pulse y gire el
accionamiento en modelo 23 ™ Pt e
de bloqueo.) . . % N/
12 [ s
5= mLEe S i &
T O 1 i = =
s o ® = | el 1|z (Y2
— | o
Q [2]
121519 L N <
%) B 7 =
%}—{} NS
(7] - »
PanVs CD
©
Placa base 1T
Placa final (44)
(mm)
Simbolo—Esadones| 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
4-62 & S\VC




Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Circuito
175 10
EXH
PV
Vélvula de alimen. m m m m m m m m S FPD
VJ324M Q Y ﬂ}
Accionamiento manual Vélvula de soplado
si4 PD ¥————— T4

Tornillo de regulacién b

[ q] ! del caudal de descarga

PE )
§  [Buclimcemclive] -
] N e Ny
PRE=ET ]
PD PD - b
o PE%% PE% :
b @R | o i
(PSIT | PS ° PV ¢d
PV & F"V X P : i
i N 1
N -l
&Y !% (&9 %% N vV
20 |,
225 _|Paso=21 | § PDX————4—— PP

| U
PE UEMH
LA A

PS>&K————->———fL—<
PV < - X
[
i I N2 NI 0 \Y;
AvX
EjPS PD
PV EXH
%SNC 4-63



Serie ZX

Sistema eyector/Unidad de construccion (Véase sustitucion de unidades en tabla inferior.)

Tornillo Philips Forma de pedido (D

H Detector de contirmacion de adsorcién (para recambio)
SI mple Forma de pedido ® M2.5 X 6:_5 ; ZSP1-00X-1500-D

Unidad de vacuostato digital (para recambio)
Forma de pedido @

. .._Unidad de vacuostato
Tornillo Philips(Para recambio)

M2.5 X 63_~ZSE2-OX-150-D

" Tomillo Philips

B / M2.5 X 51

Filtro (Para recambio)

-~ Tornillo Philips
,./-/ ~~ P3270148-39
é (M2.5 X 39)

Forma de pedido (D
Unidad de valvula (Valvula de alimentacion: N.A.) (Para recambio)

. ZX1-VAK3OOOO-D-S

Placa A =1 ;
P3200150 / /Tomillo Philips -
o ~ 14 -~

M2.5 X 14

Forma de pedido 3
Grupo eyector
ZX1-wbOOO

Forma de pedido (D _
Unidad de valvula (Vlvula de alimentacién: N.C.) S, &
(Para recambio)
ZX1-VAK10OOOO-D-S
Forma de pedido O
Unidad de valvula (Valvula de alimentacion: ac. neumatico) (Para recambio) /

ZX1-VAK6-D-S

Forma de pedido de las unidades de recambio

(D Unidad de valvula

ZX1_V A 5 L Z I}] D_S_Q (3 Difusor/eyector
51t Izl ZX1-WD
_ES
lla 1

Para sistema eyector Simple
(Las conexiones PD y PS disponen de clavias) Unidad para recambio

Tamafo boqui

C eyector

Silenciadori

Combinacion de valvula
de alimentacién y vélvula de soplado

Unidad para recambio

Véase més detalle en la p.4-10 . . 05 | 0.5mmgo 2 IESC. individual
Accionamiento manual 07| 07mme Re(PT) V8
Vélvula de pilotaje — Modelo de presién antibloqueo 10 | 1.0mmo

DC: 1W B Modelo con blogueo
— | (Con luz: 1.05W) @ Unidad de vacuostato

DC0.45W Indicador LED y supresor de picos ZS E2 _OX —_ 15 D — Q

Y* | (Con luz: 0.5W) — No disponible
%24V DC y 12V DC son 4 Disponible Entrada eléctrica
aplicables a 0.45W. Entrada eléctrica — |Salida directa a cable (0.6m)
L [ Conector clavija L Uni . L [Salida directa a cable (3m)
Tension (5Unidad de vacuostato digital C | Conector (0.6m)
5 24V DC ZSE3—-0X 21|1C—-D —-Q CL | Conector (3m)
6 12V DC T CN Sin clavija
Vv 6V DC
S 5V DC
R 3vDC
l Presion e — C [ Conector (0.6m)
indicacion ¢ Salida
21 2 salidas/sin salida analégica
— |[mmHg . - =
22 2 salidas/con salida analégica
p kPa 23 1 salida (funcidn autodiagnéstico)/Sin salida analdgica
24 | 1 salida (funcién autodiagndstico)/Con salida analdgica

Q Nota) Salida analdgica disponible sélo para el modelo con salida directa a cable

D: Unidad para recambio.

Ej.) Si se sustituye un detector de confirmacién de adsorcién por un
vacuostato de ZX1071-K15LZ-PBC, indiquelo como ZSE2-OX-15C-D.
En este caso, se necesitaran tornillos de montaje P3270148-49 (2 pcs.)
Si se utiliza la unidad sola, sin combinar con otras, no necesita "D".
(Unidad de valvula, grupo eyector y unidad de detector)

Ej.) ZSE2-OX-15C, ZX1-VAK15LZ, ZX1-WO51

O
:
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Sistema eyector Serie ZX

Placa base Tomiko Philips

M2.5 X 63 Forma de pedido @
Forma de pedido (® Unidad de vacuostato digital (Para recambio) Umdad(d;tae%olfedgacr%rglign;amon de adsorcidn
ZSE3-OX-000-D ZSP1-1JOX-150-D
Tornillo Philips

M2.5 X 63
Forma de pedido ®
Unidad de vacuostato (Para recambio)

ZSE2-OX-150-D

Tornillo Philips

=~ M25X51
Unidad de filtro (Para recambio)
ZX1-F-D
Tornillo Philips
-~ P3270148-39 (M2.5 X 39)
Adaptador B
-~ P3200130-}

Tornillo Philips
M2.5 X 14

Forma de pedido 3 Grupo eyector
ZX1-wbOOO

Tornillo Philips

Tornillo Philips

| P3200152-12
\ (M2.5 X 28)

Adaptador B

& P3200130-P
Tornillo Philips
" ” DADNNAED 7
. ; i =~ P3200152-7
Forma de pedido (D s 2y 5 of! (M2.5 X 8)
vélvula % AR - ¢ -~
(Valvula de alimentacio® N.A. o ﬁmma de pedido (2 Placa base mdiltiple
(Para recambio) / ] ZZX100000-AO0
ZX1-VAK3OOOO-D-M
Tornillo Philips rd G bturad
P3200152-12 (M2.5 X 28) / 4 rupo obturador
” IndepﬁlI - ZX1-BM1
Forma de pedido espaciador R1
Valvula (Vélvula de alimentacion: N.C.) (P bi
Al ;)v(u]a_ve,_\aK‘TgémmonD_D_,u F;a:rr]eiﬁszﬁi)lips _ 2l.1 Adaptador D Observaciones) La conexion ESC comtin esta abierta para el modelo de ESC comin
& . P3200159-P y cerrada para el modelo de ESC individual. El ESC comn es aplicable
P3200152-12 (M2.5 X 28) ) ornilio Philips s6lo al modelo comun de ESC del sistema eyector.
Nota M2.5 X 12 . " . "
Forma de pedido Adaplacr D Espaciador individual R1 MS: Sufijo -4 M6: Sufijo 1
Valvula (Valvula de alimentacion: Ac. neumatico) P3200159-} ZXF:—R1 M5: Sufijo -1 Me: Sufijo -2

(Para recambio) Tornillo Philips Grupo espaciador individual R1 adaptador D
ZX1-VAK6-D-M M2.5 X 28 Ref. gurpo ZX1-DR1

Forma de pedido de unidades de recambio

(D Unidad de valvula :véase mas detalles en la pag.4-14.

zx1-v A K1 J5][LZIBF-D-M~-Q

Para sistema eyectoTl— —l—PIaca base multiple
(Todas las conexiones

Combinacion de valvula disponen de clavijas.)

de alimentacion y soplado
Valvula de pilotaje Unidad para recambio

Tensiéon nominal Accionamiento manual

Entrada eléctrica Indicador LED y supresor de picos
(® Unidad de vacuostato

(2 Placa base multiple ZSE2 —-0X —-15 D- Q

ZZX1 A-C T
eléctrica
N2 de estaciones —l——. Escape — |Salida directa a cable (0.6m)  CL Conector (3m) Unidad para
R N Para sistema eyector ™ T o indiiqual L |Salida directa a cable (3m) _ CN Sin conector recambio
. I Rosca de conexién (Las conexiones PD y PS B E - Conector (0.6m)
—_— disponen de clavijas.) —— | SSeapecomin_
0 8 — | Re(PT)1/8 ' (® Unidad de vacuostato digital

G(PF) Posicién de la conexion de alimentacion

: NPTF R |Lateral derecho ZS E3 —OX |2_1_| C — D _— Q

L |Lateral izquierdo

B |ambos lados Unidad para recambio

(3 Difusor/eyector

ZX1-WD =
Unidad pargl— misc'ggén { Salida

Entrada eléctrica
C [Conector (0.6m)

recambi Escape del eyector . : : -

L i —_—Scape e’ oye 21 2 salidas/sin salida analégica
Diam. boquilla 1 |Silenciador incorporado — | mmHg 22 2 salidas/con salida analégica
05| 0.5mm 2 EscaFf&:,”Td)i}’jg“a' b | kpa |23 1salca (funcién autodiagnésticoy/Sin salida analogica
07| 07mm —_— 24 | 1 salida (funcidn autodiagnéstico)/Con salida analdgica

10 1.0mm 3 Placa base

escape comdn Nota) Salida analégica disponible sélo para el modelo con salida
directa a cable.

O
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Serie ZX

Sistema externo de alimentacion de vacio/Construccion de la unidad (Véase en la tabla inferior las unidades de recambio.)

o M25X51 Forma pedido@
Forma pedido) P Detector confirmacion
Unidad vacuostato digital(para recambio) adsorcion (para recambio)
_~"ZSP1-0J0X-1501-D
<~ Tomillo Phillips
_~~ M25 X 51

S orma pedida3)
Bnggjadp\.racuoé ato

(para recambio)
" ZSE2-0X-1501-D
" Tornillo Phillips
- P3270148-39

(M2.5 X 39)

Unidad filtro (para recambio)
_~ZX1-F-D
_~ Tornillo Phillips

- s+ P3200152-12

o
/ (M2.5 X 28)

Simple

i

]

PlacaA /o .
P3200150 log °
9

Forma pedido@
valvula
(vélvula alim. N.A.)
(para recambio) '/'
ZX1-VBK3OOO-D-S
Forma pedidod

(valula alim. N.C.) (para recambio)
ZX1-VBK1OOOO-D-8

Forma pedido)

valvula {valvula alim.:accionam. neumat.) (p. recambio)

ZX1-VBK6-D-S

P3200152-24

Forma de pedido de unidades de recambio

(D Valvula

ZX1-V B ED@TD_—?_Q

Para sistema de alimentacion
Simple
(La conexion PD dispone de clavija.)
alimentacion y de soplado Unidad para recambio

externa de vacio
Combinacién de valvula de
m (Véase més detalles en la pag.4-44) Accionamiento manual
Valvula de pilotaje

— [ Modelo de presidn sin enclavamiento

DC: 1W B Modelo con bloqueo
— | (Conled: 1.05W) Indicador LED y supresor de picos
v+ DC: 0.45W _ :
(Con led: 0.5W) - No disponible
24V DC y 12V DC son 2 Disponible

. ni ‘aital
aplicabes a 0,45W. Entrada eléctrica (3@ Unidad de vacuostato digita

Tensién L [Boquilla macho L ZSE3—-0X |2_1_| C-D-Q

5 24V DC
6 12V DC Unidad de recambio
v 6V DC Entrada eléctrica
i gx Bg 1 — P e C [ Conector (0.6m)
Indicacion presion ¢ Salida
21 2 salidas/sin salida analégica
= | mmHg 22 2 salidas/con salida analégica
23 | 1 salida (funcion autodiagndstico)/Sin salida analégica
P kPa 24 | 1salida (funcién autodiagnéstico)/Con salida analégica

Q Nota) Salida analdgica disponible sélo para el modelo con
salida directa a cable

D :Unidad de recambio

Ej.) Si se sustituye un detector de confirmacién de adsorcién por

un vacuostato de ZX1071-K15LZ-PBC, indiquelo como ZSE2-

0X-15C-D. En este caso, se necesitan tornillos de montaje

P3270148-49 (2 pcs.) are required.

Si se utiliza la unidad sola, sin combinar con otras, no se

necesita "D".

Ej.) ZSE2-0X-15C, ZX1-VAK15LZ
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Sistema externo de alimentacién de vacio Serie ZX

Placa base ml]ItlpIe Tornillo Phillips

Forma pedido® VEE K51 — Forma pedide3)
Unidad vacuostato digital (para recambio) 3 " _~"Un. detec. conf. adsorcién (recambio)
“~._ ZSE3-0x-000-D T Z8P1-010X-015-D
S Forma pedidos; _
~_Tornillo Phillips vacuostato (p. recambio)
" M25X51 .~ ZSE2-0X-150-D
; Tornillo Phillips
" P3270148-39
(M2.5 X 39)

filtra (para recambio)

CIXEFD
" Tornillo Phillips
- P3200152-12
(M2.5 X 28)
Adaptador B2

- P3200130-}
~ Tornillo Ph|lﬁps

|~ P3200152-7
(M2.5 X 8) pgaptador B

Tornillo Phillips

\ P3200152-12
\ (M2.5 X 28)

\ & e P3200130-P
\ ) *  Tornillo Phillips
\ 1R L ~ P3200152-7
\ e (M2.5 X 8)
% e Forma pedido(2) r
Forma pedido(1) f _ Placabase -’
valvula [valvula alim.: N.A.) (para recambio) PP ZZ¥XA00-00-B /
ZX1-VBK3OOOO-D-M % y
Tornillo Phillips >, .
F3200152-12 (M2.5 X 28
Forma pedido (1) \ 4 [ 4 Obturador
vélvula (vélvula alim. N.C.) (para recambio) .. . T Z2X1-BM
ZX1VBKIOOOD-DM W) acador invicha 1
Ternillo Phillips Pt -D y Pl
Forma pedida(i) P3200152-12(M2.5 X 28) Philps ~ / /s v _Adapt Do
vélvula (vilvula alim.:accionam. neumat.) (p. recambio) / /. screw i / P3200159-P yd
ZX1-VBK6 -D-M M2.5 X..J12. ;r;igoxp:;llips )
Adaptador phtean/ / '
P3200159-} Nota 1) M5: Sufijo -4 M6: Sufijo -1
: T y
Fepaciedor ndwidual Al Nota 2) M5: Sufjo-1  M6: Suffix -2
Grupo adaptador D espaciador individual R1
Ref.grupe7x1-DR1 i
Forma de pedido de unidades de recambio
(M Valvula m Véase ms detalles en la pag.4-56 @ Unidad de vacuostato
Para sistema externo - o .
de alimentacion de vacio Placa base mdltiple Entrada eléctrica Unidad de
Todas las conexiones — | Salida drecta a cable (06m) recambio
Combinacion de valvula disponen de clavijas. —— -
de alimentacién y de soplado é Szélda dlre:ta a(zltge (3)m)
. - . . onector (0.6m
Valvula de pilotaje Unidad de recambio
P ) .. . . CL | Conector (3m)
Tensioén Accionamiento manual CN Sin clavija
m Entrada eléctrica Indicador LED y supresor de picos
Véase mas detalles en la pag. 4-56
(2 Placa base muiltiple (5 Unidad de vacuostato digital
Ne de estaciones I .
01 |1 estacion Posicion de la conexion de alimentacion Pe"c'g;%i%e
: : Rosca de conexién R |Lateral derecho P
08 |8estaciones — |Rc (PT)1/8 L |Lateral izquierdo Entrada eléctrica
F G (PF) B |ambos lados llndicacién de presiénl Salida Il Conector (0.6m)
O NPTE P | sist ' d — | mmHg 21 2 salidas/sin salida analdgica
araallir?\esr:fag%?\ %’é ?/g::?o e 22 2 salidas/con salida analégica
( La conexién PD P KPa 23 1 salida (funcién autodiagndstico)/Sin salida analdgica
dispone de clavija. ) 24 | 1 salida (funcién autodiagnéstico)/Con salida analogica

Nota) Salida analdgica disponible sélo para el modelo con
salida directa a cable

O
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Serie ZX

(Consulte con SMC las caracteristicas detalladas, el tamafio y plazos de entrega.)

Caracteristicas ejecuciones especiales

@ Valvula/Otras combinaciones de valvula de alimentacion y valvula de soplado (Unidad de eyector)
Eyector

Si se necesita otra combinacion diferente que la de vélvula de alimentacion y vélvula de soplado (Véase la pag. 4-43) seleccione
una de las siguientes combinaciones. (Véase "Forma de pedido" en la pag.4-42.)

Simbolo de combinacién: K2

PDX¥——
Conex. descarga ext

[
X

]

PE

Valvula alim.

-

La electrovalvula N.C. se utiliza como la
vélvula de alimentacién. Igualmente,
disponga una vélvula externa de 2 vias
(Valvula de vacio) que sirva como vélvula
de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presion de alimentacion
estd controlada mediante sefales
eléctricas y se efectlia la descarga de
vacio introduciendo aire externo.

Funcionamiento

Valvula [V. alimentacién | Vélvula de soplado
Condiciones Electrovalvula |Vévulaextema de 2 vias
1. Adsotnde ez etebap [ACTIVACION | DESACTIVACION
2 Aimenziindesaga e v | DESACTIVACION | ACTIVACION
8 tempdn ¢ frciovamento| DESACTIVACION | DESACTIVACION

Simbolo de combinacion: K4

PD X——
Conex. pilot[>—-——

Y -
Valvula soplado|

PE

Vélvual alim.

PS X9

N

Y —

F
1
]
1
a

:

i

La electrovélvula N.A. se utiliza como
valvula de alimentacién. La vélvula de
accionamiento neumatico N.C. se utiliza
la valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presién de alimentacion se
controla mediante sefiales eléctricas y se
efectda la descarga de vacio mediante sefiales
aéreas. Dado que la valvula de alimentacion
estd N.A, la presion suministrada al eyector
no se interrumpe durante un corte del
suministro de energia. Por este motivo, el
estado de succion se mantiene. Esta
combinacién se utiliza para evitar que caigan
las piezas durante los cortes de energia.

Funcionamiento

Vélvula |V. alimentacién | Vélvula de soplado
Condiciones Electrovalvula |Vaivula de ac. neumético
1 Adsorinde piea e tatep DESACTIVACION |DESACTIVACION

2 Ainenziindesaa e v | ACTIVACION |ACTIVACION
3 tempin o frciovamento)| ACTIVACION |DESACTIVACION

Simbolo de combinacién: K5

PDX———

Valvula
soplado

Conex. pilot.

B84

Disponga una electrovélvula externa de 3
vias que sirva como valvula de
alimentacion. Igualmente, se utiliza una
electrovalvula N.C. para la vélvula de
descarga de vacio.

Aplicaciones: La presion de alimentacion
estd controlada mediante sefiales aéreas
externas 'y la electrovélvula efectda la
descarga de vacio.

Funcionamiento
Vélvula |V. alimentacion | Valvula de soplado
Condiciones Vélwia ex. de 3vias | Electrovalvula

4-68

1, Adsorin depezacetetap| ACTIVACION | DESACTIVACION
2 Aimenzséndescaa e vaoh| DESACTIVACION | ACTIVACION
3 e DESACTIVACION| DESACTIVAGION

7

Simbolo de combinacién: K7

PDX¥————

Valvula
soplado

PE
Conex. pilolD'———

Valvula alim. [~
I
]
4

PS Xe— - ¢

R

La vélvula de accionamiento neumatico N.A.
se utiliza como vélvula de alimentacién. La
electrovalvula N.C. se utiliza como la valvula
de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presién de alimentacién es
controlada mediante sefiales aéreas externas y
la electrovélvula efectta la descarga de vacio.
Dado que la valvula de alimentacion esta N.A.,
la presién que se suministra al eyector no se
interrumpe durante un corte del suministro
eléctrico. Por este motivo, el estado de succién
se mantiene. Esta combinacién se utiliza para
evitar que las piezas de trabajo caigan durante
los cortes de suministro eléctrico.

Funcionamiento
Vélvula | V. alimentacion | Valvula de soplado

Condiciones V. de ac. neumatico| Electrovalvula
1. Adsorin e pezade o | DESACTIVACION | DESACTIVACION

2 Aimentcndescarga e veco| ACTIVACION | ACTIVACION
3 iempi el fcivemiento | ACTIVACION | DESACTIVACION

Simbolo de combinacién: J1

PDX¥——

PE

Valvula alim.

) L p———

PS X¥i—e
PVD——y

-

-
|
|
I

La electrovalvula N.C. se usa para la
vdlvula de alimentacion. No se utiliza
vélvula de descarga de vacio.

Applicacion: Esta combinacion se utiliza
para efectuar controles de acuerdo con
las sefales eléctricas. A La descarga de
vacio se efectua a través de la inyeccién
de aire entre silenciador, ventosa, y pieza
de trabajo. Esta combinacién se utiliza
cuando no hay necesidad de acelerar la
velocidad de descarga de vacio.

Funcionamiento

Valvula |V. alimentacion | Valvula de soplado
Condiciones Electrovalvula
1. Adsorindepeza e tateo | ACTIVACION
2. Aimentacién destaga de veclo | DESACTIVACION
. ntemupende funciovanien | DESACTIVACION

Simbolo de combinacién: J2

PDX———

PE

Valvula alim.

T 3o
<

SMVC

La electrovélvula N.A. se utiliza como
valvula de alimentacion. No se utiliza
vélvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: Se utiliza para controlar la
presion de alimentacion a través de sefiales
eléctricas. Dado que la vélvula de alimentacion
estd N.A., la presién suministrada al eyector no
se interrumpe durante un corte del suministro
eléctrico. Por este motivo se mantiene el
estado de succion. Esta combinacién se utiliza
para evitar que caigan las piezas durante los
cortes de energia. La descarga de vacio se
efectda a través de la inyeccion de aire entre
silenciador, ventosa y pieza de trabajo. Esta
combinacién se utiliza no hay necesidad de
acelerar la velocidad de descarga de vacio.

Funcionamiento

Vélvula | V. alimentacion | Valvula de soplado
Condiciones Electrovalvula
1. Adsoion de peza e tatep | DESACTIVACION
2 Aimentacin destargadeveelo | ACTIVACION
3. Impi el fcivemento | ACTIVACION
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Simbolo de combinacién: J3

PD ¥———

e

Conex. pilot.

ZX1A

3% 4

PS X4
PVD—————

:

La electrovalvula N.C. se usa como
valvula de alimentacion. No se utiliza
valvula de descarga.

Aplicaciones: La presion de
alimentacién se controla mediante
sefiales aéreas externas . La descarga
de vacio se efectia a través de la
inyeccion de aire entre silenciador,
ventosa, y pieza de trabajo. Se utiliza
cuando no hay necesidad de acelerar la
velocidad de descarga de vacio.

Funcionamiento
Vélvula | V. alimentacién | Vélvula de soplado
Condiciones Vélvula extena de 3 vias —
1, Adsorin deezace g | ACTIVACION —_
2 Aimerzctndesaradevago | DESACTIVACION —
3. ey DESACTIVACION —

Simbolo de combinacion: J4

PD > ——

e
Conex.
pilotaje

)
w

AT

PVD——

La vélvula de accionamiento neumatico N.A.
se utiliza como valvula de alimentacién. No
se utiliza valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presién de alimentacion
se controla mediante sefiales aéreas
externas. Dado que la valvula de alimentacion
estd N.A, la presion suministrada al eyector
no se interrumpe durante un corte del
suministro de energia. Por este motivo, el
estado de succion se mantiene. Esta
combinacion se utiliza para evitar que caigan
las piezas durante los cortes de energia. Este
modelo se utiliza cuando no hay necesidad
de acelerar la velocidad de descarga.

Funcionamiento
Valvula

V. alimentacion | Valvula de soplado

Viélvula de ac. neumético
DESACTIVACION

Condiciones
1. Adsorinde pezadevabap

ACTIVACION
DESACTIVACION

2, Himentaciondestarga e veclo

3. Inermupcitn delfunconamiento

Simbolo de combinacién: D1

PDX————

Valvula sopladd

il

La electrovdlvula N.C. se usa como
vélvula de descarga de vacio. Debe
disponerse de valvula externa de
alimentacion.

Aplicaciones: La presion de
alimentacién se controla mediante la
valvula y la electrovalvula efectua una
descarga de vacio.

PS——m-
PYD>——m Funcionamiento
Valvula |V, alimentacién | Valvula de soplado
Sk Condiciones™._| Vélvula externa |Electrovélvula
1. Adsornde pezace o | ACTIVACION | DESACTIVACION
2 Aimerzcin descaae v | DESACTIVACION| ACTIVACION
3. emgcin g fmsranens | DESACTIVACION| DESACTIVACION
S

=74

SVC

onex. pilot[> - ——

Simbolo de combinacién: D2

PD

Vélvula soplado

PS D>——
PV p———

Se utiliza una electrovalvula N.C. como
vélvula de descarga de vacio.
Disponga una valvula externa de
alimentacion.

Aplicaciones: La valvula externa
controla la presién de alimentacion y la
electrovélvula lleva a cabo la descarga
de vacio.

Funcionamiento

Valvula [V. alimentacion | Valvula de soplado
Condiciones™~_| Valvula extema [Electrovélvula
1. Adsuindepiea etatdo | ACTIVACION| DESACTIVACION
2. Nimertasin destarga 6 vaed | DESACTIVACION| ACTIVACION
3 temupeicn del fincionamien | DESACTIVACION | DESACTIVACION

Simbolo de combinacién: D3

PDX¥—
Valvual descarga ext.
— ZX1A —

X

—

PS X—
PV D—y

Disponga una vélvula externa que sirva
como valvula de alimentacion. De igual
manera, disponga una valvula externa
de 2 vias (vélvula de vacio) que sirva
como valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La valvula externa
controla la presion de alimentacion y la
vélvula externa (valvula de vacio) de 2
vias efectia la descarga de vacio.

Funcionamiento

Vélvula |V. alimentacién | Valvula de soplado
Condiciones Vélvula externa | Electrovélvula
1, Adsorndepezaceebdo | ACTIVACION| DESACTIVACION
2 Himentitndestara e veed | DESACTIVACION | ACTIVACION
3 Inemypiondl nciramiens | DESACTIVACION| DESACTIVACION

Simbolo de combinacion: D4

PD %——

Valvula soplado

PSD>——
PVD————

Debe disponerse una valvula externa
que actie como valvula de
alimentacion. La valvula N.C. de
accionamiento neumatico se usa como
vélvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La valvula externa
controla la presion de alimentacion y
las sefales aéreas externas efectiian
la descarga de vacio.

Funcionamiento
Valvula |V. alimentacion | Vélvula de soplado
Condiciones Valvula externa [Veivia de ac. neunéiico
1. Asorin depzadeteefp | ACTIVACION | DESACTIVACION
2 Aimentaiondestagade vao | DESACTIVACION | ACTIVACION
3 Inemgein de oramizro | DESACTIVACION | DESACTIVACION
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@ Vilvula/Otras combinaciones de valvula de alimentacion y vélvula de soplado (Conexion de alimentacion de vacio externa)
Sistema alimentacién externa de vacio

Si se necesita otra combinacion diferente de la combinacion estandar de (Véase la pag. 4-43) y valvula de soplado, seleccione
una de las siguientes combinaciones.

Simbolo de combinacion; K2

PD X——

Conex. descarga ext.
— ZX1A——
H =¥ Y
| M S —

r |

PE

Conex. alim.

La electrovalvula N.C. se utiliza como
valvula de alimentacion. Igualmente,
disponga una valvula externa de 2 vias
(Valvula de vacio) que sirva como
valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presion de
alimentacién esta controlada mediante
sefiales eléctricas y se efectia la
descarga de vacio introduciendo aire
externo.

Funcionamiento

Valvula |V. alimentacion | Valvula de soplado
Condiciones Electrovélvula |Viviaexiema de 2vias
1. Asoindepezadetetap |[ACTIVACION [DESACTIVACION
2 Aimentzotndescarga & veco | DESACTIVACION | ACTIVACION

"dA 3 empin gl fciovaminto | DESACTIVACION | DESACTIVACION

Simbolo de combinacion: K4

PD _—
Conex. pilotf>= — —
Valvula soplado

PE

Valvula alim.

—J A

La electrovélvula N.A. se utiliza como
valvula de alimentacion. La valvula de
accionamiento neumatico N.C. se utiliza
para la valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presion de alimentacion se
controla mediante sefiales eléctricas y se
efectda la descarga de vacio mediante sefiales
aéreas. Dado que la vélvula de alimentacion
estd N.A, la presion suministrada al eyector
no se interrumpe durante un corte del
suministro de energia. Por este motivo, el
estado de succion se mantiene. Esta
combinacién se utiliza para evitar que se caigan
las piezas durante los cortes de energia.

Funcionamiento

Valvula |V. alimentacion | Valvula de soplado

Condiciones Electrovalvula |Electrovalvula

1, Adsucine ez e tebsp | DESACTIVACION [ DESACTIVACION

2 Hinenzcindseaacevied |ACTIVACION | ACTIVACION

3 Itemgein dé fcinariens [ACTIVACION | ACTIVACION

Simbolo de combinacién: K5

PD ¥

Vélvula soplado

Conex. pilot.
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Disponga una electrovélvula externa de
3 vias que sirva como valvula de
alimentacién. Asi como una
electrovalvula N.C. como la vélvula de
descarga de vacio.

Aplicaciones: Las sefales de aire
controlan la presién de alimentacion y la
electrovélvula controla la descarga de
vacio.

Funcionamiento

Valvula |V. alimentacion | Vélvula de soplado

Condiciones Valwla exema de 3vias | Electrovdlvula

1, Asoindepezadetitdp |ACTIVACION [DESACTIVACION

2 Ainenain dscagace v | DESACTIVACION | ACTIVACION

3 nmpi el fcivemienlo | DESACTIVACION | DESACTIVACION

O

Simbolo de combinacién: K7

PDY¥————

Valvula soplado

PE
Conex. pilot [ = —

E
Vélvula alim.!

PV

o
w
ol T

Se utiliza la valvula de accionamiento
neumatico N.A. como valvula de
alimentacién. Se utiliza la electrovélvula
N.C. como valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presion de alimentacién es
controlada mediante sefiales aéreas externas y
la electrovalvula efectla la descarga de vacio.
Dado que la vélvula de alimentacion estd N.A.,
la presion que se suministra al eyector no se
interrumpe durante un corte del suministro
eléctrico. Por este motivo, el estado de succién
se mantiene.Esta combinacién se utiliza para
evitar que las piezas de trabajo se caigan
durante los cortes de suministro eléctrico.
Funcionamiento

Valvula |V. alimentacion | Vélvula de soplado
Vwa de ac. neumético | Electrovalvula

Condiciones
1. Adsrinds pzade o | DESACTIVACION | DESACTIVACION
2 imenzoin e evied [ACTIVACION | ACTIVACION

a

4

3 rempcnde urcionaminio |ACTIVACION | DESACTIVACION

Simbolo de combinacién: J 1

PD¥——
k]

Valvula alim:

PE

s |

PS %
Pv[ﬂ—é

r—

—] A

La electrovélvula N.C. se usa como
valvula de alimentacién. No se utiliza
vélvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: Esta combinacion se utiliza
para controlar la presién mediante sefiales
eléctricas. Normalmente, la pieza queda
suelta debido a las fugas de aire que
ocurren entre la ventosa y la pieza de
trabajo. Sin embargo, si no se producen
fugas, la pieza no se desprendera dado
que el estado de vacio se mantiene aunque
la valvula de alimentacién se desactive.
Disponga una electrovélvula externa de 2
vias (modelo de vacio) para soltar la pieza.
Funcionamiento

Valvula |V. alimentacion | Vélvula de soplado
Condiciones™~_| Electrovélvula —
1, Msoin depiezaceebap | ACTIVACION _
2 Himentaotn descargadeveco | DESACTIVACION —
3 Interupoin el urcoramento. | DESACTIVACION —

Simbolo de combinacion: J2

PD ————
E »—y
|

Valvula alim.

PE

-
] )

Psp-ql—-

PV

—

qA

Una valvula de accionamiento neumatico
N.A. se utiliza como valvula de
alimentacion. No se utiliza vélvula de
descarga de vacio.

Aplicaciones: Se utiliza para controlar la
presién mediante sefiales  eléctricas.
Dado que la vélvula de alimentacion esta
N.A., la presién no queda interrumpida
durante los cortes de energia.
Normalmente, la pieza se desprende en el
momento en que se produce una fuga de
aire. Sin embargo, si no producen fugas,
la pieza no se desprendera dado que el
estado de vacio se mantiene. Para soltar
la pieza, debera utilizarse una vélvula
externa de 2 vias (vélvula de vacio).

Funcionamiento
Valvula | V. alimentacion | Valvula de soplado
e Electrovalvula —
1. Adsrinde pezacetebdo | DESACTIVACION —
2 Himeraciondescana deveco | ACTIVACION —
3 Inemupin el furcioamiens | ACTIVACION -
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rder

Simbolo de combinacién: J3

PD X

s

Conex. pilot.
= ZX1A =
L SR

|
PS g——

PV

=

A

La electrovalvula N.C. se usa como la
valvula de alimentacién. No se utiliza
valvula de descarga.

Aplicaciones: La presién de alimentacion se
controla mediante sefiales aéreas externas.
La descarga de vacio se efectla a través de
la inyeccion de aire entre silenciador,
ventosa, y pieza de trabajo. Sin embargo, si
no se producen fugas, la pieza no se
desprendera dado que el estado de vacio se
mantendrd aunque la vélvula de
alimentaciéon se desactive. Se deberd
disponer una valvula externa de 2 vias
(valvula de vacio) para soltar la pieza.
Funcionamiento

Vélvula |V. alimentacion | Valvula de soplado

Condiciones Vdlvula extena de 3 vias —
1 Adsorsénde pezace o [ACTIVACION —
2 Aimeniaoin destarga e veoio | DESACTIVACION —
3 remgcin | incinamienio | DESACTIVACION —

Simbolo de combinacién: J4

PDX¥—

PE
Conex. pilot [p===1
Vélvula alim.

PS¢

PV
|
L

<]

La vélvula de accionamiento neumatico N.A.
se utiliza como vélvula de alimentacion. No
se utiliza valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La presion de alimentacién se
controla mediante sefiales aéreas externas.
Dado que la vélvula de alimentacion esta
N.A., la presion no se interrumpe durante los
cortes de energia. Asi se evita que las piezas
se caigan. Normalmente, la pieza de trabajo
se desprende cuando se producen fugas. Sin
embargo, si no se producen fugas, la pieza no
se desprendera dado que el estado de vacio
se mantendrd aunque la valvula esté
activada. Utilice una valvula externa de 2 vias
(valvula de vacio) para soltar la pieza.

Funcionamiento

Valvula |V. alimentacién| Vélvula de soplado

Condiciones Vélvula de ac. neumético —_—
1. Adsroénde pezaceabo | DESACTIVACION —

A 2 Aimentaciondescarga 6o veclo [ACTIVACION —

3 tempcinde nciremierio [ACTIVACION —

Simbolo de combinacién: D1

PD ———

Valvula soplado

F

Ps p—

v F—

Se utiliza la electrovélvula N.C. como
valvula de descarga de vacio. No se utiliza
valvula de alimentacion.

Aplicaciones: La vélvula externa de 2
vias controla la presion de alimentacion
(valvula de vacio) y la electrovalvula
efectua la descarga de vacio.

Funcionamiento
Valvula | V. alimentacion | Vélvula de soplado

Condiciones Valvula ext. de 2vias | Electrovélvula
1.Adsorcidndepiezadetrabajo ACTIVACION DESACTIVACION

—] A 2 Aimentiondstagade vaod | DESACTIVACION | ACTIVACION

3 Inempcénde fndoramienty | DESACTIVACION | DESACTIVACION

O

Simbolo de combinacion: D2

PD >

Vélvula sopladol

PS D!

v F—

b

Se utiliza la electrovalvula N.C. como
valvula de descarga de vacio. No se utiliza
vélvula de alimentacion.

Aplicaciones: La presion de alimentacién
se controla mediante la valvula y la
electrovalvula efectia una descarga de
vacio.

Funcionamiento

Vélvula | V. alimentacion | Valvula de soplado
Condiciones Valwlaexema e 2vias | Electrovalvula
1. Adsorin deezaceabap |[ACTIVACION | DESACTIVACION
2 Kimentzcit dstarga e veco | DESACTIVACION | ACTIVACION

<A

3 Inemupiéndl iniramiens | DESACTIVACION | DESACTIVACION

Simbolo de combinacion: D3

PD X
Conex. descarga ext
= ZX1A —-

' S—+4
I SASATE

F, N

PS X%

v —

Disponga una valvula externa de 2 vias
(valvula de vacio) que sirva como valvula
de alimentacién y como valvula de
descarga de vacio.

Aplicaciones: La valvula externa de 2
vias controla la presién de alimentacion
(vélvula de vacio) y la descarga también
se lleva acabo mediante la valvula externa
de 2 vias.

Funcionamiento

Vélvula | V. alimentacién | Valvula de soplado
Condiciones Valvula ext. de 2 vias | Electrovalvula
1 Adorin deeacetatap | ACTIVACION | DESACTIVACION
2 Kimentacitn destaga e veco | DESACTIVACION| ACTIVACION

J A

Simbolo de combinacion:

PD Y————
Conex. pilot ===

Valvula soplad

5

PV [ F—

8 g DESACTIVACION| DESACTIVACION

D4

Disponga una valvula externa de 2 vias
(valvula de vacio) que sirva como valvula
de alimentacion. Se utiliza una vélvula de
accionamiento neumatico N.C. para la
valvula de descarga de vacio.

Aplicaciones: La vélvula externa de 2
vias controla la presion de alimentacion
(valvula de vacio) y las sefales de aire
efectdan la descarga de vacio.

Funcionamiento

Vélvula |V. alimentacion | Vélvula de soplado
Condiciones Valvula ext de 2 vias | Electrovalvula
1. Asocindepezade b | ACTIVACION | DESACTIVACION
2 Aimetaotndestagadevco | DESACTIVACION | ACTIVACION
3 nerupiénde civamieno | DESACTIVACION | DESACTIVACION
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@ Grupo de silenciador reductor de ruidos/el modelo de escape de eyector s aplicable a las especificaciones equipadas con silenciador.

ZX1 | Diam. boquilla ||modelo escapel - | Va’lvula”Tensién” Entrada eléctrica ” -X121 |

Grupo de silenciador reductor de ruidos

Reduccion del ruido de escape del eyector (Efecto silenciador 8dB (A) Comparacion grupo silenciador estandar)

Grupo silenciador
reduc. ruido
ﬂ ZX1-HS1

T i
{ O |
1
Pk |
=
[
| ]
I: == :'
Ejemplo de pedido
ZX1101-K35LZ-D23C-X121 XT320-33-G-2
Material absorcién ruido B
XT320-33-F-1
'S~ /Caja silenciador F
o 4 XT320-33-E
o Caja silenciador E
Grupo silenciador

Grupo silenciador reduc. ruidos

reduc, ruido 20 ZX1-HS1

] P3270147-23
QI [[ﬂ]] ; Tornillo Phillips cabeza redenda (M2 x 23)

Ejemplo de ZZX102-R 1un.
pedido *ZX1101-K15LZ-EC-X121 2 uns.
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